Automatisme Cablage Entrées / Sorties Bac MEI

Page 1/3
Synthese Automate programmable age 1/

1. Rappel : structure de la partie commande

La partie commande est structurée comme suit :
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L'automate regoit les informations issues des capteurs et du pupitre
L'automate adresse des consignes opératives aux pré-actionneurs et des messages a

I'opérateur via des éléments de visualisation du pupitre.
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Toutes ces informations (d'entrée et de sortie) sont, dans la majorité des cas, des
sighaux électriques.

La connexion électrique des différents constituants a la partie commande doit
respecter certains principes pour garantir leur bon fonctionnement et la sécurité du
matériel comme des utilisateurs.
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2. Cdblage des ENTREES de I'automate.

> Cablage d'un bouton poussoir

Les entrées de L'automate (API) doivent recevoir l'information sous forme d'un

potentiel électrique (souvent 24V).
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Dans la plupart des cas, [automate programmable fournit l'alimentation
électrique pour ses enfrées.

Si une olimentation extérieure est utilisée, il faudro veiller a relier la
borne OV de cette alimentafion a lo borne OV (commun ou masse) de
l'automate.

> Cablage d'un capteur 2 fils ou 3 fils :

Il existe 2 types de capteurs électriques :

o les capteurs "2 fils" (capteurs mécaniques,

ILS...)
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Ces capteurs sont ciiblés de la méme
maniére que les boutons poussoirs

(présentés puge précédente).

o les capteurs "3 fils" (détecteurs optiques,

inductifs, capacitifs...)
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Ces capteurs nécessitent une alimentation
électrique pour fonctionnet.

Le +24V sert a la fois pour I'alimentation
de l'électronique du capteur et pour
véhiculer l'information vers la partie
commande.
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3. Cablage des SORTIES automates

Chaque sortie de l'automate programmable (APl) est constituée d'un relais interne dont la
fermeture des contucts est commandée par la consigne opérative élaborée par le programme.
La fermeture de ces contacts va permetire I'alimentation de la bobine du préactionneur en
établissant un circuit électrique avec une alimentation extérieure.

1 API|
Organes de Sorties Toutes les sorties de l'automate
traitement ont une borne reliée au +24V.
—O On dit que cette borne est une
consigne | @ - borne commune (d'ou le repére
\_CO C sur le schéma).
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4. Exemple de cdblage avec un Automate TSX 17 - 20
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