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Informations importantes destinées a l'utilisateur

Les équipements électroniques possédent des caractéristiques de fonctionnement différentes de celles des équipements
électromécaniques. La publication SGI-1.1, « Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of
Solid State Controls » (disponible aupres de votre agence commerciale Rockwell Automation ou en ligne sur le site
http://www.rockwellautomation.com/literature/), décrit certaines de ces différences. En raison de ces différences et de
la grande diversité des utilisations des équipements électroniques, les personnes qui en sont responsables doivent
sassurer de 'acceptabilité de chaque application.

La socié¢té Rockwell Automation, Inc. ne saurait en aucun cas étre tenue pour responsable ni étre redevable des
dommages indirects ou consécutifs a ['utilisation ou a I'application de cet équipement.

Les exemples et schémas contenus dans ce manuel sont fournis qu’a titre indicatif seulement. En raison du nombre
important de variables et d'impératifs associés & chaque installation, la société Rockwell Automation Inc. ne saurait
étre tenue pour responsable ni étre redevable des suites d'utilisation réelle basée sur les exemples et schémas présentés
dans ce manuel.

La société Rockwell Automation Inc. décline également toute responsabilité en matiere de propriéeé intellectuelle et
industrielle concernant les informations, circuits, équipements ou logiciels décrits dans ce manuel.

Toute reproduction totale ou partielle du présent manuel sans autorisation écrite de la société Rockwell Automation
Inc. est interdite.

Des remarques sont utilisées tout au long de ce manuel pour attirer votre attention sur les mesures de sécurité a prendre
en compte :

AVERTISSEMENT : identifie des actions ou situations susceptibles de provoquer une explosion dans un environnement
dangereux et risquant d'entrainer des blessures pouvant étre mortelles, des dégats matériels ou des pertes financiéres.

ATTENTION : identifié des actions ou situations risquant d'entrainer des blessures pouvant étre mortelles, des dégats
matériels ou des pertes financiéres. Les messages « Attention » vous aident a identifier un danger, a éviter ce danger et en
discerner les conséquences.

DANGER D’ELECTROCUTION : les étiquettes ci-contre, placées sur I'équipement ou a l'intérieur (un variateur ou un
moteur, par ex.), signalent la présence éventuelle de tensions électriques dangereuses.

RISQUE DE BROLURE : les étiquettes ci-contre, placées a Iextérieur ou a l'intérieur de Iéquipement (un variateur ou un
moteur, par ex.) indiquent au personnel que certaines surfaces peuvent étre a des températures particulierement élevées.
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IMPORTANT  Informations particuliérement importantes pour la compréhension et I'utilisation du produit.

Allen-Bradley, Rockwell Automation, Rockwell Software, CompactLogix, ControlFLASH, Logix5000, RSLinx, RSLogix, PanelView, PhaseManager, ControlLogix, PanclView, Ultra, PowerFlex, FlexLogix, PLC-5,
DriveLogix, SLC, MicroLogix et TechConnect sont des marques commerciales de Rockwell Automation, Inc.

Les marques commerciales n'appartenant pas 4 Rockwell Automation sont la propri¢té de leurs sociétés respectives.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/
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Préface

Utiliser ce manuel pour vous familiariser avec 'automate CompactLogix™
et ses fonctionnalités.

Ce manuel décrit les tiches a réaliser pour I'installation, la configuration, la
programmation et ['utilisation d’'un systéme CompactLogix. Dans certains
cas, ce manuel fait référence a des documentations connexes fournissant des
informations plus détaillées.

Documentations connexes Les documents suivants contiennent des informations supplémentaires

relatives aux produits connexes de Rockwell Automation.

Documentation Description

« 1769 CompactLogix Controllers Specifications Technical Data », Contient les caractéristiques techniques et les homologations de tous les automates

publication 1769-TD005 CompactLogix.

«1769-L3x CompactLogix System Quick Start », publication IASIMP-Q5001 Fournit des exemples d'utilisation d’un automate CompactLogix 1769-L3x pour
connecter de nombreux types de périphériques sur des réseaux divers.

«Logix5000 Controller — Design Considerations Reference Manual », publication Fournit des recommandations pour vous permettre d'optimiser votre systeme.

1756-RM094 Ce manuel apporte également des informations sur les systémes vous permettant de
choisir la conception de votre systéme.

« Logix5000 Controllers Common Procedures Manual », publication 1756-PM001 Guide pour le développement de projets destinés a des automates Logix5000™.
Ce manuel fournit des liens vers des manuels particuliers.

« Logix5000 Controllers General Instruction Set Reference Manual », publication Fournit au programmeur les détails de chaque instruction disponible dans un

1756-RM003 automate Logix5000. Vous devriez étre déja familiarisé(e) avec la facon dont les
automates Logix5000 stockent et gérent les données.

«Logix5000 Controllers Process Control/Drives Instruction Set Reference Manual », Fournit au programmeur les détails de chaque instruction de bloc fonctionnel

publication 1756-RM006 disponible dans un automate Logix5000. Vous devriez étre déja familiarisé(e)
avec la facon dont les automates Logix5000 stockent et gérent les données.

« EtherNet/IP Modules in Logix5000 Control Systems User Manual », publication Décrit comment installer et configurer des modules EtherNet/IP dans des systémes de

ENET-UM001 commande Logix5000.

« ControlNet Modules in Logix5000 Control Systems — User Manual », publication Décrit comment installer et configurer des modules ControlNet dans des systémes de

CNET-UM001 commande Logix5000.

« Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines », publication 1770-4.1 Fournit des recommandations générales pour l'installation d’un systéme industriel
Rockwell Automation®.

Site Internet des Homologations de produits, http://www.ab.com Fournit des déclarations de conformité, des certificats et autres informations relatives
aux homologations.

Vous pouvez visualiser ou télécharger les publications sur le site

http://www.rockwellautomation.com/literature/. Pour commander des

exemplaires imprimés de documentation technique, contactez votre
distributeur Allen-Bradley ou votre agence commerciale Rockwell
Automation.
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Chapitre 1

Présentation des automates
CompactLogix 1769

Ce chapitre présente les automates CompactLogix 1769. Ces automates
g

proposent des composants de commande, de communication et d'E/S de

pointe regroupés dans un syst¢éme de commande distribuée.

A propos de I'automate L'automate CompactLogix 1769 propose des composants de commande,
C ompa ctLo gIX 1769 de communication et d’E/S de pointe regroupés dans un systéme de

commande distribuée.

Figure 1 - Automate CompactLogix et modules d’E/S 1769

L]

Modules d'E/S 1769

Automate CompactLogix < S
connectés a I'automate

CompactLogix
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Chapitre 1

Présentation des automates CompactLogix 1769

Pour un syst¢me plus souple, utilisez :

o plusieurs automates dans un seul chassis ;

. plusieurs automates reliés en réseaux ;

o E/Sde plusieurs plates-formes réparties a divers endroits et connectées
sur de multiples liaisons d’E/S.

Figure 2 — Présentation du systéme CompactLogix

Modules d'E/S 1769
connectés a l'automate
CompactLogix

Ports de communication
ControlNet ou EtherNet/

[P intégrés ou

Module 1769-SDN
connecté a l'automate

Liaison DH-485
RS-232
Modbus

Liaison EtherNet/IP
Liaison ControlNet

12

Ordinateurs
Autres automates
Dispositifs d'IHM

-

Liaison EtherNet/IP
Liaison ControlNet
Liaison DeviceNet

Modules d'E/S
décentralisés
Variateurs
Capteurs

L'automate CompactLogix, membre de la famille d’automates Logix, fournit
\ . 7 . . 7 . ’ 11z
un systéme de taille réduite, puissant et économique, composé des éléments

suivants :

o Logiciel de programmation RSLogix™ 5000

e Des ports de communication intégrés pour réseaux EtherNet/IP
(1769-L32E et 1769-L35E uniquement) et ControlNet
(1769-L32C et 1769-L35CR uniquement)

e Un module d'interface de communication 1769-SDN permettant de
commander les E/S et de configurer des dispositifs décentralisés sur

DeviceNet

o Un port série intégré sur chaque automate CompactLogix

e Des modules Compact I/O permettant un montage compact du
syst¢eme d’E/S sur rail DIN ou en panneau.
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Présentation des automates Compactlogix 1769  Chapitre 1

Tableau 1 - Caractérisques d'automate CompactLogix

Automate Mémoire disponible | Options de communication Nombre de taches prises | Nombre de modules d’E/S
en charge locaux pris en charge
1769-L35CR 1,5Mo 1 port ControlNet - prend en charge les supports redondants | 8 30
1 port série RS-232 (protocoles systéme ou utilisateur)
1769-L35E 1 port EtherNet/IP
1 port série RS-232 (protocoles systéme ou utilisateur)
1769-132C 750 Ko 1 port ControlNet 6 16
1 port série RS-232 (protocoles systéme ou utilisateur)
1769-L32E 1 port EtherNet/IP
1 port série RS-232 (protocoles systéme ou utilisateur)
1769-L31 512 Ko 1 port série RS-232 (protocoles systéme ou utilisateur) 4
1 port série RS-232 (protocole systéme uniquement)

cOn(eption d’un Systéme Lor; dela conc;.ption d’unlsystéine Comp;ctLogix, vous dgvez d}fﬁnir la

: configuration du réseau et I'implantation des composants dans chaque
compa('tl'oglx emplacement. Pour la conception de votre systtme CompactLogix, vous
devez sélectionner les éléments suivants :

o lesdispositifs E/S ;

e un réseau de communication ;
o lesautomates;

o l'alimentation ;

o lelogiciel.
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Chapitre1  Présentation des automates CompactLogix 1769

Notes :
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Chapitre 2

Installation des automates 1769-L3x

Rubrique Page
Vérification de la compatibilité 19
Avant de commencer 20
Réglage de I'adresse de station (ControlNet uniquement) 20
Connexion de la pile 1769-BA 21
Installation d’une carte CompactFlash (facultative) 23
Assemblage du systéme 23
Montage du systéme 24
Etablissement de connexions RS-232 a l'automate 27
Etablissement de connexions Ethernet sur l'automate 31
Etablissement de connexions ControlNet a I'automate 35
Installation des fichiers EDS appropriés 38
Chargement du firmware de I'automate 39
Sélection du mode de fonctionnement de l'automate Y]

Utilisez ce chapitre pour installer l'automate CompactLogix™, qui doit étre le
module le plus & gauche dans la premiere rangée du systéme.
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Chapitre 2

Installation des automates 1769-L3x

A\

AVERTISSEMENT : cet équipement est prévu pour fonctionner en environnement industriel avec une pollution de
niveau 2, dans des applications de surtension de catégorie Il (telles que définies dans la publication 60664-1 de la CEI)
et a une altitude maximum de 2 000 m sans déclassement.

(et équipement fait partie des équipements industriels de Groupe 1, Classe A selon la publication 11 de la CEI/CISPR.
A défaut de précautions suffisantes, il se peut que la compatibilité électromagnétique ne soit pas garantie dans d’autres
environnements, en raison de perturbations conduites et rayonnées.

(et équipement est fourni en tant quéquipement de type « ouvert ». Il doit étre installé a I'intérieur d’'une armoire
fournissant une protection adaptée aux conditions d'utilisation ambiantes et suffisante pour éviter toute blessure
corporelle pouvant résulter d’un contact direct avec des composants sous tension. Larmoire doit avoir des propriétés
ignifuges adaptées afin de prévenir ou de réduire au minimum la propagation des flammes et elle doit étre conforme a
une classification de propagation du feu 5 VA, V2, V1, VO (ou équivalente) si elle n'est pas métallique. L'accés a l'intérieur
de I'armoire ne doit étre possible quau moyen d’un outil. Certains paragraphes de cette documentation peuvent
mentionner des exigences complémentaires concernant le niveau de protection a respecter afin d’assurer la conformité
du produit a des homologations de sécurité particuliéres.

En complément de cette publication, il est recommandé de consulter :

« lapublication Allen-Bradley® 1770-4.1, « Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines », pour des
recommandations d'installation complémentaires ;

« lapublication NEMA 250 ou la publication CEl 60529, selon le cas, pour la description des niveaux de protection
offerts par les différents types d'armoires.

AVERTISSEMENT : cet équipement est sensible aux décharges électrostatiques, lesquelles peuvent entrainer des
dommages internes et nuire a son bon fonctionnement. Conformez-vous aux directives suivantes lorsque vous
manipulez cet équipement :

« touchez un objet mis a la terre pour vous décharger de toute électricité statique éventuelle;

« portez au poignet un bracelet antistatique agréé ;

« ne touchez pas les connecteurs ni les broches figurant sur les cartes des composants ;

« netouchez pas les circuits internes de I'équipement ;

« utilisez si possible un poste de travail antistatique ;

« lorsque vous n'utilisez pas I'équipement, stockez-le dans un emballage antistatique.

16
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Installation des automates 1769-L3x  Chapitre 2

Tableau 2 - Homologation Environnements dangereux pour 'Amérique du Nord

The following information applies when operating this
equipment in hazardous locations.

Informations sur l'utilisation de cet équipement en
environnements dangereux.

Products marked "CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" are suitable for use in
(lass | Division 2 Groups A, B, C, D, Hazardous Locations and
nonhazardous locations only. Each product is supplied with
markings on the rating nameplate indicating the hazardous
location temperature code. When combining products within a
system, the most adverse temperature code (lowest "T" number)
may be used to help determine the overall temperature code of
the system. Combinations of equipment in your system are
subject to investigation by the local Authority Having Jurisdiction
at the time of installation.

Les produits marqués « CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D » ne conviennent qu‘a une
utilisation en environnements de Classe | Division 2 Groupes A, B, C, D
dangereux et non dangereux. Chaque produit est livré avec des
marquages sur sa plaque d'identification qui indiquent le code de
température pour les environnements dangereux. Lorsque plusieurs
produits sont combinés dans un systéme, le code de température le plus
défavorable (code de température le plus faible) peut étre utilisé pour
déterminer le code de température global du systéme. Les combinaisons
d‘équipements dans le systéme sont sujettes a inspection par les autorités
locales qualifiées au moment de l'installation.

WARNING: Explosion Hazard -
+ Do not disconnect equipment unless
power has been removed or the area is
known to be nonhazardous.

+ Do not disconnect connections to this
equipment unless power has been
removed or the area is known to be
nonhazardous. Secure any external
connections that mate to this equipment
by using screws, sliding latches, threaded
connectors, or other means provided
with this product.

+ Substitution of components may impair
suitability for Class I, Division 2.
« If this product contains batteries, they

must only be changed in an area known
to be nonhazardous.

AVERTISSEMENT : Risque d’Explosion —

«  Couper le courant ou s'assurer que
I'environnement est classé non dangereux
avant de débrancher I'équipement.

« Couper le courant ou s'assurer que
I'environnement est classé non dangereux
avant de débrancher les connecteurs. Fixer
tous les connecteurs externes reliés a cet
équipement a l'aide de vis, loquets
coulissants, connecteurs filetés ou autres
moyens fournis avec ce produit.

« Lasubstitution de composants peut rendre cet
équipement inadapté a une utilisation en
environnement de Classe |, Division 2.

« Sassurer que I'environnement est classé non
dangereux avant de changer les piles.

Tableau 3 - Homologation Environnements dangereux pour I'Europe

Certification européenne Zone 2 (ce qui suit sapplique lorsque le produit est
marqué Ex ou EEx)

(et équipement est destiné a étre utilisé dans des atmospheres potentiellement explosives
telles que définies dans la directive 94/9/CE de I'Union européenne. Il a été vérifié conforme
aux exigences essentielles de santé ainsi qu‘aux normes de sécurité applicables a la
conception et a la fabrication des équipements de Catégorie 3 destinés a étre utilisés dans des
atmosphéres potentiellement explosives, selon I'annexe Il de cette directive.

Cette conformité aux exigences essentielles de santé et de sécurité est garantie par la
conformité aux normes EN 60079-15 et EN 60079-0.
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AVERTISSEMENT :

(et équipement doit étre monté a l'intérieur d’'une enceinte fournissant
une protection IP54 au minimum, lorsqu'il est utilisé dans des
environnements classés en Zone 2.

Il doit &tre utilisé dans les limites des caractéristiques nominales
spécifiées, définies par Allen-Bradley.

Toutes précautions doivent étre prises afin d'empécher un dépassement de
plus de 40 % de la valeur de tension nominale par des perturbations
transitoires lorsque I'équipement est utilisé dans des environnements
classés en Zone 2.

Fixer de facon siire tous les raccordements externes a cet équipement au
moyen de bornes a vis ou a ressort, de connecteurs filetés ou de tout autre
accessoire fourni avec le produit.

Ne pas déconnecter I'équipement tant que son alimentation n'est pas
coupée ou que I'environnement est réputé non dangereux.

ATTENTION : cet équipement n'est pas protégé contre le rayonnement
solaire direct ni les autres sources de rayonnement UV,
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Vérification de la
compatibilité

IMPORTANT  Les automates de la série B sont compatibles uniquement avec les versions
de firmware automate et de logiciel RSLogix 5000 indiquées dans le
tableau ci-dessous.

Toute tentative d'utilisation des automates avec un logiciel et un firmware
de versions incompatibles risque d’avoir les effets suivants :

« uneimpossibilité de se connecter a 'automate de série B dans le
logiciel RSLogix 5000 ;

+ un échec des mises a jour du firmware au moyen des utilitaires
ControlFLASH™ ou AutoFlash.

Le tableau ci-dessous présente les combinaisons compatibles de version du
logiciel RSLogix 5000 et de révision du firmware de 'automate.

Automate Version du logiciel RSLogix 5000 ou Révision du firmware automate ou
ultérieure ultérieure

1769-131, 1769-L32C, 16.00.00 16.023

1769-132E, 1769-L35CR,

1769-L35E 17.01.02 17.012
19.01.00 19.015
20.01.00 20.013
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Avant de commencer Tenez compte des points suivants pour planifier la conception de votre
systeme CompactLogix :

o Lautomate CompactLogix doit toujours étre placé a 'extréme
gauche du systeme.

o Lautomate doit se trouver a moins de quatre modules de
l'alimentation du systeme. Certains modules I’E/S peuvent étre
éloignés jusqu’a huit modules de I'alimentation. Voir la
documentation de vos modules d’E/S 1769 pour plus de détails.

o Lautomate 1769-L32E prend en charge jusqua 16 modules d’E/S
et l'automate 1769-L35E prend en charge jusqu’a 30 modules
d’E/S. Les deux automates peuvent utiliser un maximum de
3 rangées d'E/S avec 2 cables d’extension.

o Chaque rangée d’E/S nécessite sa propre alimentation.

o Un seul automate peut étre utilisé dans un systeme CompactLogix.

o Un cache de terminaison droit 1769-ECR ou un cache de
terminaison gauche 1769-ECL est nécessaire pour terminer
lextrémité du bus de communication.

Liste des composants

Ces composants sont expédiés avec l'automate.

Composant Description
@ Pile 1769-BA
= (lé d'automate 1747-KY

Vous pouvez également utiliser ces composants avec l'automate.

Sivous souhaitez... Utilisez ce composant...
connecter un dispositif sur le port RS-232 cable série 1756-CP3 ou 1747-CP3
ajouter de la mémoire non volatile carte CompactFlash industrielle 1784-CF128
connecter un dispositif sur le port EtherNet/IP cable Ethernet standard avec connecteur RJ-45
connecter un dispositif sur le port ControlNet « prises ControlNet pour les connexions partant des voies A ou B de 'automate vers le réseau ControlNet
« cable 1786-CP pour les connexions partant d'un terminal de programmation vers le réseau ControlNet en
passant par le port d'accés réseau (NAP) de I'automate

Régl age de I'adresse de Chaque réseau ControlNet nécessite au moins un module capable de stocker
station (ControlNet les parametres et de configurer le réseau avec ces parametres au démarrage.

L'automate CompactLogix est appelé « keeper » (gardien), car il garde la

uniquement) configuration du réseau.

Lautomate CompactLogix peut garder les parametres réseau  n'importe quelle
adresse de station autorisée (01 & 99). Plusieurs dispositifs sur un méme réseau
peuvent agir comme gardiens du réseau. Chaque dispositif capable détre le
gardien du réseau sert de remplagant au gardien actuel. Cette fonction de
sauvegarde est automatique et ne nécessite aucune action de votre part.
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Les sélecteurs d’adresse de station sont réglés sur la position 99 au moment de
lexpédition, comme illustré dans la figure.

N ™

43868

Utilisez ces étapes pour définir I'adresse de station.

1. Glissez le couvercle latéral vers 'avant.

43860

2. Utilisez un petit tournevis pour définir 'adresse de la station a l'aide
des sélecteurs de 'automate.

31504-M

3. Une fois que les sélecteurs d’adresse de station sont réglés, écrivez
l'adresse de la station sur la face avant.

Connexiondela p||e 1769-BA Lautomate est livré avec la pile 1769-BA, emballée séparément.

Pour brancher la pile, suivez cette procédure.

A\

ATTENTION : la pile 1769-BA est la seule pile que vous pouvez utiliser
avec les automates 1769-L32E et 1769-L35E. La pile 1747-BA n'est pas
compatible avec les automates 1769-L32E et 1769-L35E et peut
provoquer des problémes.
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électrique peut se produire, susceptible de provoquer une explosion dans
des installations en environnement dangereux. Assurez-vous que
I'alimentation est coupée ou que l'environnement est classé non dangereux
avant de poursuivre.

2 AVERTISSEMENT : lorsque vous branchez ou débranchez la pile, un arc

Pour plus d'informations de sécurité sur la manipulation des piles au lithium, y
compris la manipulation et I'élimination de piles présentant des fuites, voir la
publication AG-5.4NOV04, « Guidelines for Handling Lithium Batteries
Technical Data ».

1. Retirez la porte de la pile en la faisant glisser vers 'avant.

IMPORTANT  Ne retirez pas l'isolant en plastique qui couvre la pile. Lisolant est
nécessaire pour protéger les contacts de la pile.

1. Insérez le connecteur de la pile dans le port de connexion.
Le connecteur est détrompé pour étre installé avec la bonne polarité.

2. Insérez la pile dans le port de la pile dans la porte de la pile.

Pile

3. Faites glisser la porte de la pile vers I'arriere jusqu’a ce quelle senclenche
en position.

CONSEIL Ala fin de sa vie, la pile utilisée doit étre collectée

séparément de tous déchets ménagers non triés, K
puis recyclée.

Publication Rockwell Automation 1769-UMO011I-FR-P — Février 2013


http://docman.mke.ra.rockwell.com/idc/groups/literature/@authors/documents/td/ag-td054_-en-p.pdf

Installation des automates 1769-L3x  Chapitre 2

Installation d’une carte
CompactFlash (facultative)

Assemblage du systeme

ATTENTION : ne retirez pas la carte CompactFlash lorsque I'automate
effectue une opération de lecture ou d'écriture sur cette carte, comme
indiqué par le clignotement en vert du voyant d‘état CF. Cela peut entrainer
une corruption des données sur la carte ou dans I'automate, ainsi que du
firmware le plus récent de I'automate.

La carte CompactFlash industrielle en option fournit une mémoire non volatile 4 l'automate
CompactLogix. La carte nest pas nécessaire pour le fonctionnement de l'automate.

AVERTISSEMENT : quand vous insérez ou retirez la carte CompactFlash
alors que I'automate est sous tension un arc électrique peut se produire,
susceptible de provoquer une explosion dans des installations en
environnement dangereux.

Assurez-vous que |'alimentation est coupée ou que I'environnement est classé
non dangereux avant de poursuivre.

Pour installer une carte CompactFlash, poussez la
languette de verrouillage vers la droite, puis insérez
la carte CompactFlash industrielle dans le port situé
A 'avant de ['automate.

L¢tiquette de la carte CompactFlash doit étre
orientée vers la gauche. Faites correspondre la fleche
d’orientation sur la carte avec la fleche située a 'avant

de 'automate.

Pour retirer la carte CompactFlash, poussez la
languette de verrouillage pour I¢loigner de la carte CompactFlash, puis
retirez la carte CompactFlash du port.

L’automate peut étre relié¢ 4 un module d’E/S ou 4 une source d’alimentation
adjacent(e) avant ou apres le montage.

AVERTISSEMENT : I'automate CompactLogix n'est pas congu pour le
retrait et l'insertion sous tension.

Si vous insérez ou retirez un module avec le bus intermodules sous tension un
arc électrique peut se produire, susceptible de provoquer une explosion dans
des installations en environnement dangereux.

Assurez-vous que |'alimentation est coupée ou que I'environnement est classé
non dangereux avant de poursuivre.
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Reportez-vous a lillustration lors de I'installation d’'un automate.

Débranchez 'alimentation secteur.

Vérifiez que le levier du module adjacent (A) est en position
déverrouillée (complétement a droite).

Utilisez les rainures demboitement supérieure et inférieure (B) pour
fixer les modules ensemble.

Faites coulisser le module le long des rainures vers larri¢re jusqua ce
que les connecteurs de bus soient alignés.

. ATlaidedu doigt ou d’un petit tournevis, repoussez légerement le levier

du bus du module en arrié¢re jusqu’a dégager la languette de
positionnement (C).

Déplacez le levier du bus du module 4 fond & gauche (D) jusqu’a ce que
se produise le bruit denclenchement qui confirme que le bus est
verrouillé.

ATTENTION : lors de I'ajout de 'automate, de I'alimentation et des
modules d'E/S, vérifiez que les connecteurs de bus soient bien verrouillés
entre eux, afin d'assurer une liaison électrique correcte.

(et équipement n'est pas protégé contre le rayonnement solaire direct ni les
autres sources de rayonnement UV.

7.

8.

Fixez le cache de terminaison (E) au dernier module du systeme a 'aide
des rainures demboitement comme précédemment.

Verrouillez le cache de terminaison du bus (F).

ATTENTION : pendant le montage des différents dispositifs sur le panneau
ou le rail DIN, veillez a ce qu'aucun déchet (copeaux de métal ou brins de fil,
par exemple) ne pénétre a l'intérieur de I'automate. Les débris tombés a
lintérieur de I'automate peuvent provoquer des dégats lors de sa mise
sous tension.
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Dégagement minimum

Vous devez respecter une distance minimum par rapport aux parois de
lenceinte, chemins de cibles et équipements adjacents. Laissez un
dégagement minimum de 50 mm de tous les cotés, comme illustré.
Ceci permet d’assurer la ventilation et I'isolation électrique.

50mm
Dessus .
(2in.)
<  |g§| 50mm
+— = = .
=| 8 - g |£] @in)
2| € s g |E
g8 g g |2 -—Pp
- < =z |8
b4 e
S gl £ g || @t
< O = << = S
Dessous 50mm
(2in.)

Dimensions

;

LT T
9|€ 35 9|é 35 35 *35 %
(1.38) (138) (1,38) (138) 4734

Toutes les dimensions sont en mm (in.).

IMPORTANT  Les cables d'extension Compact I/0 ont les mémes dimensions que les
caches de terminaison. Les cables d'extension peuvent étre utilisés
indifféremment sur I'extrémité droite ou gauche. Un cache de terminaison
droite 1769-ECR ou un cache de terminaison gauche 1769-ECL termine
I'extrémité du bus de communication.
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Mise a la terre du cdblage

ATTENTION : ce produit est mis a la terre du chassis par I'intermédiaire du
rail DIN. Utilisez un rail DIN en acier zingué chromaté jaune pour garantir
une bonne mise a la terre. L'utilisation de rails DIN en d'autres matiéres (par
exemple, en aluminium ou en plastique) pouvant se corroder et soxyder ou
présenter une mauvaise conduction, peut se traduire par une mise a la terre
incorrecte ou intermittente. Fixez le rail DIN au plan de montage tous les
200 mm environ et utilisez des ancrages d'extrémité appropriés.

Ce produit est prévu pour étre installé sur un plan de montage correctement
mis & la terre, comme un panneau métallique. Des connexions de mise a la
terre supplémentaires a partir des pattes de fixation de l'automate ou du rail
DIN (le cas échéant) ne sont pas nécessaires, sauf si le plan de montage ne
peut pas étre raccordé a la terre.

Reportez-vous a la publication 1770-4.1 « Industrial Automation Wiring
and Grounding Guidelines », pour toutes précisions complémentaires.

Montage sur panneau

Montez 'automate sur un panneau en utilisant deux vis par module. Utilisez
des vis M4 ou n° 8 4 téte cylindrique large. Tous les modules doivent étre fixés
au moyen de vis. Cette procédure vous permet d’utiliser les modules
assemblés comme gabarit pour le pergage du panneau.

IMPORTANT  Enraison des tolérances applicables aux trous de fixation, il est important
de soigneusement respecter cette procédure.

1. Sur un plan de travail propre, assemblez trois modules au maximum.

2. En utilisant cet assemblage de modules comme gabarit, marquer avec
soin le centre de tous les trous de fixation des modules sur le panneau.

3. Reposer les modules assemblés ainsi que tous autres modules éventuels
déja en place sur le plan de travail propre.

4, Percer et tarauder les trous destinés a recevoir les vis de fixation
recommandées (M4 ou N° 8).

5. Replacez les modules sur le panneau et vérifiez le bon alignement
des trous.

CONSEIL La plaque de mise a la terre, C'est-a-dire le support dans lequel vous vissez
les vis de fixation, relie chague module a la terre une fois quil est monté
en panneau.
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6. Fixez les modules au panneau a 'aide des vis de montage.

CONSEIL Si vous devez installer des modules supplémentaires, ne montez que le
dernier module du groupe et laissez les autres de c6té. Ceci réduira les
temps de dépose/remontage lors du percage et du taraudage des trous de
fixation du groupe de modules suivant.

7. Répétez les étapes 1 2 6 pour les éventuels modules restants.

Montage de I'automate sur le rail DIN

L'automate peut étre monté sur les types de rails DIN suivants :
e EN50022de35x7,5mm
e ENS50022de35x15 mm

rail DIN. Utilisez un rail DIN en acier zingué chromaté jaune pour garantir
une bonne mise a la terre. L utilisation de rails DIN en d'autres matiéres (par
exemple, en aluminium ou en plastique) pouvant se corroder et soxyder ou
présenter une mauvaise conduction, peut se traduire par une mise a la terre
incorrecte ou intermittente. Fixez le rail DIN au plan de montage tous les
200 mm environ et utilisez des ancrages d'extrémité appropriés.

2 ATTENTION : ce produit est mis a la terre du chassis par 'intermédiaire du

1. Avant d'installer l'automate sur le rail DIN, placez les loquets de
fixation de l'automate sur le rail en position fermée.

2. Pressez la zone de contact de 'automate avec le rail DIN contre
ce dernier.

Les loquets souvrent momentanément et se referment sur le rail
pour verrouiller le module en place.

Etablissement de Raccordez l'extrémité femelle 9 broches du cable série au port série de
Connexions RS-232 a lautomate.
I'automate

44735
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AVERTISSEMENT : si vous branchez ou débranchez le cable série alors que
le module ou le dispositif série raccordé a I'autre extrémité est sous tension,
un arc électrique peut se produire, susceptible de provoquer une explosion
dans des installations en environnement dangereux.

Assurez-vous que |'alimentation est coupée ou que I'environnement est classé
non dangereux avant de poursuivre.

Cable RS-232

Extrémité du cable D-shell

male droit 9 broches Extrémité du cable

D-shell femelle a angle 1co 1CD
droit 9 broches 2 RDX 2 RDX
3TXD >< 3 TXD
4 DTR 4 DTR
COMMON COMMOI
—— 6DSR 6 DSR —
7 RTS 7 RTS
8CTS >< 8 CTS
1747-CP3 ou 1756-CP3
9 9
Extrémité de cable droit Extrémité de cable a angle droit

CONSEIL Ce cable doit étre blindé et relié au boitier du connecteur.
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Isolateur optique (1769-L31 uniquement)

La voie 0 est entierement isolée et ne nécessite pas de dispositif d’isolement
séparé. La voie 1 nest pas isolée. Si vous connectez la voie 1 2 un dispositif a

l'extérieur de l'enceinte du systeme, envisagez 'installation d’un isolateur (par
exemple le convertisseur d’interface 1761-NET-AIC) entre l'automate et le

dispositif.

Commutateur-

sélecteur de vitesse.
de transmission

Port 1: DB-9
RS-232, DTE

Choisissez le cable approprié.

Port2: Mini-DIN 8
RS-232

Commutateur-sélecteur de
source d'alimentation c.c.

Bornes pour alimentation
externe 24V c.c.

Utilisation de l'isolateur

Cable

Non

Le cable 1756-CP3 relie I'automate directement a I'automate.

Si vous fabriquez votre propre cble, il doit &tre blindé et le blindage doit étre relié a la coque métallique entourant
les broches aux extrémités du cable.

Vous pouvez également utiliser un cable 1747-CP3. Ce cable a un boitier de connecteur a angle droit plus grand que
celui du cable 1756-CP3.

Oui

Le cable 1761-CBL-APOO (connecteur a angle droit a 'automate) ou le cable 1761-CBL-PM02 (connecteur droit a
I'automate) relie I'automate au port 2 sur l'isolateur 1761-NET-AIC. Le connecteur mini-DIN n'est pas disponible
dans le commerce, donc vous ne pouvez pas fabriquer ce cable.

678

Broche | Extrémité DB-9 Extrémité 3 5
mini-DIN 12

! DCD ocd Extrémité de cable  Extrémité de

2 RxD RxD DB-9 aangledroit  cable mini-DIN

3 ™0 D ou droite 8 broches

4 DTIR DTIR

5 Terre Terre

6 DSR DSR

7 RTS RTS

8 (TS (Ts

9 _ _

Configuration série par défaut

Les voies 0 et 1 (ports série) présentent la configuration de communication
par défaut suivante.

Paramétre Par défaut
Protocole DF1 full-duplex
Vitesse de transmission 19,2 Kbits/s
Parité Aucune
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Paramétre Par défaut

Station Address (adresse de station) 0

Lignes de commande Sans établissement de liaison
Error Detection (détection derreur) BCC

Réponses imbriquées Détection automatique
Détection des paquets (messages) en Activé

double

ACK Timeout (timeout ACK) 50 (x 20 ms)

Limite de réception NAK 3 tentatives de reconnexion
Limite de transmission ENQ 3 tentatives de reconnexion
Bits de données 8

Bits d'arrét 1

CONSEIL Seule la voie 0 a un bouton-poussoir de communication par défaut.

Utilisation du bouton-poussoir de communication par défaut de
lavoie 0

Le bouton-poussoir de communication par défaut
de la voie 0 est situé sur I'avant de I'automate, dans
le coin inférieur droit, comme illustré. Utilisez le
bouton-poussoir de communication par défaut de
la voie 0 pour passer de la configuration de
communication définie par l'utilisateur au mode
de communication par défaut. Le voyant détat de
communication par défaut de la voie 0 (DCHO)
sallume (vert, fixe) pour indiquer que la
configuration de communication par défaut est active.

IMPORTANT  Le bouton-poussoir de communication par défaut est en renfoncement.

Avant d'appuyer sur le bouton-poussoir de communication par défaut,
veillez a noter la configuration de communication en cours pour la voie 0.
Un appui sur bouton-poussoir de communication par défaut réinitialise
tous les paramétres configurés a leurs réglages par défaut.

Pour faire revenir la voie a ses paramétres configurés par |'utilisateur, vous
devez les entrer manuellement tout en étant connecté a 'automate ou les
télécharger dans le cadre d'un fichier de projet du logiciel RSLogix 5000.
Pour ce faire, tout en étant connecté au logiciel RSLogix 5000, accédez a la
boite de dialogue Controller Properties (propriétés de I'automate) et entrez
les paramétres sous les onglets Serial Port (port série), System Protocol
(protocole systéme) et User Protocol (protocole utilisateur).
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Etablissement de
connexions Ethernet sur
'automate

Les automates 1769-L32E et 1769-L35E sont livrées avec l'utilitaire BOOTP
activé. Vous devez attribuer une adresse IP au port Ethernet pour que
lautomate communique sur un réseau EtherNet/IP.

AVERTISSEMENT : si vous branchez ou débranchez le cable de

A communication alors que le module ou tout autre périphérique du réseau est
sous tension un arc électrique peut se produire, susceptible de provoquer une
explosion dans des installations en environnement dangereux.

Assurez-vous que I'alimentation est coupée ou que 'environnement est classé
non dangereux avant de poursuivre

Branchez le connecteur RJ45 du cable Ethernet sur le port Ethernet (port
supérieur) de lautomate.

Ethernet. Ceci pourrait entrainer un comportement erratique ou

2 ATTENTION : ne branchez pas de cable réseau DH-485 ou NAP sur ce port
endommager le port.

(~AHOHA)
|l 1g B[4
8- NC
7 NC
6--—-RD- ——
5 NC —
> 4 NC —
3 RD+
2--—T0- RI45
1--——TD+

Attribution d'une adresse IP

Vous pouvez définir 'adresse IP en utilisant 'un de ces utilitaires :

o utilitaire BOOTP de Rockwell (disponible avec les logiciels RSLinx et
RSLogix 5000) ;

o logiciel RSLinx ;
o logiciel RSLogix 5000.

Utilisation de BOOTP pour configurer I'adresse IP

L'utilitaire BOOTP est un programme autonome dans 'un des répertoires
suivants :

o répertoire des outils (Tools) RSLinx dans le dossier du programme
Rockwell Software® du menu Démarrer.

L'utilitaire est installé automatiquement lorsque vous installez le
logiciel RSLinx ;
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o répertoire des utilitaires (Utils) sur le CD d’installation du logiciel
RSLogix 5000.

Suivez cette procédure pour utiliser Iutilitaire BOOTP.

1. Démarrez le logiciel BOOTP.

2. Sélectionnez Tools (outils) >Network Settings (configurations
réseau).

3. Entrez le masque et la passerelle d’Ethernet.

4. Cliquez sur OK.

Metwork Settings E‘
Defaults
SubmetMask: | 265 . 265 . 224 . 0
Gateway: | 1] 0 0 . 0
Prirnary DMNS: | 0 .0 .0 .0
Secondary DNS: | 0 0 0.0
Domain Name: |

Cancel

Dans la boite de dialogue Request History (historique des requétes) de
BOOTP, vous pouvez voir les adresses matérielles des dispositifs
émettant des requétes BOOTP.

5. Double-cliquez sur I'adresse matérielle du dispositif que vous souhaitez

configurer.
55 BOOTP/DHCP Server 2.3 (=3
Eie Tools Help
Fiequest Histary
Clear History Add to Relation List

(hominsee) | Type | Ethemet Address MAC) IP &ddress Hostname:
85508 BODTP  00.00:BC:21:A0:56
855,02 BODTP  00:00:BC:21:40:56
85455 BODTP 000 (156
BOOTP 00 00.BC:21:40:56

Fielation List
e e | | |

Ethernet Address [MAC] [ Type [ IFbddiess [ Hostname | Description

Stalus Entiies

Unable to service BOOTP request from 00:D0:BC:21:A0:56. 00f 256

CONSEIL L'adresse matérielle figure sur I'autocollant apposé sur la carte de circuit
imprimé de 'automate située a gauche, a coté de la pile.

L'adresse matérielle apparait sous le format suivant : 00-0b-db-14-55-35.

La boite de dialogue New Entry (nouvelle entrée) affiche I'adresse
Ethernet du dispositif (MAC).

6. Entrez I'adresse IP.
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7. Cliquez sur OK.

Mew Entry:

Ethermet Address [MAC): Il]l]:l]l]:BC:21 ADGE

IPAddress: | 130 . 161 . 217 . 3

Hostharne: I

Description: I

ok | Cancel

8. Pour affecter de fagon permanente cette configuration au dispositif,
mettez ce dernier en surbrillance et cliquez sur Disable

BOOTP/DHCP (désactiver le BOOTP/DHCP).

Lorsque le dispositif sera remis sous tension, il utilisera la
configuration que vous lui aurez affectée et nenverra plus

de requéte BOOTP.
Utilisation du logiciel RSLinx pour définir I'adresse IP
1. Vous pouvez utiliser le logiciel du RSLinx, version 2.41 ou ultérieure,

pour définir I'adresse IP.

2. Assurez-vous que l'automate qui utilise l'adresse IP est installé et
fonctionne.

3. Frablissez la connexion 4 l'automate via la connexion série (voir page 27).
4. Lancez le logiciel RSLinx.
La boite de dialogue RSWho s'ouvre.

5. Accédez au réseau Fthernet via le réseau série.

inx Gateway - RSWho - 1

it View Commurications Ststion DDE/OPC  Secuity Window Help
= & £18 Bliz| ¥
RSWiho 1 CEx

[V Autobrowise Nt Brawsing

= I wworkstation, LISMAYRDCOLLINLL E

Linic Gateways, Ethernet
1784-PCD-1, Devicellet
AB_DF1-1, DFL
= [ 01, Compactl ogix Processor, Ricks_L35E
= ] Backplane, CompactLogix System
a
I
[l 03, Local 1769 Bus Adapter, YA1763)4
&5 AB_ETHIP-1, Ethernet

A Ethernet

I 0671208 |93z AM /|

For Help, press F1

6. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur le port Ethernet (pas sur
lautomate) et sélectionnez Module Configuration (configuration

du module).

7. Sélectionnez longlet Port Configuration (configuration du port).
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8. Cliquez sur le bouton radio appropri¢ afin de choisir le type de
Configuration réseau.

1788-ENB Configuration x|
ol PDr\CDMlguvaﬂunl
Netwark Configuration Type
’7  [Staiid © Dynarmic
€ Use DHCP to ahiain nefwork corfiguratiorn
@ Uee BOOTP to shtain network cofiguration
IP Address: 10 .86 . 60 . 120
Network Mask: 255 . 255 . 254 . 0
Gateway Address: 10 .83 .60 . 1
Erimary Name: i T i T
Senver
Secondary Name T 0
Server
Domain Name:
HostName:
Status: [Network Interface Canfigured
oK Cancel Apply Help |

9. Entrez l'adresse IP, le masque du réseau (ou sous-réseau) et 'adresse de
la passerelle (si nécessaire).

Utilisation du logiciel RSLogix 5000 pour définir 'adresse IP
Vous pouvez utiliser le logiciel RSLogix pour définir 'adresse IP.

1. Assurez-vous que l'automate qui utilise I'adresse IP est installé et
fonctionne.

2. Erablissez la connexion i F'automate via la connexion série (voir page 27).

3. Lancez le logiciel RSLogix 5000.

4. Danslarborescence de I'automate, sélectionnez les propriétés du port
Ethernet.

Lo Tools ‘Window Help

[Gs[e] o[~ =1 B[3e|%| [B= ||
:: = runttode -36_,_ B ran [eoori
3 ae™ A el 0 Lo o]

«
JL N [PV

1P Addrose: T30 1217 3

[Must Match P Address on Lisneral 1 1ab)

I” Enable Booto
=

[ futoNegotists Port Spesd and Duplex Refresh

Saws Fumng [ OK | Cancel

Sélectionnez onglet Port Configuration (configuration du port).

Spécifiez I'adresse IP.

Cliquez sur Apply (appliquer).
Cliquez sur OK.

® N & W

Cela définit I'adresse IP dans le matériel. Cette adresse IP doit étre la
méme que celle que vous avez attribuée sous l'onglet General (général).
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Etablissement de
connexions ControlNet a
'automate

Les automates CompactLogix 1769-L32C et 1769-L35CR se connectent au
réseau ControlNet. Pautomate CompactLogix 1769-L32C prend en charge
uniquement les connexions a la voie A. Lautomate CompactLogix 1769-L35CR
prend en charge les connexions aux voies A et B (supports redondants).

Pour les connexions permanentes au réseau, connectez le module au réseau
ControlNet a l'aide d'une prise ControlNet (par exemple, 1786-TPR,
1786-TPS, 1786-TPYR ou 1786-TPYS).

La figure illustre un exemple de réseau ControlNet utilisant des supports
redondants.

Repére Description

1 Station ControlNet

2 Supports redondants disponibles uniquement sur 1769-L35CR
3 Liaison ControlNet

Pour connecter 'automate CompactLogix a un réseau ControlNet, voir
également la documentation suivante :

e « ControlNet Coax Tap Installation Instructions », publication
1786-IN00Q7

e « ControlNet Coax Media Planning and Installation Guide »,
publication CNET-IN002

o « ControlNet Fiber Media Planning and Installation Guide »,
publication CNET-IN001

IMPORTANT  Pour les connexions réseau, nous recommandons I'utilisation de prises
avec un connecteur droit (référence 1786-TPS ou 1786-TPYS) en raison de
I'emplacement des connecteurs BNC en dessous du module.
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Connexion de I'automate au réseau via une prise ControlNet

En général, les prises ControlNet sont utilisées pour établir des connexions
permanentes entre lautomate CompactLogix et le réseau. Effectuez les
étapes ci-dessous pour connecter le module au réseau a 'aide d'une

prise ControlNet.

ATTENTION : ne laissez pas les parties métalliques de la prise entrer en
contact avec un matériau conducteur.

Sivous débranchez la prise du module, replacez le capuchon anti-poussiere sur
le connecteur droit ou a angle droit pour empécher que ce dernier entre
accidentellement en contact avec une surface métallique mise a la terre.

1. Retirez et conservez les capuchons anti-poussicre des
prises ControlNet.

Repére | Description

1 Segment 1

2 Segment 2

3 (Capuchons anti-poussiére

2. Raccordez le connecteur droit ou 4 angle droit au connecteur BNC du
module, comme illustré dans la figure.

5
Repére | Description
1 Segment 1
2 Segment 2
3 Prise reliée a un automate CompactLogix sans supports redondants
4 Prise reliée a un automate CompactLogix a I'aide de supports redondants
(1769-L35CR uniquement)
5 Prise de dérivation
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IMPORTANT  Pour empécher l'inversion involontaire des connexions des prises (qui
entraine |'affichage d'un état incorrect nécessitant un dépannage), vérifiez
I'étiquette du cable de dérivation de la prise, qui indique le segment reli¢,
avant d'effectuer la connexion.

AVERTISSEMENT : si vous branchez ou débranchez le cable de
communication alors que le module ou tout autre périphérique du réseau est
sous tension un arc électrique peut se produire, susceptible de provoquer une
explosion dans des installations en environnement dangereux.

Assurez-vous que |'alimentation est coupée ou que I'environnement est classé
non dangereux avant de poursuivre

Connexion d’un terminal de programmation au réseau via un
cable 1786-CP

Vous pouvez utiliser le port d’acces réseau (NAP) de l'automate
CompactLogix pour connecter un terminal de programmation au réseau
ControlNet. La figure montre les connexions du cible 1786-CP.

10 10

2RDX 2RDX

.

3TXD 3TXD

4DTR 4DTR
COMMON CoMMmo

— 6DSR 6Dk —
TRTS :><: 7RTS
8(TS 8(TS
9 9

AVERTISSEMENT : le port NAP est prévu uniquement pour une utilisation
temporaire, afin d'effectuer la programmation localement, et non pour une
connexion permanente. Si vous branchez ou débranchez le cable NAP alors
que le module ou tout autre dispositif du réseau est sous tension, un arc
électrique peut se produire, susceptible de provoquer une explosion dans
des installations en environnement dangereux.

Assurez-vous que I'alimentation est coupée ou que I'environnement est classé
non dangereux avant de poursuivre.
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Installation des fichiers
EDS appropriés

38

ATTENTION : utilisez le cable 1786-CP lorsque vous connectez un terminal
A de programmation au réseau par l'intermédiaire du NAP.

Lutilisation d’un autre cable peut entrainer des pannes du réseau ou
endommager le produit.

Connectez une extrémité du cable 1786-CP 4 l'automate CompactLogix et
lautre extrémité au NAP du terminal de programmation.

ATTENTION : ne branchez pas un cable réseau DH-485 ou un
A connecteur RJ45 destiné au réseau EtherNet/IP sur le NAP. Ceci pourrait

entrainer un comportement erratique et/ou des dégats au niveau du port.

Sivous possédez la version 2.42 (ou ultérieure) du logiciel RSLinx, les fichiers
EDS les plus courants ont été installés avec le logiciel. Si vous utilisez une
version antérieure du logiciel RSLinx, vous devrez peut-étre installer des

fichiers EDS.

Vous avez besoin des fichiers EDS pour ces dispositifs :
e automates 1769-L32E et 1769-L35E ;
o CompactBus 1769
o Adaptateur local 1769

Tous ces fichiers EDS, sauf le fichier CompactBus 1769, sont mis a jour
a chaque nouvelle version du firmware. Il existe également une version

1 du fichier EDS de 'automate, dont vous avez besoin pour les nouveaux
automates. Chaque automate est livré avec la version 1 du firmware.
Pour mettre le firmware 2 jour, la version 1 du fichier EDS

(0001000E00410100.¢ds) doit étre installée pour l'automate.

Les fichiers EDS sont disponibles sur le CD du logiciel RSLogix 5000
Enterprise Series. Les fichiers sont également disponibles a 'adresse
http://www.ab.com/networks/eds.
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(hargement du firmware Vous devez télécharger la version la plus récente du firmware avant de pouvoir
de 'automate utiliser 'automate.

Pour charger ce firmware sur 'automate, vous pouvez utiliser :

o [utilitaire ControlFLASH livré avec avec le logiciel de
programmation RSLogix 5000 ;

o [utilitaire AutoFlash, qui est lancé automatiquement par le logiciel
RSLogix 5000 lorsque vous chargez un projet dont la version de
firmware ne correspond pas a celle de 'automate ;

o une carte CompactFlash (référence 1784-CF128) avec mémoire valide

déja chargée.

Si vous utilisez les utilitaires ControlFLASH ou AutoFlash, vous avez besoin
d’une connexion réseau avec 'automate.

Le firmware est livré avec le logiciel RSLogix 5000 ou peut étre téléchargé sur
le site d’assistance technique Rockwell Automation. Rendez-vous a I'adresse

http://www.rockwellautomation.com/support/.

Suivez les étapes décrites 4 la suite pour télécharger un firmware depuis le site
Internet d’assistance technique Rockwell Automation.

1. Sur la page dédiée a l'assistance de Rockwell Automation, cliquez sur
Software Updates, Firmware and Other Downloads (mise 3 jour des
logiciels, firmwares et autres téléchargements) sous la rubrique Other
Tools (autres outils).

Cliquez sur Firmware Updates (mises a jour de firmware).
Sélectionnez la mise 4 jour du firmware appropriée.

Sélectionnez la version de firmware.

Wk D

Cliquez sur un fichier de révision pour décompresser des données.

Utilisation de I'utilitaire ControlFLASH pour charger le firmware
dans l'automate

Vous pouvez utiliser Iutilitaire ControlFLASH pour charger le firmware via
une connexion série.

1. Assurez-vous que la connexion réseau appropriée est établie avant de
commencer.

2. Lancez l'utilitaire ControlFLASH.

3. Lorsque la boite de dialogue de bienvenue s’affiche, cliquez sur Next
(suivant).

4. Sélectionnez la référence de 'automate et cliquez sur Next (suivant).

5. Développez l'arborescence du réseau jusqu'a vous voyiez apparaitre
votre automate.
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10.

11.
12.

Si le réseau souhaité n'est pas indiqué, configurez d’abord un driver
pour le réseau avec le logiciel RSLinx.

Sélectionnez cet automate et cliquez sur OK.

Choisissez le niveau de version auquel vous souhaitez mettre 4 jour
lautomate et cliquez sur Next (suivant).

Pour lancer la mise & jour de l'automate, cliquez sur Finish (finir), puis
sur Yes (oui).

Une fois l'automate mis a jour, la boite de dialogue d*¢tat de la mise &
jour (Update Status) affiche « Update complete » (mise & jour
terminée).

Cliquez sur OK.

Pour fermer l'utilitaire ControlFLASH, cliquez sur Cancel (annuler),
puis sur Yes (oui).

Utilisation d’AutoFlash pour charger le firmware dans I'automate

Vous pouvez utiliser AutoFlash pour charger le firmware par 'intermédiaire
d’une connexion réseau.

IMPORTANT  Lors de la mise a niveau du firmware de votre automate, il est

extrémement important de laisser la mise a niveau se terminer sans
interruption.

Si vous interrompez la mise a niveau du firmware, soit dans le logiciel,
soit en déplacant les supports physiques, vous pouvez rendre 'automate
inutilisable.

Pour de plus amples informations sur la mise a niveau du firmware de
votre automate CompactLogix, consultez les informations publiées a
I'adresse http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase/.

1.

Vérifiez qu'il existe une connexion réseau appropriée et que le driver
pour ce réseau est configuré dans le logiciel RSLinx.

Utilisez le logiciel de programmation RSLogix 5000 pour créer un
projet d’automate.

3. Cliquez sur RSWho pour spécifier le chemin d’acces & l'automate.

Sélectionnez votre automate et cliquez sur Download (télécharger).

Vous pouvez également cliquer sur Update Firmware (mise 4 jour du
firmware) pour réaliser cette procédure. Dans ce cas, passez
directement a [¢tape 8.

Une boite de dialogue apparait, indiquant que les révisions du projet et
du firmware de 'automate sont différentes.

Cliquez sur Update Firmware (mise 3 jour du firmware).

Utilisez la case a cocher et le menu déroulant pour sélectionner votre
automate et la version du firmware.
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7. Cliquez sur Update (mise a jour).
8. Cliquez sur Yes (oui).

La mise 4 niveau du firmware commence.

IMPORTANT  N’INTERROMPEZ PAS LA MISE A NIVEAU DU FIRMWARE UNE FOIS
QU’ELLE A COMMENCE.

Linterruption de ce processus risquerait en effet de rendre I'automate
inutilisable.

Lorsque la mise & niveau du firmware est terminée, la boite de dialogue
Download (chargement) apparait et vous pouvez passer au chargement de
votre projet dans lautomate.

Utilisation d’une carte CompactFlash pour charger le firmware

Sivous possédez déja un automate configuré et dont le firmware est chargé,
vous pouvez stocker le programme utilisateur et le firmware de cet automate
sur la carte CompactFlash, puis utiliser cette carte afin de mettre d’autres
automates a jour.

1. Au moyen du logiciel RSLogix 5000, enregistrez le programme
utilisateur et le firmware d’'un automate déja configuré sur la carte

CompactFlash.

2. Ouvrez longlet Nonvolatile Memory (mémoire non volatile) de la
boite de dialogue Controller Properties (propriétés de l'automate).

Assurez-vous de sélectionner Load Image On Powerup (charger
I'image 4 la mise sous tension) lorsque vous enregistrez sur la carte.

3. Retirez la carte et insérez-la dans l'automate qui utilisera le méme
firmware et le méme programme utilisateur.

Lors de la mise sous tension du deuxi¢me automate, 'image enregistrée
sur la carte CompactFlash est chargée dans I'automate.
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Sélection du mode de
fonctionnement de
'automate

42

Utilisez l'interrupteur a clé situé sur la face avant de l'automate pour
déterminer le mode de fonctionnement de 'automate.

Position de Description
l'interrupteura clé
Run (exécution)) « Transférer des projets.

« Exécuter le programme et activer les sorties.

« Vous ne pouvez pas créer ou supprimer des taches, des programmes ou des
sous-programmes. Vous ne pouvez pas créer ou supprimer des points ou effectuer
des modifications en ligne tant que I'interrupteur a clé est en position Run
(Exécution).

« Vous ne pouvez pas changer le mode a I'aide du logiciel de programmation tant que
linterrupteur a clé est en position Run (Exécution).

Prog
(programmation)

« Désactivation des sorties.

« Transférer/charger des projets.

« (réer, modifier et supprimer des taches, des programmes ou des sous-programmes.

« L'automate n'exécute pas (ne scrute pas) les taches tant que l'interrupteur a clé est en
position Prog (programmation).

«Vous ne pouvez pas changer le mode a |'aide du logiciel de programmation tant que
Iinterrupteur a clé est en position Prog (programmation).

Rem (a distance)

Transférer/charger des projets.

« (Changer entre les modes Remote Program (programmation a distance), Remote Test
(test a distance) ou Remote Run (exécution a distance) au moyen du logiciel de
programmation.

Remote Run « Exécution (scrutation) des taches par I'automate.
(exécution a « Activation des sorties.

distance) + Modification en ligne.

Remote Program « Désactiver des sorties.

(programmation a « Créer, modifier et supprimer des taches, des programmes ou
distance) des sous-programmes.

« Transfert/chargement de projets.
« Modification en ligne.
« L'automate n'exécute pas (ne scrute pas) les taches.

Remote Test (test a « Exécution des taches avec les sorties désactivées.
distance) « Modification en ligne.
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Connexion a I'automate via le port série

Ce chapitre décrit comment se connecter & lautomate via le port série, afin

de pouvoir configurer l'automate et transférer ou télécharger un projet dans
lautomate.

Rubrique Page
Connexion a I'automate via le port série 43
Configuration du driver série 45
Sélection du chemin d'accés a 'automate 47

Pour que lautomate CompactLogix fonctionne sur un réseau série,
il vous faut :

e une station de travail munie d’un port série ;
o lelogiciel RSLinx, pour configurer le driver de communication série ;

o lelogiciel de programmation RSLogix5000, pour configurer le port
série de 'automate.

La voie 0 des automates CompactLogix est entiérement isolée et ne nécessite

pas de dispositif d’isolement séparé. La voie 1 du modele 1769-L31 n'est pas
un port série isolé.

Figure 3 — Connexion série a 'automate
Automate 1769-L31 Ordinateur personnel

(Cable série 1747-CP3
ou 1756-CP3

Si vous vous connectez la voie 1 de 'automate 1769-L31 2 un modem ou a un
dispositif ASCII, envisagez l'installation d’un isolateur entre l'automate et le

modem ou le dispositif ASCIL Un isolateur est également recommandé lors

de la connexion de I'automate directement 3 une station de travail de

programmation. Par exemple, vous pouvez utiliser le convertisseur
d’interface 1761-NET-AIC en tant qu'isolateur.

Pour de plus amples informations sur I'installation d’un isolateur, consultez la
section Configuration d’un isolateur, page 59.

Publication Rockwell Automation 1769-UMO011I-FR-P — Février 2013 43



Chapitre3  Connexion a I'automate via le port série

Pour vous connecter avec un cable série, effectuez la procédure suivante :

1. Procurez-vous un cible série 1747-CP3 ou 1756-CP3.

CONSEIL Si vous fabriquez votre cable série vous-méme, conformez-vous a la
procédure suivante :
+ Limitezlalongueura 15,2 m (50 ft).
« (ablez les connecteurs.

Station de travail Automate
1 10 +—
2RDX 2RDX
3TXD — = 3TXD
4DTR [ ~—1 4DIR
COMMUN (OMMUN
— 6DSR 6DSR —
RIS [ | 7RTS
8(TS 8 (TS
9 9

2. Raccordez le cAble 4 votre automate et 4 la station de travail.

% ~———————— (able(P3
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Configuration du driver série

Utilisez le logiciel RSLinx pour configurer le driver RS-232 DF1 pour les
communications série. Pour configurer ce driver, effectuez la procédure suivante :

1. Danslaliste déroulante Communication, choisissez Configure Drivers
(configurer les drivers).

"Q‘ RSLinx Professional

File Edit Wiew RSyl Station DDEJOPC  Security

RIWho

Configure o

Caonfigure Shorkeuts. .. k
Configure Client Applications. ..
Configure CIP Options...

Driver Diagnostics. ..
CIP Diagnostics.. .,
Gateway Diagnostics, ..

La boite de dialogue Configure Drivers (configurer des drivers)

saffiche.

Configure Drivers

Available Driver Types:
|Fi5-232 DF1 devices |

Close
Add New...

Help

Ethernet devices

O Ethernet/IP Driver

1784-KTAKTHID)PETHD)PCME for DH+/DH-485 devices
1784-KTC[X) for ContralMet devices

DF1 Polling Master Driver

1784-PCC for ControlM et devices

1784-PCIC(S] for ControlMet devices

1747-PIC # AIC+ Drriver

DF1 Slave Driver

5-5 507502 for DH+ devices

“irtual Backplane [SoftLogix58:==]

DeviceMet Drivers (1784-PCD/PCIDS 1770-KFD SDMPT drivers]
FLC-5 [DH+] Emulator driver

SLC 500 [DH485] Ermulator driver

SoftLogi=5 driver

Fiemote Devices via Linx Gateway

Statuz

FEEEL bk

2. Danslaliste déroulante Available Driver Types (types de drivers
disponibles), sélectionnez « RS-232 DF1 Device ».

3. Cliquez sur Add New (ajouter nouveau) pour ajouter le driver.

La boite de dialogue Add New RSLinx Driver (ajouter nouveau driver
RSLinx) saffiche.
Add New RSLinx Driver

Chaose a name for the new driver.
[15 characters maximum)]

Cancel

|4B_DF1-1

4. Attribuez un nom au driver et cliquez sur OK.
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La boite de dialogue Configure RS-232 DF1 Devices (Configurer les
dispositifs RS-232 DF1) saffiche.

Configure RS-232 DE1 Devices

Device Mame:  AB_DF1-1

Comm Port | COM1 - (IR | ogix 5550 / Compactlogix

Baud Rate: 19200 - Station Mumber: ’007

[Decimal]
Farity: |Mane - Emor Checking:  |ECC -
Stop Bits: |1 - Protocol:  |Full Duples -

Auto-Configure

I Use Madem Dialer
QK | Cancel | Delete | Help

5. Spécifiez les réglages du port série.

a. Dans la liste déroulante Comm Port (port de communication),
sélectionnez le port série de la station de travail a laquelle le cable
est raccordé.

b. Dans la liste déroulante Device (dispositif ), sélectionnez
Logix 5550-Serial Port.

c. Cliquez sur Auto-Configure (configuration auto).

6. Vérifiez si la configuration automatique sest bien déroulée.

Si Alors

Oui Cliquez sur OK.

Non Revenez a I'étape 5 et vérifiez que vous avez sélectionné le bon port de
communication.

7. Cliquez sur Close (Fermer).
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Chapitre 3

Sélection du chemind’accesa
'automate

suivante :

Pour sélectionnez le chemin d’acces 4 l'automate, effectuez la procédure

1. Dans le logiciel de programmation RSLogix 5000, ouvrez un projet

pour l'automate.

Open/lmport Project

X]

Laak in: | |9 Rockwel Automation

=l = o &~

@P.bsolute_Position_DriveLogix
@Cam_Recovery_MCSV

D

My Recent  |@HJCHNET_messaging
Documents @CompactLogix_IO_Example
@ @Coord_Motion_BIend_Circle_Diamond_Square
@Coord_Motion_DriII_CycIe_InFeed_BIend
Desklop @CPU_Chassis_Info_M5G

@DayOFWeek

@Dleus_messaging
@Equipment_Phase_Sequencer
@EtherNet_IP_PowerFIex4x_MuItiDrive
@EtherNet_IP_F‘owerFIex4x_SingIeDrive

)

My Documents

3

@FBDLeveIControISimuIation
@Indirect_ﬂddressing

G Kinetix6000_Home_Basic

@ LD_Scale_Walue_w15
@LDDK_UD_P-_BBF_CUEIE
@Messaging_ConFiguration_l?56_PLS
@ModbusMaster
@Modbusslave

@Motion
@MSG_To_MuItipIe_ControIIers
@MultipIe_BTs_Over_ControINet
EhMultiple_ETs_Over_RIC

J ASCIT_Module @lpLCs status
My Computer < >
.‘g File name: |Examp|e_f0r_1?BS_ASEII_Modu|E j O
M},PTet.wmk Files of type: |.QII RSLogix 5000 Files [*ACD." LBK) j %
aces

Help

2. Dans la liste déroulante Communications, sélectionnez Who

Active(qui est actif ).

¢t RSLogix 5000 - Example_for_1769_ASCII_Module

File Edit View Search Logic Besgniili=uayt Tools  Wine
= hio Active
a|&(@| & ||t

%ect Recent Path...

Offline [, = RUM

Mo Forces ™ Ok Go Online

T T OBAT
1 A Upload. ..

Mo Edits =| W ;0
Daownload

La boite de dialogue Who Active (qui est actif ) s’affiche.

f Who Active

=0l x|

¥ Autobrowss | Hefresh I

‘workstation, USMAYYASCOI0L

&= Linx Gateways, Ethernet

&5 AB_DF1-1, DF1

Eg 01, CompactLogix r, Controllerl
m Backplane, CompactLogix System
&= AB_ETHIP-1, Ethernet

&= AB_PCIC-1, ControlMet

Go Orline I
Upload... |
Davmlzad |
Update Firmware... |
Cloze |

Help |

3. Développez 'arborescence du driver de communication jusqu’au

niveau de 'automate.

4, Sélectionnez 'automate.
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Options de 'automate

Une fois que vous avez sélectionné un automate, vous avez plusieurs options.

Pour Choisir

Superviser le projet a Iintérieur de I'automate Go Online (passer en ligne)

Transférer une copie du projet depuis I'automate vers le logiciel RSLogix 5000 | Upload (transférer)

Transférer le projet ouvert dans 'automate Download (télécharger)
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Chapitre 4

Communiquer sur des réseaux

Ce chapitre explique comment les automates CompactLogix prennent en
charge des réseaux supplémentaires pour activer différentes fonctions.

Tableau 4 — Prise en charge de réseau par 'automate CompactLogix

Fonction Exemple

Commande d’E/S distribuée (décentralisée). = )
« EtherNet/IP — = Automate CompactLogix
+ ControlNet m ; =

« DeviceNet "l :

Réseau DeviceNet

Plate-forme d’E/S
distribuées

(décentralisées)

Production/consommation de données (verrouillage)
entre automates.

« EtherNet/IP

« (ontrolNet

Automate CompactLogix

=

Réseau ControlNet

Tl

T TS e 1T

‘ Autre automate

Logix5000
Envoi et réception de messages vers et depuis d'autres [,
dispositifs. Cela comprend I'accés a I'automate via un )
logiciel de programmation RSLogix 5000. Automate CompactLogix
+ EtherNet/IP
+ (ControlNet
« DeviceNet (vers les dispositifs uniquement)
+ série Réseau EtherNet/IP
+ DH-485
D D D D Autres dispositifs
décentralisés

Rubrique Page
Communication en réseau EtherNet/IP 50
Communication en réseau ControlNet 52
Communication DeviceNet 55
Communications série 57
Communication réseau DH-485 74
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Communication en réseau
EtherNet/IP

50

Le réseau EtherNet/IP offre un ensemble complet de services de commande,
de configuration et de collecte des données. Pour cela, il utilise le protocole
CIP (Common Industrial Protocol) en surcouche sur les protocoles Internet
standard tels que TCP/IP et UDP. Cette combinaison de normes tres
répandues apporte les capacités nécessaires pour pouvoir gérer  la fois
Iéchange de données a caractere informatique et les applications de
commande.

Les réseaux EtherNet/IP ont également la caractéristique d'utiliser des
composants et des supports physiques Ethernet standard. Ceci vous apporte
une solution économique pour I'équipement de vos ateliers.

Pour la communication EtherNet/IP, vous pouvez utiliser les automates
CompactLogix suivants, avec un port de communication EtherNet/IP
intégré :

o Automate CompactLogix 1769-L32E

o Automate CompactLogix 1769-L3SE

Vous pouvez utiliser plusieurs logiciels avec un automate
CompactLogix 1769 sur un réseau EtherNet/IP.

Tableau 5 - Combinaisons logiciel et réseau EtherNet/IP

Logiciel Fonctions Obligatoire
Logiciel de programmation « (Configuration du projet Oui
RSLogix 5000 CompactLogix.

+ Définition de la communication

EtherNet/IP

Utilitaire BOOTP/DHCP avec logiciel | Attribution d'adresses IP aux Non
de programmation RSLogix 5000 | dispositifs d’un réseau EtherNet/IP
Logiciel RSNetWorx pour un réseau | Configuration des dispositifs Non
EtherNet/IP EtherNet/IP au moyen de leur

adresse IP et/ou de leur nom

d’héte.

Les modules de communication EtherNet/IP :

o prennent en charge la messagerie, les points produits/consommés, les
IHM et les E/S distribuées ;

o encapsulent les messages selon le protocole TCP/UDP/IP standard ;

o partagent une couche application commune avec les réseaux
ControlNet et DeviceNet ;

o communiquent par un cible RJ45, catégorie 5, non blind¢, a paire torsadée ;

o prennent en charge les communications half et full duplex a 10 ou
100 Mbits/s ;

o sont compatibles avec les switchs standard ;
e ne requitrent aucun ordonnancement du réseau ;

e ne requitrent aucune table de routage.

Dans cet exemple :
o les automates produisent et consomment des points entre eux ;

o les automates générent des instructions MSG pour envoyer et recevoir
des données ou configurer des dispositifs ;
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o [lordinateur personnel transfere ou charge des projets depuis et vers les
automates ;

o [lordinateur configure les dispositifs sur un réseau EtherNet/IP.

Figure 4 — Présentation d'un systéme CompactLogix en réseau EtherNet/IP

—

=~

Station de travail

Modules d'E/S P

distribuées

7

~N
N

\
/ Module de communication

/  ControlLogix EtherNet/IP 1756-EN2T

/  avecmodules d'E/S ControlLogix \ \
[O) _[D)
Automate — / [y— e \
CompactLogix I / ——F \
avec port - / — \
EtherNet/IP / =
intégré = T \
: \
: \
Switch ! ]
o= I |
g I
Variateur @ HE Il |
PowerFlex
755 | !
O Adaptateur 1738-AENT |
| ArmorPoint EtherNet/IP avec |
\ modules ArmorPoint I/0 /
Automate /
CompactLogix avec /
port EtherNet/IP
intégré /
/

Adaptateur POINT 1/0 1734-AENT /
N avec modules POINT I/0 /

Terminal PanelView Plus ~

Connexions en réseau EtherNet/IP

ous définissez indirectement le nombre de connexions utilisées par

Vous déf; direct tl bre d tilisées p
automate lorsque vous le configurez pour communiquer avec les autres
périphériques du systéme. Les connexions sont des allocations de ressources
permettant des communications entre périphériques plus fiables que les
messages sans connexion.

Toutes les connexions EtherNet/IP sont de type asynchrone. Une connexion
asynchrone consiste en un transfert de message entre automates déclenché par
l'intervalle entre trames requis (RPI) ou par le programme, par exemple par une
instruction MSG. Ce syst¢me de messagerie asynchrone vous permet denvoyer et
de recevoir des données a la demande.
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Communication en réseau
ControlNet

52

Les automates 1769-L32E et 1769-L35E prennent en charge 100 connexions.
Toutefois, le port EtherNet/IP intégré prend en charge seulement 32 connexions
CIP sur un réseau EtherNet/IP. Avec ces automates, le nombre de connexions de
stations dextrémité réellement prises en charge dépend du RPI de la connexion.

Intervalle entre trames requis Nombre maximum de connexions de communication par port
EtherNet/IP

2ms 2

4ms 5

8ms 10

16ms 18

32mset+ 25+

Vous pouvez utiliser les 32 connexions de communication sur le port
EtherNet/IP intégré. Cependant, nous vous recommandons de laisser
quelques connexions disponibles pour certaines tiches, par exemple pour
passer en ligne et des tAches non liées aux E/S.

Les réseaux ControlNet sont dédiés 4 la commande en temps réel et assurent
un transfert rapide aussi bien des E/S 4 temps critique que des données
d’interconnexion et de messagerie (notamment le transfert et le chargement
des données de programmation et de configuration sur une méme liaison
physique). Ces capacités tres évoluées de transfert de données des réseaux
ControlNet améliorent notablement la performance des E/S et des
communications dégal 4 égal dans n’'importe quel systéme ou application.

Les réseaux ControlNet sont de nature trés déterministe et offrent une
grande répétabilité. Ils ne sont pas affectés par la connexion et la déconnexion
des dispositifs. Cette robustesse leur confere un fonctionnement en temps
réel fiable, synchronisé et coordonné.

Le réseau ControlNet est souvent utilisé comme :
o le réseau par défaut pour la plate-forme CompactLogix ;

o un réseau de substitution/remplacement d’un réseau d’E/S décentralisé
(RIO), du fait de son aptitude & gérer un grand nombre de points
dE/S;

o un réseau fédérateur pour plusieurs réseaux DeviceNet distribués ;

e un réseau d'interconnexion entre homologues.

Pour la communication ControlNet, vous pouvez utiliser les automates
CompactLogix suivants, avec un port de communication ControlNet intégré :

o Automate CompactLogix 1769-L32C
o Automate CompactLogix 1769-L35CR
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Vous pouvez utiliser les logiciels suivants avec un automate CompactLogix 1769 sur
un réseau ControlNet.

Tableau 6 - Combinaisons logiciel et réseau ControlNet

Logiciel Fonctions Obligatoire
Logiciel de programmation « Configurer le projet
RSLogix 5000 CompactLogix.
+ Définir la communication
EtherNet/IP Oui

Logiciel RSNetWorx for ControlNet

.

Configurer le réseau ControlNet
« Définir la fréquence

d'actualisation du réseau (NUT)
« Planifier le réseau ControlNet

Les modules de communication ControlNet :

o gerent la messagerie, les points produits/consommés et les E/S
distribuées ;

o partagent une couche application commune avec les réseaux
DeviceNet et EtherNet/IP ;

e ne requitrent aucune table de routage ;

o permettent ['utilisation de répéteurs coaxiaux et fibre pour l'isolation
et une distance accrue.

Dans cet exemple :
o les automates produisent et consomment des points entre eux ;

o les automates génerent des instructions MSG pour envoyer et recevoir
des données ou configurer des dispositifs ;

o [lordinateur personnel transfere ou charge des projets depuis et vers les
automates ;

o [lordinateur configure les dispositifs sur le réseau ControlNet et
configure le réseau lui-méme.
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Automate CompactLogix

Figure 5 — Présentation d'un systéme CompactLogix en réseau ControlNet

Ordinateur personnel/station de travail

E/S distribuées

Module
1756-CNB (en tant '
qu'adaptateur) avec

modules d'E/S 1756

Réseau ControlNet : |
. s T [ . e oA
Automate FlexLogix avec I e ] " Adaptateur 1794-ACN15 [
carte 1788-CNC Terminal PanelView™ avecmodules d'E/S 1794

Adaptateur 1734-ACNR avec , 2
modules d'E/S 1734 L

E]gsan:“

Automate PLC-5°/40C15 .. )

Connexions en réseau ControlNet

Vous définissez indirectement le nombre de connexions utilisées par
automate lorsque vous le configurez pour communiquer avec les autres
périphériques du systeme. Les connexions sont des allocations de ressources
permettant des communications entre dispositifs plus fiables que les messages

sans connexion.

Tableau 7 - Méthodes de connexion ControlNet

Méthode de connexion

Description

Prioritaire

Une connexion prioritaire est un type de communication spécifique a ControlNet. Une connexion prioritaire vous permet d'envoyer et de
recevoir des données réitérées selon un intervalle défini qui est Iintervalle entre trames requis (RPI). Par exemple, une connexion a un module
d'E/S est une connexion prioritaire, car vous recevez a plusieurs reprises des données provenant du module selon un intervalle spécifié. Parmi
les autres connexions prioritaires, on retrouve les connexions aux :

«  dispositifs de communication ;

. points produits/consommés.
Sur un réseau ControlNet, vous devez utiliser RSNetWorx for ControlNet pour activer toutes les connexions prioritaires et établir une fréquence

d'actualisation du réseau (NUT). La planification d'une connexion réserve de la bande passante sur le réseau pour traiter spécifiquement
a connexion.

Non prioritaire

Une connexion non prioritaire est un transfert de messages entre les stations qui est déclenché par une logique a relais ou par le programme
(par exemple, une instruction MSG). Ce systéme de messagerie non planifiée vous permet d'envoyer et de recevoir des données a la demande.
Les messages non prioritaires utilisent le reste de la bande passante du réseau une fois les connexions prioritaires allouées.
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Communication DeviceNet

Les automates 1769-L32C et 1769-L35CR prennent en charge
100 connexions. Toutefois, le port ControlNet intégré prend en charge
seulement 32 connexions de communication. Avec ces automates, le nombre

de connexions de stations d’extrémité réellement prises en charge dépend des
NUT et RPI de la connexion.

NUT RPI Connexions de communication ControlNet prises en charge“)
2ms 2ms 0...1

3ms 3ms 1...2

5ms 5ms 3...4

10 ms 10 ms 6...9

14ms 14 ms 10...12

5ms 20 ms 12...16

4ms 64 ms 31

(1) Pour chaque combinaison NUT/RPI, le nombre de connexions pris en charge est répertorié sous forme de plage. Le nombre
inférieur est le nombre de connexions que nous recommandons d'établir pour maintenir des taux d'utilisation raisonnables
du processeur par le port ControlNet. Le nombre supérieur est le nombre maximum de connexions possibles avec cette
combinaison NUT/RP!.

Vous pouvez utiliser les 32 connexions de communication sur le port
ControlNet intégré. Cependant, nous vous recommandons de laisser
quelques connexions disponibles pour certaines tiches, par exemple la
connexion et le trafic réseau non prioritaire.

Les réseaux DeviceNet utilisent le protocole CIP pour assurer des fonctions
de commande, de configuration et de collecte de données avec des
équipements industriels. Les réseaux DeviceNet utilisent la technologie
éprouvée CAN (Controller Area Network), qui réduit le temps et les cofits
d’installation, ainsi que les arréts de production coliteux.

Un réseau DeviceNet vous donne acces a I'intelligence embarquée dans vos
dispositifs. Il vous permet de connecter ces dispositifs directement a vos
automates d'atelier sans avoir besoin de les raccorder physiquement 4 un

module d’E/S.

Tableau 8 - Interfaces de communication DeviceNet CompactLogix

Si votre application... Sélectionnez...
« communique avec d'autres dispositifs DeviceNet le module scrutateur
« utilise I'automate en tant que maitre ou esclave sur DeviceNet DeviceNet 1769-SDN

« utilise un port ControlNet, Ethernet ou série de 'automate pour d'autres
communications

« accéde a des E/S décentralisées Compact 1/0 via un réseau DeviceNet le module adaptateur
« renvoie des données d'E/S décentralisées (jusqu’a 30 modules max.) vers un DeviceNet 1769-ADN(")
scrutateur ou un automate

(1)  Cetableau décrit plus précisément I'utilisation du module 1769-ADN pour accéder a des E/S décentralisées Compact I/0 via un
réseau DeviceNet. Cependant, les automates CompactLogix peuvent accéder a d'autres E/S décentralisées Allen-Bradley via un
réseau DeviceNet. Vous devez dans ce cas sélectionner l'interface appropriée. Par exemple, si vous souhaitez accéder a des
modules d’E/S décentralisées POINT I/0, vous devez sélectionner le modéle 1734-ADN.
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Figure 6 — Présentation du systéme CompactLogix avec DeviceNet
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LR .
Automate PLC-5 avec module (=—F Automate ControlLogix®
; scrutateur 1771-SDN = avec module 1756-DNB

0
l

&

[F 0000
555 ; 0000
Bkl Détecteur
&= Groupe de
Systéme CompactLogix avec ; ——— b .
Terminal . moteur . outons
1769-ADN PanelView Ordinateur portable : o 3 POUSSOirs W
ervovariateur —
Ultra™ 5000 — Lecteur de
Dispositifs ; 5 Voyants codesa
dentrée/sortie  Variateur c.a : barres
. lumineux

PowerFlex

Vous pouvez utiliser les logiciels suivants avec un automate
CompactLogix 1769 sur un réseau DeviceNet.

Tableau 9 — Combinaisons logiciel et réseau DeviceNet pour CompactLogix

Logiciel Fonctions Obligatoire

Logiciel de programmation « Configurer le projet

RSLogix 5000 CompactLogix.

+  Définir la communication
EtherNet/IP

Oui

Configurer les dispositifs
DeviceNet.

« Définir la liste de scrutation des
dispositifs DeviceNet

Logiciel RSNetWorx for DeviceNet

Le module de communication DeviceNet :

o gere la messageric en direction des dispositifs (mais pas entre
automates) ;

e partage une couche application commune avec ControlNet et

EtherNet/IP ;

o fournit des diagnostics permettant d'améliorer la collecte des données
et la détection des défauts ;

e nécessite moins de cablages que les systemes cablés conventionnels.
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Vous pouvez utiliser une interface de connexion comme :
o passerelle de relais des informations ;

o interface réseau entre le niveau automate et le niveau dispositifs pour la
programmation, la configuration, la commande et la collecte de données ;

o routeur/passerelle pour relier le réseau EtherNet/IP ou ControlNet au

réseau DeviceNet.

Figure 7 — Présentation de l'interface de connexion CompactLogix
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)
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d'entrée/sortie Variateur c.a. [umineux barres
PowerFlex

Les automates CompactLogix possédcnt un port RS-232 intégré.

e Lesautomates CompactLogix 1769-L32C, -L32E, -L35CR et -L35E
possedent un port RS-232 intégré. Par défaut, ce port correspond a la
voie 0 sur ces automates.

o Lautomate CompactLogix 1769-L31 poss¢de deux ports RS-232. Un
de ces ports permet uniquement le protocole DF1. Le deuxi¢me port
accepte les protocoles DF1 et ASCIL

Communications série

IMPORTANT  Limitez la longueur des cables série (RS-232) a 15,2 m.

Vous pouvez configurer le port série de l'automate pour plusieurs modes.

Publication Rockwell Automation 1769-UMO011I-FR-P — Février 2013 57



Chapitre4  Communiquer sur des réseaux

Tableau 10 — Configuration du port série CompactLogix

Mode Fonctions
DF1 point a point Communications entre I'automate et un autre dispositif compatible avec le protocole DF1.

II's'agit du mode par défaut du systéme. Les paramétres par défaut sont :

+ Vitesse de transmission : 19 200

« Bits de données: 8

+ Parité: aucune

« Bitsdarrét: 1

« Ligne de commande : sans établissement de liaison

» Délai d'activation RTS: 0

« Délai de désactivation RTS: 0

Ce mode est habituellement utilisé pour programmer |'automate via son port série.

DF1 maitre Gestion des appels et de la transmission des messages entre les stations maitre et esclave.

+ Un réseau de type maitre/esclave comprend un automate configuré en station maitre et jusqu’a 254 stations esclaves. Reliez les
stations esclaves au moyen de modems ou d'amplificateurs de ligne.

+ Un réseau maitre/esclave peut utiliser des numéros de station compris entre 0 et 254. Chaque station doit avoir une adresse unique. Il
doit également exister au moins deux stations pour que votre liaison soit définie comme réseau (ces deux stations étant une station
maitre et une station esclave).

DF1 esclave Utilisation d'un automate comme station esclave dans un systeme de communications en réseau série de type maitre/esclave.

Lorsque le réseau comporte plusieurs stations esclaves, reliez-les a la station maitre au moyen de modems ou d'amplificateurs de
ligne. Lorsque le réseau ne comporte quune seule station esclave, vous n'avez pas besoin d'un modem pour la connecter a la station
maitre. Vous pouvez configurer les paramétres de commande sans établissement de liaison. Vous pouvez connecter de 2 a 255 stations
sur une méme liaison. En mode DF1 esclave, un automate utilise le protocole DF1 half-duplex.

Une station est désignée comme maitre et gére les accés a la liaison. Toutes les autres stations sont des stations esclaves. Elles doivent
attendre I'autorisation du maitre avant de transmettre.

DF1 pour modem radio

Compatible avec les automates SLC 500™ et MicroLogix 1500™.
Ce mode accepte le fonctionnement en maitre/esclave et en stockage/transmission.

Utilisateur (voie 0 seulement)

Communication avec des dispositifs ASCII.
Votre programme doit utiliser des instructions ASCII pour transmettre des données depuis et vers un dispositif ASCII.

DH-485

Communications avec d'autres dispositifs DH-485.
(e réseau a passage de jeton multi-maitre permet la programmation et la messagerie d'égal a égal.

58
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Configuration d’un isolateur

La voie 0 des automates CompactLogix est enti¢rement isolée et ne nécessite
pas de dispositif d’isolement séparé. La voie 1 de 'automate 1769-L31 n'est
pas un port série isolé. Pour configurer un isolateur, effectuez la procédure
suivante :

1. Déterminez si vous avez besoin d’'un isolateur.

Si vous connectez la voie 1 de 'automate 1769-L31 4 un modem ou a
un dispositif ASCII, envisagez I'installation d’un isolateur entre
automate et le modem ou le dispositif ASCIIL Un isolateur est
également recommandé lors de la connexion de 'automate
directement 4 une station de travail de programmation.

Par exemple, vous pouvez utiliser le convertisseur
d’interface 1761-NET-AIC en tant qu’isolateur.

<« Port2: Mini-DIN 8 RS-232

Sélecteur de vitesse de transmission g

Port 1DB-9 RS-232, DTE ~<a—— Sélecteur de source d'alimentation c.c.

(= J_

~a——— Bornes pour alimentation externe 24V c.c.
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2. Choisissez le cable approprié.

Utilisez-vous un isolateur ?

En conséquencelors utilisez ce cable

Non

Le cable 1756-CP3 relie I'automate directement a I'automate.

—— 1CD 1CD I—
2 RDX 2 RDX
3TXD >< 3TXD
4 DTR 4DTR
COMMON COMMO

—— 6DSR 6DSR  —
7RTS >< 7 RTS
8CTS 8CTS
9 9

Si vous fabriquez votre propre cable, il doit étre blindé et le blindage doit étre relié a la coque métallique entourant les broches
aux extrémités du cable.

Vous pouvez également utiliser un cable 1747-CP3 de la famille produit SLC. Ce cable a un boitier de connecteur a angle droit plus
grand que celui du cable 1756-CP3.

Oui

Le cable 1761-CBL-APOO (connecteur a angle droit a I'automate) ou le cable 1761-CBL-PMO02 (connecteur droit a I'automate) relie
I'automate au port 2 sur l'isolateur 1761-NET-AIC. Le connecteur mini-DIN n'est pas disponible dans le commerce, vous ne pouvez
donc pas fabriquer ce cable.

Extrémité de cable DB-9 a angle droit ou droit

678
12

Extrémité de cable mini-DIN 8 broches

60

Broche | Extrémité DB-9 Extrémité mini-DIN
1 DCD DCD
2 RxD RxD
3 XD D
4 DTR DTR
5 Terre Terre
6 DSR DSR
7 RTS RTS
8 (s (s
9 — _
3. Connectez le cible approprié¢ au port série.
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Communications avec des dispositifs DF1

Dans un réseau de communication en série, vous pouvez configurcr
['automate comme maitre ou comme esclave. Utilisez la communication
série lorsque :

o le syst¢tme comporte trois stations ou plus ;

e les communications se produisent réguli¢rement et nécessitent des
modems avec ligne louée, des modems radio ou des modems a ligne
de puissance.

ATTENTION : seul I'automate 1769-L31 posséde plusieurs ports RS-232.
Tous les autres automates 1769 sont limités a un seul port RS-232.

EtherNet/IP

il

= Modem

1. Dans le logiciel de programmation RSLogix 5000, faites un clic droit

sur votre automate et sélectionnez Properties (propriétés).
= m Backplane
fa

Compactloc | Hl
1769-135¢
-4 1769135
§,5 Conkry
-6l Compact
f o1ce
g 117 |

3

Jescription Samp
Asjor Fault I
Ainar Fautt Properties,  Alt+Enter ‘ |
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La boite de dialogue Controller Properties (propriétés de 'automate)

saffiche.

% Controller Properties - Example_for_1769_ASCII_Module

Date/Time | Advanced | SFCEsecuon |  File | Monwolatle Memory | Memary |
Gereral  Seral Pot' | System Pratocol | User Protocal | Maior Faults | Minor Fauks |

Mode: [Spsten [
Baud Rate: 9600 -

Data Bits: 7 hd

Parity: Even hd

Stop Bits: 1 %

Control Line: Mo Handshake -
r

RATS Send Delay, |0 420 ms)
RTS Off Drelay 0 (%20 mns)
DCD Wait Delay: (=1 sec)

2. Cliquez sur l'onglet Serial Port (port série).

3. Dans laliste déroulante Mode, sélectionnez System (systeme).
4. Spécifiez les paramétres de communication.
5

. Cliquez sur l'onglet System Protocol (protocole systeme).

D ate/Time ] Advanced | SFC Exscution ] File ] Marvealatile Memary ] M emary ]
Gereral ] Serial Port” System Protacal l User Protocal ] I ajor Faults ] Mimor Faults]

- - Ermar Detection
Fratocal: [F1 Pairtt o Paint & BCC  C CRC

Elatonpdess 0 v Enable Duplicate Detection
NAK Receivelimt |2

ENG Tranzmit Limnit: |3—

ACK Timeout [fo eomg

Embedded Responses: W

6. Dans laliste déroulante Protocol (protocole), sélectionnez un
protocole DFI1.

7. Spécifiez les parametres DF1.
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Gestion du protocole DF1 pour modem radio

Votre automate CompactLogix inclut un driver lui permettant de communiquer
selon le protocole DF1 pour modem radio. Ce driver met en place un protocole
optimisé pour lexploitation des réseaux utilisant des modems radio. Il sagit dun
hybride entre les protocoles DF1 full-duplex et half-duplex. En conséquence, il est
incompatible avec ces deux types de protocole.

IMPORTANT  Le driver DF1 pour modem radio doit étre exclusivement utilisé avec des
périphériques prenant en charge et configurés pour ce protocole.

Par ailleurs, certaines configurations réseau a base de modems radio ne
fonctionnent pas avec ce driver DF1 pour modem radio. Pour ces
configurations, il convient de continuer a utiliser le protocole DF1
half-duplex.

EtherNet/IP=

Siiiiii g

Modemi  E=

Modem, =

Comme le protocole DF1 full-duplex, le protocole DF1 pour modem radio
permet & n'importe quelle station de se connecter 4 tout moment a une autre
station (a condition que le résecau & base de modems radio gere la mise en
mémoire tampon des ports de données full-duplex, ainsi que la prévention
des collisions entre les transmissions radio). Comme le protocole DF1
half-duplex, une station ne tient pas compte des paquets recus dont 'adresse
de destination est différente de son adresse propre, a lexception des paquets
en diffusion générale et des paquets de type pass-through (propagation).

Contrairement aux protocoles DF1 full-duplex et half-duplex, le protocole
DF1 pour modem radio ne prend pas en compte les caracteres ACK, NAK,
ENQ ou les paquets d’appel. L'intégrité des données est assurée par le calcul
de Ia somme de contrdle CRC.
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Utilisation du driver pour modem radio DF1

Le driver DF1 pour modem radio peut étre configuré comme driver de mode
du syst¢me au moyen du logiciel RSLogix 5000, version 17 ou ultérieure.

Pour configurer 'automate pour des communications DF1 par modem radio,

procédez de la fagon suivante.

1. Dans larborescence de I'automate du logiciel de programmation
RSLogix 5000, faites un clic droit sur votre automate et sélectionnez

Properties (propriétés).
e | A
8 (7] 175e-PisE [

| | Properties . Alt+Enter |

La boite de dialogue Controller Properties (propriétés de 'automate)

saffiche.

& Controller Properties - PLSSampleP roject

DatorTima | Advanced | SFCExsculion]| Fle | Aedurdancy | Menvolstie Memoes | Memor: |
Goreral Sl Pol | SystemPratocal | UsorPratocal | MaiorFauks | MinorFous |

Mode: [Eveten | oahios |
Baud Aate [E=E
DalaBils [e =l
Pty [ane =]
Stop Bits: 1 s
Cantiod Line: No Handshake -
I

ATE Send Dslay: [0 (420 )
ATEDf Dely: |0 (420 )
DCD Wit Dielagt [41 sac|

0K | Comcel | | Hoe |

2. Cliquez sur l'onglet System Protocol (protocole systeme).

-ontraller Properties - Example_far_Controll ogix_controller |- x

Advenced | SFCEwcutan | Fie | Aedndeoy | Honedatde Merow | Memow |
Gererel | Geria Fot Svtem Proiocal | UserProincal | beioe Fauks | Mo Fauks | DatesTime |

- Enra Dialection
Proleeel: [DF1 Factio Medem— ~] & 8o CAC

Station Addreaz: i -

[ EnableStor and Forward

i conce | |

3. Dans la liste déroulante Protocol, sélectionnez DF1 Radio.
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4. Précisez les parametres du protocole systéme DF1 pour modem radio.

Paramétre

Description

Station Address (adresse de
station)

Spécifie I'adresse de station de I'automate sur le réseau série. Sélectionnez un nombre décimal entre 1 et 254 (inclus).

Pour optimiser la performance du réseau, attribuez les adresses des stations dans un ordre séquentiel. Les unités appelantes, comme les
ordinateurs personnels, doivent recevoir les numéros d'adresse les plus bas de fagon a minimiser le temps nécessaire a l'initialisation du
réseau.

Error Detection (détection d'erreur)

Cliquez sur I'un des deux boutons pour spécifier la procédure de détection d'erreur a utiliser pour I'ensemble des messages.
« BCC-le processeur émet et accepte tous les messages se terminant par un octet BCC.
» (RC—le processeur émet et accepte tous les messages avec un CRC de 2 octets.

Enable Store and Forward (activer
la fonction stockage/transmission)

Cochez la case Enable Store and Forward (activer la fonction stockage/transmission) si vous souhaitez activer la fonction de
stockage/transmission. Lorsque cette fonction est activée, I'adresse de destination de tout message recu est comparée au contenu de la
table des points Store and Forward (stockage/transmission). S'il y a concordance, le message est alors retransmis (rediffusé) par le port.
Dans la liste déroulante Store and Forward Tag (points de stockage/transmission), sélectionnez un point de type entier (INT[16]).
Chaque bit représente une adresse de station. Si I'automate lit un message destiné a une station dont le bit est défini dans cette table, il
transmet le message.

Notez également que la fonction Enable Store and Forward (activer la fonction stockage/transmission) est utilisable uniquement si
I'automate est connecté a un modem radio maitre.

5. Cliquez sur OK.
Avantages liés a I'utilisation du protocole DF 1 pour modem radio

Le principal avantage du protocole DF1 pour modem radio dans les réseaux
de ce type réside dans l'efficacité des transmissions. Chaque transaction en
lecture/écriture (émission de la commande et réponse) ne nécessite quune
seule transmission de la part de I'appelant (pour émettre la commande) et une
transmission de la part du répondeur (pour renvoyer la réponse). Ceci permet
de minimiser le nombre des sollicitations physiques du transmetteur radio.
Ceci optimise la durée de vie et la consommation d¢nergie du matériel radio.
Par contraste, le protocole DF1 half-duplex nécessite pas moins de cing
transmissions pour que le maitre DF1 effectue une transaction de
lecture/écriture avec un esclave DF1, trois de la part du maitre et deux de la
part de l'esclave.

Le driver DF1 pour modem radio peut étre utilisé selon un pseudo-mode
maitre/esclave avec n’importe quel modem radio, tant que la station désignée
comme maitre est la seule & générer des instructions MSG et tant qu’une seule
instruction MSG est déclenchée a la fois.

Pour les modems radio série modernes qui prennent en charge la mise en
mémoire tampon des ports de données full-duplex ainsi que la prévention des
collisions entre les transmissions radio, le driver du modem radio DF1 peut
étre utilisé pour configurer un réseau radio d'égal 4 égal sans maitre. Dans un
réseau radio d'égal a égal, n’importe quelle station peut a tout moment lancer
une communication vers une autre station, dans la mesure ot toutes les
stations sont & portée radio, afin qu'elles regoivent leurs transmissions
mutuelles.
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Limites des systémes utilisant le protocole DF1 pour modem radio

Il est nécessaire de répondre aux questions suivantes pour déterminer si vous

pouvez implémenter le nouveau driver DF1 pour modem radio dans votre
réseau de modems radio.

Si tous les périphériques du réseau sont des automates ControlLogix,
vous devez les configurer avec le driver DF1 pour modem radio au
moyen du logiciel de programmation RSLogix 5000, version 17 ou
ultérieure. Si ce nest pas le cas, vérifiez que toutes les stations peuvent
gérer le protocole DF1 pour modem radio.

Si chaque station recoit des transmissions radio de la part de n’'importe
quelle autre station, que les deux stations concernées se trouvent dans la zone
d¢mission/réception radio et sont accordées sur une fréquence de réception
commune (soit en mode Simplex, soit par l'intermédiaire d'un méme
répéteur full-duplex partagé), les modems radio concernés doivent accepter
la mise en mémoire tampon des ports de données full-duplex ainsi que la
prévention des collisions entre les transmissions radio.

Si cest le cas, vous pourrez tirer pleinement avantage des
fonctionnalités de génération de messages d'égal a égal de chaque
station (par exemple, un programme en logique  relais pourra
déclencher 4 tout moment au niveau d’'une quelconque station une
instruction MSG en direction n'importe quelle autre station).

Si tous vos modems ne peuvent pas gérer la mise en mémoire tampon
des ports de données full-duplex ainsi que la prévention des collisions
entre les transmissions radio, vous pouvez néanmoins utiliser le driver
DF1 pour modem radio, mais & condition de limiter linitialisation des
instructions MSG 4 une seule station maitre dont la transmission
puisse étre regue par toutes les autres stations.

Si toutes les stations ne peuvent pas recevoir les transmissions radio des
autres stations, vous pouvez néanmoins utiliser le driver DF1 pour
modem radio. A condition cependant de limiter la génération des
instructions MSG a la station reliée 2 un modem radio maitre dont les
transmissions pourront étre reques par tous les autres modems radio
sur le réseau.

Vous pouvez profiter des possibilités de transfert de voie a voie offertes par
les automates ControlLogix pour programmer a distance les autres stations
au moyen des logiciels de programmation RSLinx et RSLogix 5000 depuis
un ordinateur personnel reli¢ & un automate ControlLogix par
l'intermédiaire dun réseau DH-485, DH+ ou Ethernet.

Communication avec des dispositifs ASCII

Vous pouvez utiliser le port série pour communiquer avec les dispositifs

ASCII lorsque 'automate est configuré pour le mode utilisateur. Par exemple,

vous pouvez utiliser le port série pour :

lire des caracteres ASCII & partir d’'une balance de pesée ou d'un
lecteur de code a barres ;

envoyer et recevoir des messages vers et depuis un dispositif ASCII sur
sollicitation, par exemple un terminal MessageView.
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Figure 8 — Communication série avec des dispositifs ASCII

oo

=] I
e

Connexion entre le port série de I'automate et le périphérique ASCII

@

-

OOERERELEELOE

=

Pour configurer 'automate pour des communications ASCII, procédez

comme suit.

1. Dans le logiciel de programmation RSLogix 5000, faites un clic droit
sur votre automate et sélectionnez Properties (propriétés).

=] m Backplane, C
fo

= 1769-L350
=5 Contr
=-[ CompactB
8 [0)cd
g 11117

¢

Jescription Samp
Aajor Faut
Ainor Fault |

Properties. Alt+Enter ‘

La boite de dialogue Controller Properties (propriétés de l'automate)

saffiche.

#a Controller Properties - Example_for_1769_ASCII_Mc®ule

Date/Time | advanced ] SFC Execution ]

General Serial Port™ ]

Mode: P

Baud Rate: ’m

D ata Bits: m

Parity: Even -

Stop Bits: m

Control Line: W
-

RTS SendDelay: [0 (x20my)

RTSOfDslayr |0 [20ms)

DCD W ait Delay: [w1 sec)

File ] Norolatile Memory] Memory]

Syztemn Protocal ] User Protocol ] M ajor Faults ] Minor Faults ]

[t v |

2. Cliquez sur l'onglet Serial Port (port série).

3. Dans la liste déroulante Mode, sélectionnez User (utilisateur).

4. Spécifiez les parametres de communication.
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5. Cliquez sur l'onglet User Protocol (protocole utilisateur).

ontroller Properties - Example_for_1769_ASCIl_Module |__|@gl
Date/Time ] Advanced ] SFCExecution | Fie | Monvalatil Femory ] Memary ]
General | SerialPort® | System Pratocel  User Pratocol l Maijor Faults | Minor Faults |
Protocc S -

Read/write Buffer Size: 184 El: [Bytes]

Termination Character 1:  |'$1' 2 |'$FF

Append Character 1: B > |'$FF

[T *OMNAOFF

[ Echa Made

6. Dans la liste déroulante Protocol (protocole), sélectionnez ASCIL
7. Spécifiez les parametres ASCIL.
L'automate prend en charge plusieurs instructions pour le traitement de

caracteres ASCIL. Les instructions sont disponibles sous forme de diagramme
en logique a relais (LD) et sous forme de texte structuré (ST).

Lecture et écriture de caractéres ASCIl

Code d'instruction Description

ABL Détermine si la mémoire tampon contient des caracteéres de terminaison
ACB Compte les caractéres contenus dans la mémoire tampon

ACL Efface la mémoire tampon

Efface les instructions ASCIl en cours d'exécution ou en file d'attente sur le port série

AHL Fournit I'état des lignes de commande sur le port série

Active ou désactive le signal DTR

Active ou désactive le signal RTS

ARD Lit un nombre de caractéres défini

ARL Lit un nombre de caractéres variable, jusqu'au premier jeu de caractéres de terminaison
(inclus)

AWA Envoie des caractéres et leur ajoute automatiquement un ou deux caractéres supplémentaires

pour marquer la fin des données

AWT Envoie des caractéres

Création et modification de chaines de caracteres ASCII

Code d'instructions Description

CONCAT Ajoute des caractéres a la fin d’'une chaine

DELETE Supprime des caractéres d’'une chaine

FIND Détermine le caractere de début d'une sous-chaine
INSERT Insére des caracteéres dans une chaine

MID Extrait des caractéres d'une chaine
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Conversion de données en caractéres ASC| et vice-versa

Code d'instructions | Description

STOD E(ER\(ertit |a représentation ASCII d’un nombre entier en une valeur SINT, INT, DINT ou
STOR Convertit la représentation ASCII d’une valeur a virgule flottante en une valeur REAL
DTOS Convertit une valeur SINT, INT, DINT ou REAL en une chaine de caractéres ASCII

RTOS Convertit une valeur REAL en une chaine de caractéres ASCII

UPPER Convertit les lettres d’une chaine de caractéres ASCIl en majuscules

LOWER Convertit les lettres d’une chaine de caractéres ASCIl en minuscules

Prise en charge de Modbus

Pour utiliser les automates Logix5000 sur Modbus, reliez les automates par
I'intermédiaire du port série et exécutez des sous-programmes de logique a
relais spécifiques.

Un exemple de projet d'automate est disponible avec le logiciel de
programmation RSLogix 5000 Enterprise.

Diffusion générale de messages sur un port série

Vous pouvez diffuser des messages au moyen d’une connexion depuis le port
y

série d’'un automate maitre vers tous ses automates esclaves en utilisant

plusieurs protocoles de communication. Ces protocoles sont les suivants :

e DFI maitre

e DF1 pour modem radio

o DF1 esclave
Une diffusion générale par le biais d'un port série seffectue au moyen d'un point
« message ». Les messages étant envoyés a des automates récepteurs, seuls ceux

du type « écriture » peuvent étre utilisés pour la diffusion générale.

La procédure de diffusion générale peut étre définie en logique 4 relais ou en
texte structuré 4 Iaide du logiciel de programmation approprié.

Cette procédure de diffusion générale peut également étre définie en modifiant
la valeur Path (chemin) d'un point Message dans I¢éditeur de points.

Pour cet exemple, un logiciel de programmation en logique a relais va étre utilisé.
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Etape 1: configuration de la diffusion générale dans les propriétés de I'automate

Définissez d’abord le protocole systeme en suivant les étapes ci-dessous.

1. Dans larborescence de 'automate, cliquez sur 'automate avec le
bouton droit de la souris et sélectionnez Properties (propriétés).

2. Dans la boite de dialogue Controller Properties (propriétés de
lautomate) de l'onglet System Protocol (protocole systéme), choisissez

les parametres de I'automate, puis cliquez sur OK.

im Lontroller Properties - lynny 13

Date/Time | Advanced |
General I

Pratacal:

Station Address:

Tranzmit Retries:

ACE Timeout:

Syztem Pratocol

Serial Port

SFCExecution | File
Usger Pratocol I I ajor Faults I tdiror Faults

" Errar Detection

& BCC { CRC

=] |

| Marwealatile Memary | Memary

|5EI [#20 mz)

Reply Message 'wait: |5 [#20 mz)

Falling Mode:

Fdaster Tramsmit:

M armal Fall Made Taag: I: [ armal Fall Group Size: ID

¥ Enable Duplicate Detection

IBetween station polls 'I

Friarity Fall Hode Tag: I:

Active Station Tag:

[ =

IMessage Bazed [zlave can initiate messages] j

o]

Cancel Kt el[1] Help

Champ

Protocole DF1 maitre

Protocole DF-1 esclave

Protocole DF1 pour modem radio

Station Address (adresse de
station)

Numéro d'adresse de station de I'automate

Numéro d'adresse de station de |'automate

Numéro d'adresse de station de 'automate

Transmit Retries (réessais de 3 3 -
transmission)
ACK Timeout (timeout ACK) 50 - -
Slave Poll Timeout (timeout - 3000 -
d'appel d'esclave)
Reply Message Wait (attentedu | 5 - -
message de réponse)
Polling Mode (mode d'appel) Message : appelle I'esclave a I'aide d’une - -
instruction Message
Esclave : génére des messages pour une
diffusion d'esclave a esclave.
Standard : planifie les appels pour I'esclave.
EOT Suppression (suppressionde | — Désactivé -

I'EQT)

70

Publication Rockwell Automation 1769-UMO011I-FR-P — Février 2013



Communiquer sur des réseaux  Chapitre 4

Champ Protocole DF1 maitre Protocole DF-1 esclave Protocole DF1 pour modem radio
Error Detection (détection BCC BCC BCC

d'erreur)

Duplicate Detection (détectionde | Activé Activé -

doublons)

Enable Store and Forward (activer
la fonction stockage/transmission)

- Choisissez I'activation si vous souhaitez
utiliser le point Store and Forward
(stockage/transmission).

Le dernier bit du tableau INT[16] Enable
Store and Forward (activer la fonction
stockage/transmission) doit étre « activé ».
Par exemple, si vous créez un point INT[16]
nommé EnableSandF. Le point
EnableSandF[15].15 doit donc étre mis a 1
pour que la diffusion générale fonctionne
sur le modem radio.
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Etape 2 : configuration de la diffusion et création d'un point Message d'accés automate
Créez ensuite un point Message en suivant les étapes ci-dessous.

1. Dans larborescence de I'automate, cliquez avec le bouton droit de la
souris sur le dossier Controller Tags (points automate) et sélectionnez
New Tag (nouveau point).

Le nouveau point doit étre un point « message ».

Nommez ce point et choisissez le type de données « Message », puis
cliquez sur OK.

Ce point Message apparaitra dans dossier des points d’acces automate
sous une forme similaire A celle de I'illustration ci-dessous.

I Mame ==& | Walue * | Farce Mask €| Style Data Type
[=|-newtag [ F— MESSAGE
[+H-rewtag. Flags le#0200 Hex INT
—hewtag B u} Decimal BOOL
—newtag ER u} Decimal BOOL
—hewtag. DM u} Decimal BOOL
—rewtag 5T u} Decimal BOOL
—hewtag.EN u} Decimal BOOL
—rewtag. TO u} Decimal BOOL
—hewtag BN 1 Decimal BOOL
[+ -newtag ERF 1640000 Hex INT
[ it za B 1E4NNNN ANAn Haw M T

Etape 3 : utilisation du logiciel de programmation en logique a relais

Enfin, pour configurer la diffusion générale sur un port série, suivez les étapes
ci-dessous.

1. Dansl'arborescence de l'automate, cliquez sur Main Routine
(sous-programme principal) dans le dossier Tasks (taches) pour
afficher I'interface du logiciel de programmation en logique a relais.

2. Ouvrez une instruction MSG dans l'onglet Input/Output
(entrées/sorties).

n
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3. Double-cliquez dans le champ Message Control (commande de
message) pour activer la liste déroulante et sélectionnez le point que
vous venez de créer.

4. Lancez la boite de dialogue View Configuration (configuration de

laffichage).

5. Dans la boite de dialogue Message Configuration (configuration du
message) de longlet Configuration, sélectionnez le type de message

dans le champ Message Type (type de message).

Message Configuration - newtag

Canigw%an |C0mmunicati0n| Tag I

Message Type: Block Transfer Read j

Block Transfer Fead
Wumber Of Elements: | Block Transfer wiite
B CIF Data Table Read

Destination Element; [ CIP Data T able 'write Wew Tag... |

Module Reconfigure
PLCZ Unprotected Fead
PLCZ Unprotected Write
PLC3 Typed Read

PLC3 Typed ‘wiite

PLC3 % ord Range Read
PLC3 % ord Range wWiite
PLCS Typed Read

PLCS Typed Wiite

PLCS %ard Range Fead

I

PLCS YWard Range write .
2 Enable ) Enable SERLOS DM Road Diane Length: 0

_ SERCOS IDM Wwiite ™ Timed Dut &
2 Ermor Code: 5LC Typed Read
Error Path: 5LC Typed Wiite

Ermor Text:
0K I Cancel | Apply | Help

Les types de messages en écriture utilisables sont notamment :
o CIP Generic

o CIP Data Table Write ;

o PLC2 Unprotected Write ;

e PLC3 Typed Write ;

o PLC3 Word Range Write ;

e PLCS Typed Write ;

e PLCS5 Word Range Write ;

o SLC Typed Write.

6. Remplissez tous les autres champs nécessaires.
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7. Dans l'onglet Communication, cliquez sur le bouton Broadcast
(diffusion générale) et choisissez la voie dans la liste déroulante, puis
cliquez sur OK.

Message Configuration - newtag

Canfiguration® Communication”ITag I

~ Path: |2»255 Browse... |

2,255
o IEhanneID vE
Communication f4ethod
FICF DH+ Channel B 1 Destination Lirk: ID 3:
CIP it o = - : 0 :
(& orenl|T Saurce Link: ID 3, [estination Hode: I 3 [Diztal]
[C Connected ¥ Cache Comnections &
3 Enable 3 Enable ‘waiting ) Start 3 Done Done Length: 0
) Error Code: Extended Ermror Code: [~ Timed Out &
Emar Path:
Emar Text:

ok I Cancel | Apply | Help

ATTENTION : quand vous utilisez un logiciel de programmation en texte
structuré, une diffusion générale série se paramétre en tapant

« MSG(aMsg) », puis en cliquant avec le bouton droit de la souris sur une

instruction MSG pour afficher la boite de dialogue Message Configuration
(configuration du message).
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Communication réseau
DH-485

74

Convertisseur
1761-NET-AIC+

Pour les communications DH-485, utilisez le port série de 'automate.

Cependant, avec un automate CompactLogix, nous recommandons
l'utilisation des réseaux NetLinx, par exemple EtherNet/IP, ControlNet ou
DeviceNet, car un trafic excessif sur un réseau DH-485 peut rendre

impossible la connexion 4 un automate a l'aide du logiciel de programmation
RSLogix 5000.

IMPORTANT  Sivotre application utilise des connexions a des réseaux DH-485,
sélectionnez les ports série intégrés.

Le protocole DH-485 utilise une interface physique RS-485 half-duplex
RS-485 définit des caractéristiques électriques et non un protocole. Vous
pouvez configurer le port RS-232 d’'un automate CompactLogix en interface
DH-485. Lutilisation d'un convertisseur 1761-NET-AIC et d’'un cible
RS-232 adapté (1756-CP3 ou 1747-CP3) permet 3 un automate

CompactLogix denvoyer et de recevoir des données sur un réseau DH-485.

Figure 9 — Présentation d’un systéme CompactLogix communiquant en réseau DH-485
Automate CompactLogix

(able 1747-CP3

ou
€ (able 1761-CBL-ACO0
(port 1)
. Connexion depuis le port 1 ou le port
Cable 1761-CBL-AP0O 2 de 'automate CompactLogix

ou
cable 1761-CBL-PM02 >

Cable 1747-CP3

«— ou
cable 1761-CBL-AC00

Réseau DH-485 | Convertisseur 1747-AlIC
[
RS
[e)
Automate SLC5/03

Sur le réseau DH-485, 'automate CompactLogix peut envoyer et recevoir des
messages vers et depuis les autres automates.

IMPORTANT  Un réseau DH-485 est constitué de nombreux segments de cable.
Limitez la longueur totale de I'ensemble de ces segmentsa 1219 m.

Pour que 'automate fonctionne sur un réseau DH-485, vous avez besoin d'un
convertisseur d’interface 1761-NET-AIC pour chaque automate que vous
souhaitez relier au réseau DH-485.
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Vous pouvez utiliser deux automates par convertisseur 1761-NET-AIC, mais
un cablage distinct est nécessaire pour chaque automate.

Pour établir la communication DH-485, suivez cette procédure.

1. Raccordez le port série de l'automate au port 1 ou au port 2 du
convertisseur 1761-NET-AIC.

2. Utilisez le port RS-485 pour raccorder le convertisseur au réseau

DH-485.

Le cible que vous utilisez pour connecter I'automate dépend du port
que vous utilisez sur le convertisseur 1761-NET-AIC.

Connection (connexion) Cable requis
Port 1 1747-CP3
connexion DTE, DB-9 (RS-232) ou

1761-(BL-AC00

Port 2
connexion RS-232, mini-DIN 8

1761-(BL-AP0O
ou
1761-(BL-PM02

3. Dans le logiciel de programmation RSLogix 5000, faites un clic droit
sur votre automate et sélectionnez Properties (propriétés).

- m Backplane, CompactLoc | |||
17 g

|- 1769-L350

=5 Contr|

--E CompactE

f e

Bl 1117

4

Jescription
Azjor Fault

Samp

Ainor Faut | Properties[\
A

Alt+Enter |

La boite de dialogue Controller Properties (propriétés de l'automate)

saffiche.
Controller, Properties - Example_for_1769_ASCII_Module |:|@@
Date/Time | Advanced ] SFC Execution ] File: ] MNorvolatile Memany ] Mernary ]
General Serial Fort® l SystemF'rotocoI] UserProtocoI] Major Faults ] Minor Faults
tode:
Baud Rate: 9500 -
Data Bits: m
Parity: m
Stop Bits: m
Control Line: W
-
RTS SendDelay: [0 [x20mg)
RTSOfDelay [0 [x20me)
DCDWaitDelar |0 il sec)

4. Cliquez sur l'onglet Serial Port (port série).

5. Dans la liste déroulante Mode, sélectionnez System (systeme).
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6. Spécifiez les paramétres de communication.

IMPORTANT

La vitesse de transmission correspond a celle du port DH-485. Tous les
périphériques d'un méme réseau DH-485 doivent étre configurés avec la
méme vitesse de transmission. Sélectionnez 9 600 ou 19 200 KB.

7. Cliquez sur l'onglet System Protocol (protocole systéme).

8.
9.

¥ Controller Properties - Example_for_1769_ASCII_Module

B=]

File: ] Marvolatile Memars ] Memary ]
Uszer Protocol ] Majar Faults ] Minar Faults ]

Drate/Time ] Advanced ] SFC Execution ]
Syztem Protocal®

General ] Serial Part
Eraor Detection

C + CRC
0 =

Max Station Address: |31 =

Protocal:

Station Address:

Token Hold Factar: 1 =

Dans la liste déroulante Protocol (protocole), sélectionnez DH48S.

Spécifiez les parametres DH-485.

10. Dans laliste déroulante Protocol (protocole), sélectionnez DF1 Radio.

Tableau 11 - Caractéristiques du protocole systeme

Caractéristique Description
Station Address Spécifie 'adresse de station de 'automate sur le réseau DH-485. Sélectionnez un nombre décimal entre 1 et 31 (inclus).
(adresse de station) | poyr optimiser la performance du réseau, attribuez les adresses des stations dans un ordre séquentiel. Les unités appelantes, comme les ordinateurs

personnels, doivent recevoir les numéros d'adresse les plus bas de facon a minimiser le temps nécessaire a l'initialisation du réseau.

Indice de rétention

Nombre de transmissions, plus les réessais, qu'une adresse détenant un jeton peut émettre sur la liaison de données a chaque fois qu'elle recoit ce jeton.

du jeton Entrez une valeur entre 1 et 4. La valeur par défaut est 1.
Adresse de station | Correspond au dispositif ayant le numéro d'adresse de station le plus élevé sur le réseau DH-485. Sélectionnez un nombre décimal entre 1 et 31 (inclus).
maximum

Pour optimiser les performances du réseau, veillez a ce que :
« I'adresse de station maximum corresponde au numéro de station le plus élevé utilisé sur le réseau;

«tous les dispositifs d'un méme réseau DH-485 aient été configurés avec le méme numéro d'adresse de station maximum.

76
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Chapitre 5

Production et consommation
de données

Gestion des communications de 'automate

Ce chapitre explique comment gérer les communications de I'automate.

Rubrique Page
Production et consommation de données 77
Envoi et réception de messages 78
Connexions 79
(alcul du nombre total de connexions 80
Exemple de connexions 81

Lautomate prend en charge la production (diffusion) et la consommation
(réception) de points partagés par le systeme sur les réscaux ControlNet ou
EtherNet/IP. Les points produits et consommés requicrent chacun une
connexion. Sur un réseau ControlNet, les points produits et consommés sont
des connexions prioritaires.

Tableau 12 — Présentation des communications de 'automate

Automate_1 Automate_2
Point produit p |Point consommé
Automate_3
—
Point consommé

Automate_4

Point consommé

Type de point

Description

Produit

Un point produit permet aux autres automates de consommer ce point. Ce qui signifie qu'un automate peut recevoir
les données d'un point provenant d'un autre automate. L'automate producteur a besoin d’une connexion pour le
point produit et d’'une autre pour chacun de ses consommateurs. Le dispositif de communication de cet automate
utilise donc une connexion pour chaque consommateur.

L'augmentation du nombre d’automates susceptibles de consommer un point produit réduit en conséquence le
nombre des connexions dont disposent I'automate et son dispositif de communication pour effectuer d'autres
opérations comme la gestion des communications et celle des E/S.

Consommé

Chague point consommé nécessite une connexion sur I'automate qui consomme ce point. Le dispositif de
communication de cet automate utilise donc une connexion pour chaque consommateur.

Pour que deux automates puissent partager des points produits ou consommés, ils
doivent tous deux étre reliés au méme réseau, par exemple un réseau ControlNet ou
Ethernet/IP. Vous ne pouvez pas utiliser de passerelle entre deux réseaux pour faire
passer des points produits et consommés de I'un a l'autre.
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Envoi et réception de
messages

Le nombre des connexions disponibles limite le nombre total de points
pouvant étre produits ou consommés. Si lautomate utilise toutes ses

connexions pour ses modules d'E/S et de communication, il n’y en aura
plus de disponible pour les points produits et consommés.

Les messages permettent de transférer des données a d’autres dispositifs, par

exemple des automates ou des interfaces opérateur. Les messages utilisent des
connexions non prioritaires pour envoyer ou recevoir les données. Les
messages connectés peuvent laisser leur connexion ouverte (mise en cache) ou
la fermer lorsque I'envoi du message est terminé.

Tableau 13 — Transmission de message

Type de message Méthode de Message connectés | Le message peut-il
communication étre mis en cache?
Lecture ou écriture CIP de table de | — Oui Oui
données
PLC-2, PLC-3, PLC-5 ou SLC ap Non Non
(tous types) o
(IP avecidentifiantde | Non Non
la source
DH+ Oui Oui
CIP générique - Facultatif (" oui?
Lecture ou écriture de tranfert par | — - Oui
blocs

(1) Vous pouvez utiliser une connexion pour les messages CIP génériques. Néanmoins, dans la plupart des applications, nous
vous conseillons de laisser ces messages CIP génériques sans connexion.

(2) Lamise en cache n'est a envisager que si le module cible a besoin d’une connexion.

Les messages connectés sont des connexions non prioritaires sur les réseaux
ControlNet et EtherNet/IP.

Chaque message utilise une connexion, quel que soit le nombre de dispositifs

présents sur son chemin. Vous pouvez programmer la cible d'une instruction
MSG, afin doptimiser la vitesse de transfert du message.
g
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Détermination de I'opportunité de mettre en cache des
connexions de message

Lorsque vous configurez une instruction MSG, vous pouvez choisir de mettre
ou non sa connexion en mémoire cache.

Tableau 14 — Mise en cache des messages

Exécution de message

Fonction

De facon répétée

Mettez la connexion en mémoire cache.
Cette option maintient la connexion ouverte et optimise le temps d'exécution. Louverture d’une connexion a chaque exécution du
message augmente en effet le temps d'exécution.

Peu fréquente Ne mettez pas la connexion en mémoire cache.
Ceci fermera la connexion a la fin du transfert du message et libérera ainsi cette connexion pour d'autres usages.
Connexions Un systeme Logix5000 utilise une connexion pour établir une liaison de

communication entre deux périphériqucs. Les connexions peuvent étre :

e d’'un automate a des modules d’E/S ou des modules de communication
locaux ;

e d’un automate 4 des modules d’E/S ou des modules de communication
décentralisés ;

o d'un automate a des modules d’E/S décentralisées (connexion native
pour rack) ;

o pour Iéchange de points produits et consommés ;
o des messages ;
o pour l'acces a lautomate du logiciel de programmation RSLogix 5000 ;

o pour acces a 'automate via le logiciel RSLinx pour IHM ou autres
applications.

Finalement, la limite de connexions peut résider dans le module de
communication que vous utilisez pour la connexion. Si un chemin d’acces de
message passe par un module de communication, la connexion liée au
message compte également dans le calcul de la limite de connexion de ce
module de communication.

Tableau 15 — Apercu des connexions

Dispositif Connexions prises en charge

Automate CompactLogix (1769-L31)

Port de communication ControlNet intégré 100
(automates 1769-L32C et 1769-L35CR uniquement)

Port de communication EtherNet/IP intégré (automates
1769-L32E et 1769-L35E uniquement)
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Calcul du nombre total de
connexions

que 'automate utilise.

Tableau 16 — Calcul des connexions locales

Vous pouvez calculer le nombre total de connexions locales et décentralisées

Type de connexion locale Nombre de Nombre de Nombre total de
périphériques connexions par | connexions
périphérique
Module d'E/S local (toujours une connexion directe) 1
Port de communication ControlNet intégré (automates 1769-L32C et 1769-L35CR uniquement) 0
Port de communication EtherNet/IP intégré (automates 1769-L32E et 1769-L35E uniquement) 0
Module scrutateur DeviceNet 1769-SDN 2
Total

Le nombre de connexions décentralisées prises en charge par un module de
communication détermine le nombre de connexions auquel I'automate peut
accéder par 'intermédiaire de ce module.

Tableau 17 - Calcul des connexions décentralisées

Type de connexion décentralisée Nombre de Nombre de Nombre total de
périphériques connexions par connexions
périphérique

Module de communication ControlNet décentralisé
« E/S configurées pour une connexion directe (aucune) 0ou
« E/S configurées pour une connexion native pour rack 1
Module d'E/S décentralisé en réseau ControlNet (connexion directe) 1
Module de communication EtherNet/IP décentralisé
« E/S configurées pour une connexion directe (aucune) 0ou
« E/S configurées pour une connexion native pour rack 1
Module d'E/S décentralisé en réseau EtherNet/IP (connexion directe) 1
Dispositif décentralisé sur un réseau DeviceNet (pris en compte comme connexion native pour rack
pour module local 1769-SDN) 0
Autres adaptateurs de communication décentralisés (adaptateurs POINT et FLEX, par exemple) 1
Point produit 1

Chaque consommateur 1
Point consommé 1
Message (selon le type) 1
Message en transfert par bloc 1

Total
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Exemp|e de connexions Dans cet exemple de systeme, 'automate CompactLogix 1769-L35E :
o contréle les modules ’E/S TOR locaux dans le méme chassis ;
o controle les dispositifs I’E/S décentralisés sur un réseau DeviceNet ;
e envoie et regoit des messages vers et depuis un automate ControlLogix
sur un réseau EtherNet/IP ;
e produit un point consommé par 'automate FlexLogix 1794 ;

e est programmé a l'aide d’un logiciel de programmation RSLogix 5000.

Figure 10 — Exemple : connexions du systéeme CompactLogix

Adaptateur 1769-ADN avec
modules d'E/S CompactLogix
RediSTATION

[Tyl [t

Cellule photoélectrique
Série 9000

el

EZAEda=aa=iat
Réseau DeviceNet

H Automate ControlLogix avec
module 1756-ENBT

CompactLogix 1769-L35E
avec 1769-SDN

/
]

Réseau EtherNet/IP

Imm‘E. FlexLogix avec carte auxiliaire DeviceNet 1788-DNBO

Ordinateur personnel

Tableau 18 — Exemple : types de connexion CompactLogix

Type de connexion Nombre de Nombre de Nombre total de
périphériques connexions par connexions
périphérique
Automate vers modules d’E/S décentralisées (connexion native pour rack) 2 1 2
Automate vers module scrutateur 1769-SDN 1 2 2
Automate vers port de communication EtherNet/IP intégré (connexion native pour rack) 1 0 0
Automate vers logiciel de programmation RSLogix 5000 1 1 1
Message vers automate ControlLogix 2 1 2
Point produit consommé par I'automate FlexLogix 2 1 2
Total | 9
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Notes :
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Positionnement, configuration et

surveillance des E/S

Ce chapitre explique comment placer, configurer et surveiller les modules

d’E/S CompactLogix.
Rubrique Page
Choix des modules d'E/S 83
Implantation des module d’E/S locaux 88
Configuration des E/S 89
Configuration d’E/S distribuées sur un réseau EtherNet/IP 90
Configuration d’E/S distribuées sur un réseau ControlNet 91
Configuration d’E/S distribuées sur un réseau DeviceNet 92
Adressage des données d'E/S 93
Détermination du moment de I'actualisation des données 94
Reconfiguration d'un module d'E/S 96

Choix des modules d’E/S Lors de votre choix de modules d’E/S 1769, sélectionnez :

e des modules d’E/S spécialisées, le cas échéant.

Certains modules disposent de diagnostics coté terrain, de fusibles
électroniques ou d’entrées et de sorties isolées individuellement.

o un systéme de cblage 1492 pour chaque module d’E/S (en alternative

au bornier livré avec le module) ;

o des modules et des cables PanelConnect 1492 pour raccorder les

modules d'entrées aux capteurs.
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Validation de l'organisation
desE/S

84

Une fois que vous avez choisi vos modules d’E/S, vous devez valider la
conception du systéme que vous voulez réaliser. Avant de commencer a
positionner vos modules d’E/S, prenez en compte le fait que le RPI minimum
du bus intermodules augmente 4 mesure que vous ajoutez des modules. De
plus, les modules d’E/S doivent étre distribués de telle maniere que le courant
consommé en partant de la gauche ou de la droite de I'alimentation électrique
ne dépasse jamais 2,0 A sous 5 V c.c. ou 1,0 A sous 24V c.c.

Estimation de l'intervalle entre trames requis

L'intervalle entre trames requis (RPI) définit la fréquence a laquelle
Pautomate envoie et regoit toutes les données d’E/S sur le bus intermodules.
Chaque module du bus intermodules peut avoir son propre réglage de RPL

La fréquence de scrutation réelle pour tout module individuel est encore
affectée par les autres modules dans le systeme et par les réglages de RPI de ces
modules. Le tableau suivant fournit des durées de scrutation relatives pour
différents types de modules. Ces informations doivent étre prises en compte
lors du réglage du RPI d'un module individuel, afin d’atteindre la fréquence
de scrutation réelle souhaitée pour tous les modules du systeme.

Type de module Intervalle entre trames requis
TOR et analogique (toutes + 1a4modules peuvent étre scrutés en 1 ms.
combinaisons) + 5a30 modules peuvent étre scrutés en 2 ms.

« (ertains modules d'entrées possédent un filtre fixe réglé a 8 ms. Le
choix d'un RPI plus élevé n'a donc aucun effet.

Spécialisé + Lesmodules 1769-SDN grand format ajoutent 2 ms par module.
+ Lesmodules 1769-HSC ajoutent T ms par module.
+ Les modules 1769-ASCII grand format ajoutent 1 ms par module.

Vous pouvez toujours choisir un RPI plus lent que ceux qui précédent. Le
RPIindique la rapidité a laquelle les modules peuvent étre scrutés, mais il ne
présume pas de la rapidité avec laquelle 'application est capable de traiter les
données. Le RPI est asynchrone par rapport a la scrutation du programme.
D’autres facteurs, comme la durée d'exécution du programme, affectent le

débit des E/S.
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Calcul de la consommation électrique du systeme

Pour valider votre syst¢me proposé, calculez le courant 5 Vc.c. et 24 V c.c.
total qui va étre consommé.

Tableau 19 — Tableau de calcul de la consommation électrique des modules d’E/S

Référence Nombre de Intensité nominale du module Intensité totale =
modules (nombre de modules) x (intensité nominale du module)
sous 5V c.c.(enmA) | sous 24 c.c.(enmA) | sous5V c.c.(en mA) sous 24 ¢.c.(en mA)
1769-L31 330 40
1769-132C 650 40
1769-132E 660 90
1769-L35CR 630 40
1769-L35E 660 90

Intensité totale nécessaire'"):

(1) Ce nombre ne doit pas dépasser la capacité électrique de I'alimentation

Tableau 20 - Capacité électrique de I'alimentation

Caractéristiques

Alimentation et capacité

1769-PA2

‘ 1769-PB2

1769-PA4 1769-PB4

(apacité électrique du bus de sortie 0a 55 °C (322 131°F)

2Asous5Vc.cet0,8Asous24Vc.c

4 Asous5Vccet2Asous24Vcc

(apacité électrique du 24V c.c. utilisateur 0a 55 °C(32a 131 °F)

250 mA (maximum) ‘ -

Validation de 'emplacement des modules d’E/S

L'automate que vous utilisez détermine combien de modules d’E/S locaux
vous pouvez configurer.

Tableau 21 — Nombre d’E/S prises en charge par 'automate

Automate Nombre de modules d’E/S locaux Rangées d'E/S
pris en charge

1769-L35CR 30 3

1769-L35E 30 3

1769-132C, 1769-L32E 16 3

et 1769-131
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Pour valider le positionnement proposé des modules d’E/S dans votre
systeme CompactLogix, effectuez la procédure suivante :

1. Vérifiez que votre automate 1769-L3x se trouve a l'extréme gauche de
la rangée.

Systéme a une seule rangée

==

Automate /
1769-L3x

Rangée 0 Alimentation Rangée 1 (ache de terminaison

2. Vérifiez que vous n'avez pas placé plus de trois modules I’E/S entre
votre automate et 'alimentation (rangée 0).

Le positionnement de plus de trois modules d’E/S dans la rangée 0
excéderait la distance nominale de quatre et rendrait votre systeme
inutilisable.

3. Validez le nombre de modules d’E/S que votre alimentation peut
prendre en charge.

Dans un systéme a une seule rangée, assurez-vous que vous n’avez pas
Y g q

placé plus de huit modules d’E/S entre 'alimentation et le cache de

terminaison (rangée 1).

IMPORTANT  Dans un systéme a une seule rangée, I'alimentation peut prendre en
charge jusqu'a huit modules d'E/S, dans la mesure ol la consommation
électrique des modules n'excede pas la capacité de I'alimentation.

Ainsi, dans un systéme a une seule rangée, vous ne pouvez pas avoir plus

de onze modules d’E/S au total, soit trois a gauche de I'alimentation et huit
a droite.

Si votre systéme nécessite des modules d’E/S supplémentaires, vous devez
ajouter une rangée supplémentaire.

Dans un systéme a plusieurs rangées, assurez-vous que votre ou vos
rangées supplémentaires n'ont pas plus de huit modules I’E/S de
chaque c6té de l'alimentation électrique supplémentaire.

IMPORTANT  Dans un systeme a plusieurs rangées, vous pouvez placer jusqu'a huit
modules d’E/S de chaque c6té de I'alimentation supplémentaire, dans la
mesure ol la consommation électrique de ces modules ne dépasse pas la
capacité de l'alimentation.

86 Publication Rockwell Automation 1769-UMO011I-FR-P — Février 2013



Positionnement, configuration et surveillance desE/S ~ Chapitre 6

Dans cet exemple, les modules d’E/S 12 4 30 pourraient étre disposés
de n’importe quelle facon, tant que la capacité de 'alimentation n'est
pas dépassée. En d’autres termes, la premiére rangée supplémentaire
pourrait contenir moins de 16 modules I’E/S. Il s'agit simplement
d’une disposition possible.

Exemple de systéme a plusieurs rangées

I—
Rangées 0 et 1 d'origine E m
— Ir
—
Processeur
1769-L35X 5 6 7 8 9 10 1" (a(h.es qe
terminaison
B E == B | EE R 2
—

Rangées
supplémentaires

21 22 23 24 25 26 27

Rangées

A ) Les modules d’E/S sont numérotés de 1a 30
supplémentaires

= = /
28 Alimentation 29 30

4. Vérifiez que toutes les rangées ont des caches de terminaison.

IMPORTANT  Sivous placez et configurez davantage de modules d’E/S et de rangées d’E/
S que ce que votre automate peut prendre en charge, votre systéme peut
fonctionner correctement un certain temps. Rien ne vous alerte sur le fait
que vous avez dépassé la capacité de votre automate.

(ependant, en dépassant la capacité d’E/S de votre automate, vous
exposez votre systéme a un risque de défauts intermittents, dont le plus
courant est le défaut majeur de type 03 (défaut d’E/S), code 23.
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|mp|antation des module Utilisez le cible d’extension 1769-CRR1/-ERC 3 ou 1769-CRL1/-CRL3

pour connecter les rangées des modules d’E/S.

4
d’E/S locaux
Chaque module d’E/S doit également respecter une distance nominale par
rapport a l'alimentation. Cette distance correspond & un nombre maximum
de modules a partir de I'alimentation. La distance nominale est imprimée sur
Iétiquette de chaque module. Chaque module doit étre positionné a un
emplacement compris dans sa distance nominale.
Figure 11 — Positionnement des E/S de I'automate
0 I s AlEl
Disposition
horizontale
SR SR S0 ==
Rangée 1 (able 1769-CRLx Rangée 2 (able 1769-CRLx Rangée 3
fasiel
Rangée 1 g
=
o Cable 1769-CRRx
Disposition verticale Q
aﬁa{j
Rangée 2

oY P

ATTENTION : le systeme CompactLogix ne permet pas le retrait et
linsertion sous tension. Lorsque le systéme CompactLogix est sous
tension :

« toute coupure de la liaison entre I'alimentation et I'automate (par exemple
le retrait de I'alimentation, de I'automate ou d'un module d’E/S) peut
exposer le circuit logique a des transitoires dépassant les seuils prévus par
conception et entrainer des dommages aux composants systeme ou un
comportement imprévisible.

+ leretrait d'un cache de terminaison ou d’un module d'E/S met I'automate
en défaut et peut également entrainer des dommages aux composants du
systeme.

L'automate CompactLogix prend également en charge les E/S distribuées
(décentralisées) par l'intermédiaire de ces réseaux :

e FEtherNet/IP
¢ ControlNet

e DeviceNet
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Configuration des E/S

Pour pouvoir communiquer avec un module ’E/S de votre systeme, vous
devez 'ajouter au dossier de configuration des E/S (I/O Configuration) de
lautomate.

Figure 12 — Configuration d’'un module d’E/S

roller CompactLogix_project
ontraller Tags
3 Controller Fault Handler
231 Power-Up Handler
-5 Tasks
E148 MainTask
- MainProgram
3 Unscheduled Programs | Phases
-5 Mation Groups
.77 Ungrouped Axes
(3 Trends
€5 Data Types
User-Defined
L strings
Cﬂ Predefined
Cﬂ Module-Defined
B3 10 Configuration
Em Backplane, CompactLogix System
“F 1769-L35E CompactLogiz_project
E| P 1769-L35E Ethernet Port LocalENB

—

Ajout de modules d’E/S
au CompactBus

Quand vous ajoutez un module, vous devez également définir sa
configuration spécifique. Bien que les options de configuration varient d’'un
module & l'autre, il existe un tronc commun d’options qui sont typiquement a
configurer.

Tableau 22 - Options de configuration d’E/S

Option de configuration

Description

Requested packet interval — RPI
(intervalle entre trames requis)

Le RPI spécifie 'intervalle de rafraichissement des données sur une connexion. Par exemple, un module d'entrée enverra ses

données a un automate selon le RPI que vous lui avez assigné.

« Habituellement, le RPI est défini en millisecondes (ms). La plage va de 0,1 750 ms.

« Lorsque les périphériques sont connectés en réseau ControlNet, le RPI réserve un intervalle dans le flux de données parcourant le
réseau ControlNet. La durée de cet intervalle peut ne pas coincider avec la valeur exacte du RPI, mais le systéme de commande
fera en sorte que les transferts de données se produisent au moins aussi souvent que le RPI.

(0S (changement d'état)

Les modules d'E/S TOR utilisent le paramétre COS pour définir le moment de I'envoi de leurs données a I'automate. Si le changement
d‘état (COS) ne se produit pas dans l'intervalle de temps du RPI, le module effectue une multidiffusion des données selon le RPI
spécifié.

Du fait que les fonctions RPI et COS sont asynchrones a la scrutation du programme, il peut se produire qu'une entrée change d'état
pendant I'exécution de la scrutation du programme. Si cela pose un probleme, mettez les données d'entrée en mémoire tampon de
fagon a ce que le programme puisse disposer d’une copie stabilisée de ces données pendant sa scrutation. Utilisez I'instruction CPS
(copie synchrone) pour copier les données de vos points d'entrée vers une autre structure. Traitez ensuite ces données a partir de
cette structure.

Communication format (format de
communication)

De nombreux modules d'E/S acceptent des formats différents. Le format de communication que vous choisissez détermine
également :

« lastructure de données des points ;

« lesconnexions;

« ['utilisation du réseau ;

« lapropriété;

« leretour d'informations de diagnostic.

Electronic keying (détrompage
électronique)

Lorsque vous configurez un module, vous définissez le numéro d'emplacement de ce module. I reste néanmoins toujours possible
d'installer, intentionnellement ou non, un module différent a cet emplacement. Le détrompage électronique permet de protéger le
systéme contre Iimplantation accidentelle d’un mauvais module dans un emplacement. Loption de détrompage choisie définit le
degré d'exigence de conformité a la configuration prévue pour un emplacement donné et applicable a tout module. Elle détermine
I'ouverture d’une connexion avec ce module par I'automate. Il existe différentes options de détrompage, selon les besoins des
applications.
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Connexions d'E/S

Un systeme Logix5000 utilise des connexions pour transmettre les données

d’E/S.

Tableau 23 — Connexions d’E/S Logix5000

Connexion

Description

Directe

Une connexion directe est une liaison de transfert de données en temps réel entre I'automate et un module d’E/S. Lautomate
maintient et surveille cette connexion entre lui-méme et le module d'E/S. Toute coupure de la connexion, en cas de défaillance ou de
retrait du module sous tension par exemple, entraine I'activation par I'automate des bits de défaut situés dans la zone de données
associée au module.

Généralement, les modules d'E/S analogiques, les modules d’E/S de diagnostic et les modules spécialisés nécessitent des
connexions directes.

Native pour rack

Vous pouvez choisir une communication native pour rack pour les modules d’E/S TOR. Une connexion native pour rack permet de
mutualiser I'utilisation de la connexion entre I'automate et I'ensemble des modules d’E/S TOR d'un méme chassis (ou rail DIN).
Plutdt que d'utiliser des connexions individuelles directes pour chaque module d’E/S, on n’utilise plus alors qu'une seule connexion
pour I'ensemble du rack (ou rail DIN).

Configuration d’E/S

distribuées sur un réseau

EtherNet/IP

Pour communiquer avec les modules d'E/S distribuées sur un réseau

EtherNet/IP :

o choisissez un automate CompactLogix 1769-L32E ou 1769-L35E
muni d’un port de communication EtherNet/IP intégré ;

e ajoutez un adaptateur EtherNet/IP et les modules E/S dans le dossier
de configuration des E/S de l'automate ;

Dans le dossier de configuration des E/S, organisez les modules selon
une arborescence hiérarchisée de type « parent/enfant ».

Figure 13 — Configuration des E/S distribuées en réseau EtherNet

Pour un réseau d’E/S distribuées typique...

Automate

Adaptateur Module
distant d'E/S

Port EtherNet/IP
intégré

... effectuez la configuration des E/S dans cet ordre.

1. Ajoutez I'adaptateur décentralisé utilisé sur le chassis ou le 2
rail DIN regroupant les E/S distribuées. \ o 1769-L35E Ethernet Port Loca
gro.P —— B - 1794-AENT)A flex_adapter

2. Ajoutez ensuite les modules d’E/S distribuées. x
— @ [1]1794-0BBEPA Ut

920

Dispositif

Controller Faulk Handler
~[23 Power-Up Handler

[=E @ Tasks
= % MainTask
#-CF MainProgram

=51 Mation Groups
(27 Ungrauped &xes
-3 Trends
=5 Data Types
Cﬂ, User-Defined
Cﬂ, Skrings
- L Predefined
Cﬂ Module-Defined
=55 1{0 Configuration
=t i Backplare, CampactLogix System
i ﬁ 1762-L35E CompactLogix:_project
1763-L35E Ethernet Port LocalEMB
El-#5 Ethernst

B q FlexBus

&P [0] 1794-1E5/E input1
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Configuration d’E/S

distribuées sur un réseau

ControlNet

Pour un réseau d’E/S distribuées typique...

Pour communiquer avec les modules d'E/S distribuées sur un réseau
ControlNet :

e choisissez un automate CompactLogix 1769-L32C ou 1769-L35CR
muni d’'un port de communication ControlNet intégré ;

o ajoutez un adaptateur ControlNet et les modules E/S dans le dossier
de configuration des E/S de l'automate ;

Dans le dossier de configuration des E/S, organisez les modules selon
une arborescence hiérarchisée de type « parent/enfant ».

Figure 14 — Configuration des E/S distribuées en réseau ControlNet

Automate

1

1 Port ControlNet
1 intégré

1

Adaptateur Module
décentralisé d’E/S

... effectuez la configuration des E/S dans cet ordre.

1. Ajoutez I'adaptateur décentralisé utilisé sur le chassis ou le rail DIN

regroupant les E/S distribuées.
2. Ajoutez ensuite les modules d'E/S distribuées.

|— Dispositif

Contraller Tags

23 Controller Fault Handier

----- “.23 Power-Up Handler

- S Tasks

=58 MainTask

% MainProgram

23 Unscheduled Programs | Phases

[=-45] Motion Groups

(27 Ungrauped fxes

[ Trends

- Data Types

Cﬂ, User-Defined

Cﬂ, Skrings

Cﬂ, Predefined

Cﬂ, Module-Defined

=51 1f0 Configuration

Em Backplane, CompactLogiz System

- f 1769-L35CR, CompactLogix_project

= A 1769-L35CR ControlNet Port LocalCHE

El-2% Controlet

g 1769-L35CR Controlet Port L

-6 1 1794-ACNR1S(C flex_adapt

E-& FlexBus

- [0] 1794-TE420E2[B &

——> - [1] 1794-0Wa{a digite
- [2] 1794-YHSC/A cour

@ CompactBus Local

4 | 1]
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Configuration d’E/S
distribuées sur un réseau
DeviceNet

Pour communiquer avec les modules d’E/S en réseau DeviceNet, ajoutez la
passerelle DeviceNet au dossier de configuration des E/S (I/O
Configuration) de l'automate. Le logiciel RSNetWorx for DeviceNet permet
de définir la liste de scrutation du scrutateur DeviceNet. Elle sera utilisée
pour la transmission des données entre les dispositifs et 'automate par
I'intermédiaire du scrutateur.

Figure 15 — Configuration des E/S distribuées en réseau DeviceNet

Pour un réseau d’E/S distribuées typique...

92

Réseau unique

Automate  |Scrutateur

| Dispositif | | Dispositif| | Dispositf| | Dispositif | | Dispositif |

Plusieurs petits réseaux distribués (sous-réseaux)

Automate |Scrutateur Interface de
connexion

Interface de
connexion

| Dispositif| | Dispositif| | Dispositif| | Dispositif |

| Dispositif | | Dispositif |

... effectuez la configuration des E/S dans cet ordre

Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=15 Tasks
£ MainTask

-8 MainProgram

[ Unscheduled Programs | Phases

=15 Mation Groups

(23 Ungrouped Axes
-3 Trends
=15 Data Types

Cﬂ, User-Defined
- Strings
Cﬂ, Predefined
F-Cg Module-Defined
=13 T Configuration

= m Backplane, CompactLogiz System

&I 1769-L35CR Compactlogix_project:
A 1769-L35CR ControlNet Port LocalCNE
[=-£f CompactBus Local

ﬂ [0] CompactBus Local

Ajoutez le module de scrutation local.

- F| [1] 1765-50N/B DeviceNet_scarner

Type 1763-L35CR Compactlogix5335CR Cnn::l
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Adressage des données d’E/S Les informations I’E/S se présentent sous forme d'un ensemble de points.

o Chaque point utilise une structure de données, selon les
caractéristiques du module d'E/S.

o Ladénomination des points est basée sur la position du module ’E/S
dans le systeme.

Figure 16 — Format d'adresse d’E/S

‘Position ‘ |:Emplacement ‘ |:Type ‘ ‘.Membre | ‘.Sous-membre | ‘.Bit ‘

I:l = Facultatif

ou Désigne
Position La position dans le réseau.
Local = sur le méme chssis ou rail DIN que |'automate.
Adapter_Name = identifie I'adaptateur de communication ou le module passerelle décentralisé.
Emplacement Numéro de d'emplacement du module d’E/S dans son chassis ou sur son rail DIN.
Type Le type de donnée.
| =entrée
0=sortie
(= configuration
S =état
Membre Donnée particuliére du module d'E/S, selon le type de donnée pouvant étre stockée par le module :

«  Pour un module TOR, un membre de donnée stocke habituellement les valeurs de bit d'entrée ou de sortie.

« Pour un module analogique, un membre de voie (CH#) stocke habituellement les données relatives a cette voie.

Sous-membre

Des données spécifiques relatives a un membre.

Bit

Un point d'E/S spécifique d’'un module TOR, en fonction de la taille de ce module d'E/S (entre 0 et 31 dans le cas d’'un module a 32 points).
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Détermination du moment

de l'actualisation des
données

94

l'exécution du programme. Cet organigramme montre le moment ot les

producteurs envoient des données. Les automates, les modules d’entrée et des

modules de passerelle sont producteurs.

Figure 17 — Mise a jour des données

Les automates CompactLogix actualisent les données asynchroniquement a

| Données dentrée ou de sortie ? I Sortie p | Analogiques ouTOR? TOR
Entrée
Analogiques
Analogiques ou TOR? TOR
¢ Décentralisées ou locales ?
Analogiques
(0S pour tout point sur le module ? Non Décentralisé
Non — >

RTS<RPI?

Oui

Locales
Oui

Les données sont envoyées au bus Les données sont envoyées au bus
intermodules selon le RTS. intermodules selon le RTS et le RP!.

- '

Les données sont envoyées au bus
- intermodules selon le RPI et lorsqu’un point
- Les données sont envoyées au bus intermodules
selon le RPI.
4
+ Surun réseau ControlNet, les données décentralisées sont envoyées selon lintervalle entre trames réel. Y

+ Sur un réseau EtherNet/IP, les données distantes sont en moyenne transmises selon une fréquence proche du RPI.
« Surun réseau DeviceNet, les données sont envoyées vers et depuis le scrutateur et le processeur selon le RPI. Toutefois, le
taux de rafraichissement des données décentralisées entre le scrutateur et les dispositifs situés aux extrémités dépend du

type d'adressage sélectionné avec le dispositif en question.

Les données sont envoyées au bus
intermodules selon le RPI et a la fin
de chaque tache.

CONSEIL Si vous avez besoin de vous assurer des valeurs d'E/S utilisées a un
moment précis (par exemple, au début d'un programme en logique
a relais), utilisez l'instruction CPS (copie synchrone) pour mettre les
données d’E/S en mémoire tampon.
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Surveillance des modules
d’E/S

L'automate CompactLogix permet de surveiller les modules d'E/S a divers
niveaux par les moyens suivants :

o utilisation du logiciel RSLogix 5000 pour afficher les informations de
défaut.

Reportez-vous a la section Affichage des données de défaut, page 95.

o la programmation de la logique pour surveiller les données défaut afin
de prendre l'action appropriée.

Affichage des données de défaut

Le logiciel de programmation vous permet de visualiser les données de défaut
pour certains types de défaut module.

Pour afficher les données de défaut, procédez de la fagon suivante :

1. Dans le logiciel de programmation RSLogix 5000, sélectionnez
Controller Tags (points automate) dans l'arborescence de l'automate et
faites un clic droit pour sélectionner Monitor Tags (surveillance des
points).

EI@ Controller CompactLogix_Ethertet

Mew Tag... Chrl+

Maonitor Ta
5 Tass [ MO T |
== Edit Tags

Par défaut, l'affichage des données de défaut se fait au format décimal.

Scope, [ohiicorticler] 7] Shawi[Show AT =l s [Taghame 7]
TaqHName | value ¢ |FoceMask  €[Suie Tupe Descipiicn |
=Local! 1 e AB:1769_DI1E10
[ Local T LFauk 2§0000_000... Biraiy DINT
i LocalTLData 2§0000_000... Biray INT
¥ [= Locat2C Ty o AB1769.D016:C0
#/Local2.C.Config 2§0000_000... Binaty INT
"Local 2.C ProaToFaulEn 0 Decimal Bo0L
 Local2.C.Progode 2§0000_000... Biray INT
[+ Locel 2:C FiogValue 240000_000. .. Binam INT
[+ -Local2C Faultiode 240000_000... Binaty INT
[/ Local2.C Fault/alue 2§0000_000... Bivaty INT

2. Pour visualiser le code du défaut, modifiez ce réglage d’affichage sur
« Hex ».

Sile module présente un défaut, mais maintient néanmoins une connexion
ouverte avec lautomate, la base de données des points de l'automate affichera
la valeur de défaut 16#0E01_0001. Le mot de défaut utilise ce format.
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Reconfiguration d'un
module d'E/S

96

Figure 18 — Format du mot de défaut

31 27 23 19 15 11 7 3 0

HEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEn
Fault_Code_Value Réservé

Réservé |Fau|t€0de | Information du défaut A

0= Connexion ouverte
1= Connexion fermée

} Connection_Closed

Fault_Bit ____|
Bit Description
Fault_Bit Ce bit indique qu'au moins un bit du mot de défaut est activé (1). Si tous les bits du
mot de défaut sont désactivés (0), ce bit 'est aussi (0).
Connection_Closed Ce bit indique si la connexion au module est ouverte (0) ou fermée (1). Si cette
connexion est fermée (1), Fault_Bit est activé (1).

Détection du cache de terminaison et défauts du module

Siun module non adjacent 4 un cache de terminaison présente un défaut et
que la connexion 4 'automate est maintenue, seul le module passe en état
de défaut. Si un module adjacent & un cache de terminaison présente un
défaut, le module et l'automate passent tous deux en état de défaut.

Siun module d’E/S prend en charge la reconfiguration, vous pouvez le
reconfigurer avec :

o laboite de dialogue Module Properties (propriétés du module) du
logiciel de programmation RSLogix 5000 ;

e unec instruction MSG programmée.

Reconfiguration d’'un module au moyen du logiciel de
programmation RSLogix 5000

Pour reconfigurer un module d’E/S 4 l'aide du logiciel de programmation
RSLogix 5000, suivez les étapes ci-dessous.

1. Mettez le module en surbrillance dans I'arborescence de configuration
des E/S et faites un clic droit pour choisir Properties (propriétés).

gLl ﬂ Pew Module. .. ]

g 12

B 8 cuw el
Copy Chrl+iC

— I Paste Chrl+y

ule Det Delet Bl

Lacal:1 FiEte =

Laocal:1

Cross Reference  CtrHE

| Properties . Alt+Enter
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La boite de dialogue Controller Properties (propriétés de 'automate)

saffiche.

# Controller Properties - Example_for_1769_ASCII_Module |._|@@
Date/Time I Advanced I SFC Execution I File I Monvolatile Memory ] Memarny ]
Gieneral ] Serial Port ] System Protocol I Uszer Protocal ] Major Faults I Minor Faults ]
Wendor: Aller-Bradley
Type: 17E9-L35CA CompactLogix5335CR Controller | Change Contioller. . |
Rewvision: 161
Marme: |E warnple_for_1763_ASCI_Module
Descriptian: Sample logic using the 1763-A5CI module with

CompactLogis. Connect cable from computer to
channel zera of ASCH module.

2. Reconfiguration du module.

Reconfiguration d’'un module au moyen d’une instruction MSG

Pour reconfigurer un module d’E/S, utilisez une instruction MSG Module
Reconfigure (reconfiguration de module). Lors de la reconfiguration :
o les modules d’entrée vont continuer a transmettre les données dentrée
a lautomate ;
e les modules de sortie vont continuer & commander leurs dispositifs de
sortie.

Un message Module Reconfigure (reconfiguration de module) nécessite la
proprié¢té Message Type (type de message) et la sélection de Module
Reconfigure (reconfiguration de module).

Pour reconfigurer un module d’E/S, effectuez la procédure suivante :

1. Définissez le membre requis du point de configuration du module avec
la nouvelle valeur.

2. Envoyez un message Module Reconfigure (reconfiguration de
module) au module.

EXEMPLE Lorsque la reconfiguration [5] est en cours, l'instruction MOV définit I'alarme haute sur 60 pour le module local a 'emplacement 4. Le message
Module Reconfigure (reconfiguration de module) envoie alors la nouvelle valeur d'alarme au module. Linstruction ONS empéche I'envoi par la
ligne de messages multiples au module pendant que la reconfiguration [5] est en cours.

reconfigure[B]  reconfigure[B] A
1 E [ONS ] towve
Source E0

Dest Local:4:C.ChOConfig. HalarmLimit
a.0e
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Chapitre 7

Gestion des taches

Développement d'applications

Ce chapitre explique comment développer des applications.

Rubrique Page
Gestion des taches 99
Développement de programmes 100
Organisation des points 104
Choix d'un langage de programmation 106
Surveillance de I'état de I'automate 108
Surveillance des connexions 109
Sélection d'un pourcentage de tranche de tempssystéme m

Avec un automate Logix5000, vous pouvez utiliser plusieurs tiches afin de
planifier et de hiérarchiser 'exécution de vos programmes, en fonction de
criteres particuliers. Cela répartit le temps de traitement de I'automate entre
les différentes opérations de votre application. N'oubliez pas que :

o lautomate ne peut exécuter quune tiche a la fois ;

o une tiche liée 2 une anomalie peut en interrompre une autre et prendre

le contrdle ;

o dans chaque tiche, un seul programme 2 la fois peut sexécuter.
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Développement de
programmes

Application de commande

100

Le systeme d’exploitation de l'automate est un systeme multitiches préemptif,
cest-a-dire conforme a la norme CEI 1131-3. Cet environnement apporte :

o des tiches définissant l'exécution des programmes par 'automate ;
e des programmes regroupant des données et de la logique ;

o des sous-programmes permettant lencapsulation d’'un code exécutable
écrit dans un langage de programmation unique.

Figure 19 — Développement de programme

Gestionnaire de défauts de I'automate

| Tache8
\
\

Tache 1

Configuration
Etat
Chien de garde
‘ Programme 32

Programme 1

Points (locaux)

Sous- de programme

programme

Sous-programme de

gestion des défauts
Autres sous- —
programmes

Données partagées par le

Points (globaux) d'automate Données d'E/S N
systéme
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Définition des taches

Les tiches fournissent des informations de planification et de priorité pour les
programmes. Vous pouvez configurer les tiches comme continues,
périodiques ou événementielles. Seulement une tiche peut étre continue.

Tableau 24 — Prise en charge des taches

Automate Nombre de taches prises en charge
1769-L35x 8
1769-L32x 6
1769-131 4

Une tiche peut comporter jusqu’a 32 programmes distincts. Chacun dentre eux
peut utiliser ses propres sous-programmes exécutables et points d’acces
programme. Une fois qu'une tiche est déclenchée (activée), tous les programmes
affectés a cette tAche sexécutent dans lordre dans lequel ils ont été organisés. Les
programmes ne peuvent apparaitre quune seule fois dans larborescence de
lautomate et ne peuvent pas étre partagés par plusieurs tiches.

Définition de la priorité des tdches

Chaque tiche de l'automate possede un niveau de priorité. Le systeme
d’exploitation utilise le niveau de priorité pour décider de la tiche & exécuter
lorsque plusieurs tiches sont déclenchées. Vous pouvez configurer les tiches
périodiques pour qu'elles sexécutent avec un niveau de priorité allant de 15
(le plus faible) & 1 (le plus élevé). Une tiche ayant un niveau de priorité plus
élevé interrompt toute autre tiche de priorité inférieure. La tche continue a
le plus bas niveau de priorité et elle est toujours interrompue par une

tiche périodique.

L'automate CompactLogix utilise une tiche périodique dédiée de

priorité 6 pour traiter les données d'E/S. Cette tiche périodique sexécute
selon le RPI configuré pour le CompactBus, qui peut étre aussi rapide qu'une
fois par milliseconde. Son temps total dexécution correspond a la durée
nécessaire pour scruter les modules d’E/S configurées.

La manicre dont vous configurez vos tiches affecte la manié¢re dont
automate recoit les données d’E/S. Les tiches de priorité 1 a5 sont
prioritaires par rapport a la tiche dédiée aux E/S. Les tiches dans cette plage
de priorité peuvent affecter le temps de traitement des E/S. Par exemple, si
vous utilisez la configuration suivante :

e RPIJE/S=1ms

e une tiche de priorité = 14 5 qui nécessite 500 WLs pour sexécuter et qui
est prévue pour une exécution a chaque milliseconde

cette configuration laisse 2 la tAche dédiée aux E/S 500 s pour terminer son
travail de scrutation des E/S configurées.
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Tableau 25 — Exemple de taches multiples

Toutefois, si vous planifiez deux tiches de priorité élevée (1 2 5) pour une
exécution chaque milliseconde et quelles nécessitent toutes deux 500 Us ou
plus pour sexécuter, il ne restera plus de temps processeur pour la tiche
dédiée aux E/S. En outre, si vous avez configuré tellement d’E/S que le temps
d’exécution de la tiche dédiée aux E/S est proche de 2 ms (oussi la
combinaison des tiches de priorité élevée et de la tiche dédiée aux E/S est
proche de 2 ms), il ne reste aucun temps processeur pour des tiches de faible

priorité (7 a4 15).

CONSEIL Par exemple, si votre programme doit réagir aux entrées et controler les
sorties selon une fréquence définie, configurez une tache périodique avec
une priorité supérieure a 6 (1a 5). Cela empéche la tache dédiée aux E/S
d'affecter la fréquence périodique de votre programme. Toutefois, si votre
programme contient beaucoup de calcul et de manipulation de données,
placez cette logique dans une tache de priorité inférieure a 6 (7 a 15), par
exemple dans la tache continue, afin que la tache dédiée aux E/S ne soit
pas génée par votre programme.

Tache Niveau de priorité Type de tache Exemple de temps d'exécution | Cas le plus défavorable de temps de
réalisation
1 5 Tache périodique de 20 ms 2ms 2ms
2 7 Tache dédiée aux E/S Tms 3ms
RPI de 5 ms sélectionné

3 10 Tache périodique de 10 ms 4ms 8ms

4 Aucun (le plus faible) Tache continue 25ms 60 ms
Tache 1 @
Tache 2 - | _ L
Tache 3 - T - - T - - rT T
Tache 4 - - - - - - - - - - - - - - - - - -- - - -

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65
Temps (ms)
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Noubliez pas que :
o latiche dont la priorité est la plus élevée interrompt toutes les tAches
de priorité inférieure ;
o latiche dédiée aux E/S peut étre interrompue par des tiches de niveau
de priorité 1 a 5.

La tiche dédiée aux E/S interrompt les tiches de niveau de priorité 7 a
15. Cette tiche sexécute selon le RPI sélectionné planifié¢ pour le
systtme CompactLogix (2 ms dans cet exemple) ;

o latiche continue sexécute au niveau de priorité le plus faible et elle est
interrompue par toutes les autres tiches ;

o une tiche de priorité inférieure peut étre interrompue plusieurs fois par
une tiche de priorité supérieure ;

o lorsque la tiche continue acheve une scrutation complete, elle
redémarre immédiatement, sauf si une tiche de priorité plus élevée est
en cours d’exécution.

Définition des programmes

Chaque programme contient :
e des points de programme ;
e un sous-programme principal exécutable ;
o dautres sous-programmes ;

e un sous-programme de gestion des défauts en option.
Chaque tiche peut planifier I'exécution de 32 programmes au maximum.

Les programmes planifiés d'une tiche sont exécutés jusqu’a leur achévement
du premier au dernier. Les programmes qui ne sont pas rattachés a une tiche
particulicre sont identifiés comme des programmes non planifiés. Vous devez
spécifier (planifier) un programme dans une tiche avant que 'automate ne
puisse scruter ce programme.

Définition des sous-programmes

Un sous-programme est un jeu d’instructions logiques utilisant un méme
langage de programmation, par exemple : la logique 4 relais (LD). Dans un
automate, les sous-programmes fournissent le code exécutable pour le projet.
Un sous-programme est semblable 4 un fichier programme ou 4 un sous-
programme d’un automate PLC ou SLC.

Chaque programme poss¢de un sous-programme principal. Cest le premier
sous-programme exécuté lorsque 'automate déclenche la tAche associée et
appelle le programme associé. Utilisez la logique, comme l'instruction JSR de
saut vers sous-programme, pour appeler les autres sous-programmes.
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Vous pouvez également appeler un sous-programme de gestion des défauts en
option. Lautomate exécutera ce sous-programme il rencontre un défaut lors
de l'exécution d’une instruction dans n'importe quel sous-programme associé

au programme.

Exemples de projets d'automate

Le logiciel de programmation RSLogix 5000 Enterprise comporte des
exemples de projet que vous pouvez copier pour les modifier et les adapter a

votre application.

Pour afficher un jeu d’exemples de projet, procédez de la fagon suivante.

1. Dans laliste déroulante Help (aide), sélectionnez Vendor Sample

Projects (exemples de projet fournisseurs).

Module [1769-L35CR]* - [Controller Tag:
Tools  wWindow SEElE

Contents
= Instruction Help
_I- ’F._j;- Path:
; { Release MNokes
ﬂ | Online Books

M I | Wendor Sample Projects |
———— b

2. Parcourez la liste pour choisir un jeu d'exemples de projet.

RSLogix 5000 Programming Software
Vendor Sample Projects

About the RS Lagix 5000 Sample Projects

Wiver MSLogin 000 nefowure semen wish mary ueple posjecty pos 2 e 92 malke it saee i seats g o pesjec, i
you wiah. For atamcr, pou can we them s ses==pies % follow when corsting you cws poojecte. Yo cas e Sem
siasting poini fxc yous e apphaiens by pnaming them and Sen sdding pou cem apphoaion code. O pou can simply
ot posreded by Rockarll

o rene wits that partiarhs vedods

capy and puste posioc: componees fnm oo pesiesi 2 aothes. Alosg wh e sam
nfomasine are many prrded by cther vendn that may st o = Cratig projes
praduci

Hotes for additonal
beical Sugpect
wensdos foe ssnetnce.
ek it poas

Bemerber this, an with sty =ew pogram,
spplicaics befzoe arially mplaneseg it
Hewe s i for 2o sectre, Wedking Whts Samgls Frojecn, Soe infoemation and weoesmendusions o= horw 20 lfecsively

ne thene narmhe proics

shcarkd tea+ the na=ple peogea= 1o maks certsn
S e ——

‘Working With Sample Projacts

Imporisse: Befae you begin irisg a sa=ple pocject, make s copy of e posject, save i with & new name, a=d make oy ediis

o neeed i ek tn i enamed pasject. By dong ihis, pou ses making cerian et you have s backagp copy of the arignal
thar vl e peenered fra S e

rrghe projects may induds & mumber of szmponenis thet geu il nerd 1o copy vy in cede foe the
s=mpanenin o fnetion prapedy o pour gpplicsten. Thar ay incude, ko g net bmited 1o

1Fpon are copring inse an cxerting posject, conflicis mey con with comp asend dat oy exivs o the lacation o frpe of
cetuden dsen noe match the lacarion savamed in see ample project. In that case, you mayneed o s copone,
chazge lecationy, o maits other sodificadnes, ar necemy

Yovm cam e the RSLogi S0 Compase ubliey fimcherded on yoes RELogi S8 anfiwass CI) fo oompans ik rample proet
Sle with an ey [ #., new] pesject fle. This will hadp yoe 15 iderntify s comparents yi= need 1o madfy, Refer s the

enlize halp incuded wits the ILogs: 5K Campare wskey fon on perzaming
sampla Projects
Click o sy o e inckviches] venddae nasmee i e et of sampde posjeet they have provided fos it relsane:
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Organisation des points

Dispositif d'E/S analogique ——pme—

Valeurentiere ~ —
Bitde stockage =~ ——pm
Compteur —
Temporisateur ~ —— 9
Dispositif 'E/STOR  ——pp-
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Avec un automate Logix5000, vous utilisez un point (nom alphanumérique)
pour adresser les données (variables). Dans les automates Logix5000, il
n'existe pas de format numérique fixe. Le nom du point proprement dit
identifie les données. Ainsi, vous pouvez :

e organiser vos données pour refléter vos machines ;

o documenter votre application (grice aux noms de points) au fur et
mesure que vous la développez.

Figure 20 — Organisation des points

& Program Tags - MainProgram

Scope: | MairProgram =] Show: [Show Al | s I Tag Man

Tag Mame i | &liaz For Baze Tag Type
hiarth_tank_mix BOOL
north_tank_pressure REAL
narth_tank_temp REAL

[+]-one_shots DIMT

[H-recipe TAME[]

[H-recipe_number DIMT
replace_bit BOOL

[H-runring_hours COUMTER

[H-runking_secands TIMER
shart BEOOL
ztop BOOL

4 [ ¥\ Moritor Tags ) Edit Tags f |4

Lors de la création d’un point, définissez ses propriétés suivantes :
o letype de point;
e letype de données;

¢ son mode d’acces.
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Choix d'un langage de
programmation

L'automate CompactLogix prend en charge les langages de programmation
suivants, que ce soit en ligne ou hors-ligne.

Tableau 26 — Choix d’un langage de programmation

Langage requis

Programme

Diagramme de logique a relais (LD)

Exécution continue ou paralléle de plusieurs opérations (non séquencées)

Opérations booléennes ou binaires

Opérations logiques complexes

Traitement des messages et des communications

Interverrouillage des machines

Opérations que le personnel d'entretien ou de maintenance est susceptible de devoir interpréter afin de dépanner la
machine ou le procédé

Diagramme de blocs fonctionnels (FBD)

Processus continu et commande de variateur

Contrdle de boucle

Calculs dans le flux des circuits

Graphe de fonctionnement séquentiel (SFC)

Gestion de haut niveau de plusieurs opérations

Séquence répétitive d'opérations

Traitement par lots

Commande d'axe a I'aide de texte structuré

Opérations par état de machine

Texte structuré (ST)

Opérations mathématiques complexes

Traitement de boucle de tableau ou de table spécialisé

Gestion de chaine ASCIl ou traitement de protocole
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Instructions complémentaires

Avec la version 18 du logiciel de programmation RSLogix 5000, vous pouvez
concevoir et configurer des jeux d'instructions utilisées fréquemment, afin
d’accroitre la cohérence du projet. Semblables aux instructions intégrées dans
les automates Logix5000, ces instructions que vous créez sappellent des
instructions complémentaires. Ces instructions complémentaires permettent
de réutiliser des algorithmes de commande communs 4 d’autres applications.
Gréce 4 elles, vous pouvez :

o faciliter la maintenance par animation de la logique pour une seule
instance ;

o protéger la propriété intellectuelle grice aux instructions de
verrouillage ;

o réduire la durée d’élaboration de la documentation.

Vous pouvez utiliser vos instructions complémentaires dans plusieurs projets.
Vous pouvez définir vos instructions, les obtenir de quelquun d’autre ou les
copier a partir d’un autre projet.

Une fois quelles sont définies dans un projet, les instructions
complémentaires se comportent de ]a méme maniére que les instructions
intégrées dans les automates Logix5000. Pour en faciliter 'acces, elles
apparaissent dans la barre d'outils des instructions, tout comme les
instructions internes du logiciel RSLogix 5000.

Fonctionnalité

Description

Economies de temps

Avec les instructions complémentaires, vous pouvez regrouper la logique que vous utilisez le plus souvent dans
des jeux d'instructions réutilisables. La création d'instructions pour vos projets et le partage de celles-ci avec
d'autres personnes vous permettent de gagner du temps. Les instructions complémentaires renforcent la
cohérence des projets, car elles garantissent que les algorithmes que vous utilisez habituellement
fonctionneront toujours de la méme facon, quelle que soit la personne qui mette en ceuvre le projet.

Utilisation d'éditeurs standard

Vous pouvez créer des instructions complémentaires au moyen de I'un ou l'autre des trois éditeurs de
programme du logiciel de programmation RSLogix 5000 suivants :

« diagramme de logique a relais standard ;

« diagramme de blocs fonctionnels ;

« texte structuré.

Une fois que vous avez créé vos instructions, vous pouvez les utiliser dans n‘importe quel éditeur du logiciel
RSLogix 5000.

Exportation des instructions complémentaires

Vous pouvez exporter les instructions complémentaires dans d'autres projets ainsi que les copier et les coller
d'un projet vers un autre. Donnez a chaque instruction un nom unique de maniére a ne pas écraser
accidentellement une autre instruction de méme nom.

Utilisation de I'affichage contextuel pour les instructions
complémentaires

Les vues contextuelles vous permettent de visualiser la logique d’une instruction a un instant donné, ce qui
simplifie le débogage en ligne de vos instructions complémentaires. Chaque instruction comporte un indice de
révision, un historique des modifications, ainsi qu‘une page d‘aide générée automatiquement.

(réation d'une aide personnalisée

Lorsque vous créez une instruction, saisissez des commentaires pour les zones de description dans les boites de
dialogue du logiciel. Ces informations constitueront une aide personnalisée. Cette aide personnalisée facilitera
I'accés des utilisateurs aux informations nécessaires lorsqu'ils mettront en ceuvre vos instructions.

Protection de la source

Le créateur des instructions complémentaires peut restreindre 'accés a votre ou vos instructions a la lecture
seule, ou interdire 'accés a la logique interne ou aux parameétres locaux utilisés par la ou les instructions. Cette
protection de la source évite toute modification indésirable de votre ou de vos instructions et protége la
propriété intellectuelle.
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Surveillance de [état de I'automate

354
— Get Spstem Value —
Clazz name ?
Inztance name 7
Attribute Mame 7
Drest ?
7
5o
— Set System Walue —
Clazz name T
Instance name 7
Attribute Mame T
Source 7
v

L'automate CompactLogix utilise les instructions GSV (Get System Value -
obtenir valeur systéme) et SSV (Set System Value — définir valeur systeme)
pour obtenir et définir (modifier) les données de I'automate. L'automate
enregistre les données syst¢me dans des objets. Il nexiste pas de fichier d*état,
comme dans le cas du processeur PLC-5.

L'instruction GSV extrait les informations spécifiées et les place dans la
destination. L'instruction SSV définit l'attribut spécifié¢ a 'aide des données
de la source.

Lorsque vous saisissez une instruction GSV ou SSV, le logiciel de
programmation affiche :

o les classes dobjet valide
e les noms dobjet ;

¢ les noms d’attribut.

Pour I'instruction GSV, vous pouvez obtenir les valeurs pour tous les attributs
disponibles. Avec une instruction SSV; seuls les attributs modifiables sont

affichés par le logiciel.

Dans certains cas, le méme type dobjet apparaitra a plusieurs reprises, si bien
quil vous faudra également spécifier le nom d'objet. Par exemple, votre
application peut comporter plusieurs tAches. Chacune de ces tiches aura son
propre objet TASK auquel vous pourrez accéder spécifiquement par le nom
de la tache.

Vous pouvez accéder aux classes dobjet suivantes :
o AXIS (axe)
e CONTROLLER (automate)
o CONTROLLERDEVICE (dispositif automate)
o CST
« DF1
o FAULTLOG (enregistrement de défaut)
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e MESSAGE

« MODULE

¢ MOTIONGROUP (groupe d’axes)

« PROGRAM

o ROUTINE (sous-programme)

o SERIALPORT (port série)

o TASK (tache)

o WALLCLOCKTIME (horloge interne)

Surveillance des connexions Enlabsence de communication pendant 100 ms ou 4 fois la durée du RPI (si
celle-ci est inférieure & 100 ms) avec un périphérique appartenant a la
configuration d’E/S de 'automate, le délai d¢tablissement de communication
expire et automate émet les alarmes suivantes :

e Levoyantdétat des E/S situé sur la face avant de l'automate clignote en
vert.

o Lesymbole A apparait par-dessus le dossier de configuration des E/
S et le ou les dispositifs dont le timeout a été dépassé.

o Un code de défaut de module est généré, auquel vous pouvez accéder
par l'un des moyens suivants :

- laboite de dialogue Module Properties (propriétés du module)
propre au module ;

— une instruction GSV.

Déterminer si les communications d’un dispositif ont dépassé le
timeout

Lorsque le délai d¢tablissement de communication avec au moins un
dispositif (module) appartenant a la configuration d’E/S de 'automate a
expiré, le voyant d’état des E/S situé en face avant de 'automate clignote
en vert.

o Linstruction GSV récupere 'information du voyant détat des E/S et
lenregistre dans le point I_O_LED.

o Sil_O_LED estégal a2, cest que l'automate a perdu la
communication avec au moins un dispositif.

GSV EQU
Get System Value Equal
CIP Object Class MODULE SourceA |_O_LED

CIP Object Name
Attribute Name  LedStatus Source B 2
Dest 1_0_LED

dans lequel :

I_O_LED est un point DINT qui enregistre I'information du voyant
d’état des E/S situé en face avant de 'automate.
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Déterminer si les communications d’

Sila communication avec un périphérique

configuration d’E/S de l'automate a dépassé son timeout, 'automate générera

E/S ont dépassé le timeout

(module) appartenant 4 la

un code de défaut pour le module concerné.

o Linstruction GSV récupere ce code

de défaut & partir du point

IO_Module et le stocke dans le point Module_Status.

e Si Module_Status a une valeur différente de 4, c’est que I'automate ne

communique pas avec le module.

Figure 21 — Module de communications d’E/S

Cette ligne est utilisée pour vérifier I'état d'une connexion d'E/S

Nous regardons |'état d'entrée de la connexion, sila valeur renvoyée n'est pas 4,

cela signifie que la connexion ne fonctionne pas correctement.

Lorsqu'une anomalie est détectée, le code d'erreur et les informations sont piégés sur un seul déclenchement
Cela est dil au fait que 'automate va tenter de rétablir la connexion et lorsquiil le fera vous perdrez la véritable anomalie
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Clasz Mame MODLULE Source Module_Status
Instance Mame  lo_Module 0
Attribute Mame  EntryStatus Source Bit 12
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Interruption de I'exécution de la logique et exécution du
gestionnaire de défauts

Pour interrompre l'exécution du programme et exécuter le gestionnaire de
défauts, procédez de la fagon suivante :

1. Dans l'arborescence de I'automate du logiciel de programmation
RSLogix 5000, faites un clic droit sur le module et sélectionnez
Properties (propriétés).

o [Er— | —
-1-£ Carr

T e

«Cription
ar Faul
ar Fault |

L B B i e B

Properties Alt+Enter |
1.

La boite de dialogue Module Properties (propriétés du module)
saffiche.

B Module Properties: Local:1 (1769-MODULE 1.1)

General Connection ]

[+ Major Fault On Controller IF Connection Fails ‘while in Fun Mode

Module Fault

Status: Offline 0K | Cancel | | Help |

2. Cliquez sur la connexion et cochez la case Major Fault On Controller
If Connection Fails While in Run Mode (défaut majeur sur automate
si panne de connexion en mode Exécution).

3. Cliquez sur OK.

4. Développez un sous-programme pour le gestionnaire de défauts.

Sélection d’un pourcentage Avec le logiciel de programmation RSLogix 5000, vous pouvez spécifier un
de tranche de tempssystéme pourcentage pour la tranche de temps syst¢éme. Un automate Logix5000

communique avec les autres dispositifs du syst¢éme (modules d'E/S,
automates ou terminaux d THM) selon une fréquence définie (planifiée) ou
lorsqu’il reste du temps de traitement disponible pour traiter les
communications (non prioritaires).
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Les communications de service regroupent toutes les communications non
incluses dans le dossier de configuration des E/S du projet.

o Latranche de temps systeme définie le pourcentage de temps que
'automate consacre au traitement des communications (en dehors du
temps de traitement des tiches périodiques ou événementielles).

o L’automate traite ce service de communication pcndant 1 msau
maximum et puis reprend exécution de la tiche continue.

Pour définir un pourcentage de temps systeme, procédez comme suit :
1. Dans larborescence de I'automate du logiciel de programmation

RSLogix 5000, faites un clic droit sur votre automate et sélectionnez
Properties (propriétés).

=]

23 Controller Fau pyine R
L3 Power-Up Han
25 Tasks
E’@ E’IainTask

La boite de dialogue Controller Properties (propriétés de 'automate)

saffiche.

Controller Properties - Generic_Profile

CHY - Serial Port l CH1 - System Protocal l CH1 - User Protocol l tajor Favlts l tinor Favlts l
Gerersl | CHO- Serial Port ] CHO - Spstem Protocol ] CHO - User Protocol
Date/Time  Advanced l SFCExecufion | File | Nanvolstle Memory | Memery |

Cantraller Fault Handler:

FPower-Up Handler: |<n0ne> j
System Overhead 10 =1 -
Time Slice: | %

During uruzed System Overhead Time Slice
* Run Continuous Task

" Reserve for System Tasks, eq Communications

Security: J

[ Match Project ta Controller

2. Cliquez sur l'onglet Advanced (avancé).

3. Dans le menu System Overhead Time Slice (tranche de temps
systeme), choisissez un pourcentage.
Les fonctions de tranche de temps syst¢éme comprennent :

e la communication avec les dispositifs de programmation et IHM,
comme le logiciel logiciel RSLogix 5000 ;

. la I'éPOIlSC aux messages ;

o lenvoi de messages.
L’automate exécute les fonctions de temps systeme pendant 1 ms au

maximum. Si l'automate a terminé l'exécution de ces fonctions en moins de
1 ms, il reprend 'exécution de sa tiche continue.
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Sile pourcentage alloué 4 la tranche de temps systéme augmente, le temps

disponible pour l'exécution de la tAche continue diminue. Si l'automate n’a
pas de communications a gérer, il utilise le temps normalement alloué a ces
communications pour exécuter sa tiche continue. Bien que l’augmentation

du pourcentage alloué au temps systeme augmente effectivement les

performances de communication, elle augmente également la durée

d’exécution de la tAche continue, et par conséquent la durée de scrutation

générale.
V15 et antérieure V16 et ultérieure
Tranche de temps (SOTS) Communications Tache continue Communications Tache continue
10% Tms Ims Tms 9ms
20% Tms 4ms Tms 4ms
33% Tms 2ms Tms 2ms
50 % 1ms Tms Tms Tms
66% Tms 0,5ms 2ms Tms
80% Tms 0,2ms 4ms Tms
90 % 1ms 0,1ms Ims Tms
Avec une tranche de temps de 10 %, le temps systéme interrompt la tiche
continue toutes les 9 ms (par rapport au temps d’exécution de cette tiche)..
Légende:
- Tache en cours d'exécution.
Tache interrompue (suspendue).
Périodique
Tms Tms
Temps systéme . .
9ms 9ms
0 5 10 15 20 25

Temps écoulé (ms)

Les interruptions d’une tiche périodique augmentent le temps écoulé (temps
réel) entre 'exécution des fonctions relevant du temps systéme.

Tms Tms Tms Tms Tms
Tache périodique . . . . .
Tms Tms
Temps systéme . .
9 ms de temps de la tache continue 9 ms de temps de la tache continue
Tache continue

0 5 10 15 20 25

Temps écoulé (ms)
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Sivous utilisez la tranche de temps par défaut de 20 %, le temps systeme
interrompt la tiche continue toutes les 4 ms.

Tms Tms Tms Tms Tms
Temps systéme . . . . L
4ms 4ms 4ms 4ms 4ms
5 10 15 20 25

Temps écoulé (ms)

Sivous augmentez la tranche de temps 2 50 %, le temps systeme interrompt la
tiche continue 4 chaque milliseconde.

Temps systéme

1ms
Tms
5 10 15 20 25

Temps écoulé (ms)

Sil'automate ne comporte que des tiches périodiques, la valeur de la tranche
de temps systeme naura aucune incidence. Le temps systéme sexécute tant
quaucune tiche périodique n'est exécutée.

Tache périodique -

Tache continue

F

Temps écoulé (ms)
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Chapitre 8

Configuration de l'application PhaseManager

Ce chapitre explique comment configurer une application PhaseManager™.

Loption PhaseManager du logiciel de programmation RSLogix 5000 vous
donne un modele par état de votre équipement.

Rubrique Page
Présentation dePhaseManager 15
Présentation du modeéle par état 116
Comparaison de PhaseManager avec d'autres modeéles par état 19
Configuration minimum du systéme 120
Instructions de phase déquipement 120

Pour plus d’informations, reportez-vous a « PhaseManager User Manual »,
publication LOGIX-UMO001

Présentation PhaseManager vous permet d’ajouter des phases déquipement a votre
d Ph M automate. Une phase déquipement vous permet d'organiser votre programme
ernaseianager . . s T . -
en sections qui sont plus faciles a rédiger, retrouver, suivre et modifier.
Terme Description
Phase + Comme un programme, une phase déquipement est exécutée dans une tache et un ensemble de sous-programmes et de points lui est affecté.

déquipement

« (Contrairement a un programme, une phase d‘équipement sexécute selon un modeéle par état qui vous permet d'effectuer une activité.

Modeéle par état | Un modeéle par état divise le cycle d'exploitation de votre équipement en une série d'états. Chaque état correspond a un instant du fonctionnement de
I'équipement. Il s'agit des actions ou situations de fonctionnement de I'équipement a un moment donné.
Le modeéle par état d’'une phase d'équipement est similaire aux modéles par état de la norme S88 et de PackML.
Machine par + Une phase d'équipement intégre une machine par état qui:
état » appelle un état actif dans le sous-programme principal (sous-programme d'état) ;
« gére les transitions entre les états avec une programmation minimale ;
« vérifie que I'équipement transite d'un état a un autre par un cheminement autorisé.
point PHASE Lorsque vous ajoutez une phase d‘équipement, le logiciel de programmation RSLogix 5000 crée un point a I'aide du type de données PHASE.
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Configuration de I'application PhaseManager

[Z77 Automate

Points automate

Figure 22 — Présentation de PhaseManager

S~

Le point PHASE vous indique I'état d'une phase déquipement.

Harme f) | Data Type |
—-Add_wfater FHASE
+-Add_ W ater. State DINT
- Add W ater Running BOCOL
- Add_water Haolding BOOL
- Add_ W ater Restarting BOOL

L ]:g Tache principale

— & Phase Espacement des

Une phase d‘équipement gére une activité de votre équipement.
Un modéle par état divise 'activité en une série d‘états.

Exécution du sous-programme d'état

Comment ajouter
del'eau

— Eal Programme principﬁ\

Les instructions de la phase d‘équipement commandent les transitions entre les états et
gérent les défauts.

PSC POVR
PCMD PFL

PCLF
PXRQ

PRNP
PPD

PATT
PDET

L Eal Programme Mon équipement

Présentation du modele
par état

116

Autres programmes commandant des actions particuliéres de votre équipement.

Alimentation en eau Convoyeur Activation des axes

Un modele par état divise le cycle dexploitation de votre équipement en une
série détats. Chaque état correspond a un instant de fonctionnement de
Iéquipement ; cest-a-dire 4 une action ou une condition a un instant donné.

Dans un modele par état, vous définissez le comportement de votre
équipement dans différentes conditions, telles quexécution, maintien, arrét.
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Il n'est pas nécessaire d'utiliser tous les états pour votre équipement. Utilisez

uniquement les états nécessaires.

Tableau 27 — Types d'états

Etat

Description

Actif

Réalise une ou plusieurs actions pendant un certain temps ou jusqu‘a ce que certaines
conditions soient remplies. Un état actif peut étre exécuté une seule fois ou de facon
répétitive.

Attente en cours

Indique que certaines conditions sont remplies et que I'équipement est en attente d'un
signal pour passer a état suivant.

Figure 23 — Etats PhaseManager

Démarrer

Suspendre

En exécution

Suspension en

Suspendre

—— Votre équipement peut passer de nimporte quel
état indiqué a lintérieur du cadre, a 'état Arrét
ou Abandon.

Suspendu

Redémarrer Les états actifs représentent les actions que votre
- équipement réalise a un instant donné.

Réinitialisation

Terminé

Réinitialiser

Abandon
Abandon

En attente

Les états d'attente correspondent a la situation de
votre équipement entre deux états actifs.

Abandon en
cours

Abandonné

Avec un modele par état, vous pouvez définir le comportement de votre
équipement et le placer bri¢vement dans un état de fonctionnement donné.
De cette fagon, vous montrez ce qui se passe et quand cela se passe.

Etat

Question a poser

Arrété

Que se passe-t-il lorsque vous mettez sous tension ?

Réinitialisation

Comment I'équipement fait-t-il pour se préparer a fonctionner ?

Inactif

Comment savez-vous que I'équipement est prét a fonctionner ?

En exécution

Quelles actions Iéquipement réalise-t-il pour fabriquer le produit ?

Suspension en
cours

Comment I'équipement fait-il pour arréter momentanément la fabrication du produit sans
occasionner de déchets ?

Suspendu

Comment savez-vous que le fonctionnement de I'équipement est suspendu en toute
sécurité ?

Redémarrage

Comment I'équipement reprend-il sa production apres une suspension ?

Terminé

Comment savez-vous que I'équipement a terminé ce qu'il avait a faire ?

Arrét en cours

Que se passe-t-il durant un arrét normal de I'équipement ?

Abandon en
cours

Comment I'équipement s'arréte-t-il en cas d'apparition d’un défaut ou d’une défaillance ?

Abandonné

Comment savez-vous que 'équipement s'est bien arrété en toute sécurité ?
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Comment I'équipement change-t'il d'état

Les fleches du modele par état indiquent comment votre équipement peut
transiter d'un état  un autre.
o Chaque fleche correspond a une transition.

e Un mod¢le par état permet a Iéquipement de n'effectuer que certaines
transitions seulement. Cette restriction de transition standardise le
comportement des équipements. Ainsi, plusicurs équipements
utilisant le méme modele se comporteront de la méme fagon.

Tableau 28 — Présentation des transitions de PhaseManager

—p» = Transition

Commande Fait — Pas de commande. Utilisez une instruction PSCa la place.

——— Votre équipement peut passer de nimporte
quel état indiqué a l'intérieur du cadre,
a 'état Arrét ou Abandon en cours.

I
Démarrer Suspendre ‘

Suspendu

Suspendre

Redémarrer

Abandonner——  Défaut (utilisation particuliére de la
commande d'abandon)

Arréter

Abandonner

Réinitialiser
Terminé

Réinitialiser Abandonné

Tableau 29 - Types de transition PhaseManager

Type de Description
transition
Commande Une commande indique a Iéquipement de commencer a effectuer une action ou de faire autre chose. Par exemple, l'opérateur appuie sur le bouton de
démarrage pour lancer la production et sur le bouton d'arrét pour l'interrompre.
PhaseManager utilise les commandes suivantes :
« Réinitialiser
« Démarrer
o Arréter
+ Suspendre
+ Redémarrer
« Abandonner
Fait L'équipement passe a 'état d'attente lorsqu'il a terminé une tache. Il n'est pas nécessaire de commander a I'équipement de s'arréter. Au lieu de cela,
configurez votre code pour signaler qu'une tache est terminée.
Défaut Un défaut vous indique que quelque chose d'inhabituel s'est produit. Configurez votre code pour trouver les défauts et y remédier. Supposons que vous

souhaitez que votre équipement s'arréte aussi rapidement que possible en cas d'un certain type de défaut. Dans ce cas, configurez votre code pour rechercher
ce défaut et lancer la commande d'abandon s'il est trouvé.
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Chapitre 8

Etat actuel de la phase d‘équipement

% Equipment Phase Monitor, - My_Phase

Changement manuel des états

Avec le logiciel de programmation RSLogix 5000, vous pouvez surveiller et

commander une phase déquipement. Pour changer manuellement les états,

effectuez la procédure suivante :

Prenez le controle de la phase déquipement.
Envoyez une commande.

E_qument Phazes:

Resetting

nerls): BSLogiz 5000[1]

Running

Halding )—{ Held ]
3

A

L

b

Complete

Auto P ause

Fausze

Festarting -

Stop Abort

(Stoppingj—( Aborting j

(Stoppedj (Aborled ]
| |

Comparaison de

PhaseManager avec d'autres

modeles par état

ous pouvez comparer les modeles par état de PhaseManager 4 d’autres
Vous p p | deles par état de PhaseManager a d

Tableau 30 — Comparaison des modéles par état

modeles par état répandus.

$88 PackML PhaseManager

Inactif Démarrage ? Prét Réinitialisation ? Inactif

Exécution ? Terminé En production Exécution ? Terminé

Mise en pause ? En pause En attente Sous-programmes et/ou points d'arréts

Suspension en cours ? Suspendu

Suspension en cours ? Suspendu

Suspension en cours ? Suspendu

Redémarrage

Aucun

Redémarrage

Arrét en cours ? Arrété

Arrét en cours ? Arrété

Arrét en cours ? Arrété

Abandon en cours ? Abandonné

Abandon en cours ? Abandonné

Abandon en cours ? Abandonné
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Configuration minimum du

systeme

Instructions de phase
d'équipement

120

Pour développer des programmes avec PhaseManager, vous avez besoin des

éléments suivants :

e un automate CompactLogix utilisant un firmware version 16.0 ou

ultérieure ;

e un chemin de communication vers cet automate ;

o lelogiciel de programmation RSLogix 5000, version 15.0 ou

ultérieure.

Pour que l'assistance PhaseManager soit active, vous devez posséder une
édition complete ou professionnelle du logiciel de programmation

RSLogix 5000, ou le module complémentaire PhaseManager en option
(9324-RLDPMENE) pour votre logiciel de programmation RSLogix 5000.

Avec les automates CompactLogix, vous pouvez créer beaucoup
d'instructions sous forme de diagramme de logique & relais (LD) et de texte
structuré (ST) pour commencer diverses phases d'équipement.

Code d'instruction Instruction
PSC Indique a une phase qu'un sous-programme d'état est terminé et qu'elle peut
passer a I'état suivant
PCMD Change d'état ou de sous-état d'une phase
PFL Signale une défaillance de phase
PCLF Efface le code de défaillance d'une phase
PXRQ Initialise la communication avec le logiciel RSBizWare Batch
PRNP Efface le bit NewInputParameters d’une phase
PPD Définit des points d'arrét a l'intérieur du programme d’une phase
PATT Prend le contrdle d’une phase pour :
« empécher un autre programme ou le logiciel RSBizWare Batch de
commander une phase ;
ou
« vérifier qu'un autre programme ou le logiciel RSBizWare Batch n'a pas déja
le controle d'une phase.
PDET Renonce a la propriété d’'une phase
POVR Contourne une commande
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Utilisation d'une carte CompactFlash

Ce chapitre explique comment utiliser une carte CompactFlash pour ajouter
de la mémoire non volatile ou stocker des données.

Rubrique Page
Utilisation d’une carte CompactFlash pour charger/stocker une application utilisateur | 124
Utilisation d’une carte CompactFlash pour enregistrer des données 127
Lecture et écriture de données utilisateur sur la carte CompactFlash 127

Les automates CompactLogix permettent lenregistrement de leurs
informations en mémoire non volatile uniquement au moyen de supports
mémoires amovibles CompactFlash. Les automates CompactLogix prennent
en charge les cartes mémoire CompactFlash industrielles 1784-CF128 pour
l'enregistrement en mémoire non volatile.

Les automates CompactLogix 1769-L31, 1769-L32E, 1769-L32C,
1769-L35E et 1769-L35CR peuvent enregistrer et restaurer des
applications utilisateur sur la mémoire CompactFlash.

Parmi les automates CompactLogix 1769, seuls les modeles 1769-L32E et
1769-L35E peuvent enregistrer des données utilisateur (par exemple une
recette) sur la carte CompactFlash en cours de fonctionnement. Cette
fonctionnalité est prise en charge sur les automates 1769-L35E dont les
numéros de série commencent par SSOORIGE ou supérieur et avec les
automates 1769-L32E dont les numéros de série commencent par
SS0QZ000 ou supérieur. Pour trouver le numéro de série de 'automate,
regardez sur I'étiquette apposée a lextérieur de lautomate, ou accédez-y par
voie électronique dans le logiciel RSLinx ou le logiciel de programmation
RSLogix 5000. Vous devez utiliser la version V16 ou ultérieure du firmware.

Localisation du numéro de série de I'automate dans le
logiciel RSLinx

Pour trouver le numéro de série de l'automate dans le logiciel RSLinx,
suivez ces étapes :

1. Ouvrez le logiciel RSLinx, puis dans la liste déroulante
Communication, choisissez RSWho.
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2. Faites un clic droit sur l'automate dans la fenétre de navigation
RSWho, puis sélectionnez Device Properties (propriétés du

dispositif ).
B E?E AB_ETH-1, Ethernet DAl
Ell 10.85.44.220, 1769-L35E Ethernet Port, 1769-L35E Ethemnet Port
Em Backplane, Compactlogix Systern
|: W00, Compactl agix Processor, 1768-135E/A LOGIX5335
W@ (01, 1768-135E Ethernet Port Remove
[ 03, Local 1769 Bus Adapter, VA1769/
-] 10.88.4511, 1756-ENBT/A, 1756-ENBT/A Station Diagnostics
B ﬂ 10.85.45.14, 1756-EMBT/A, 1756-EMBT/A Configure New DDE/OPC Topic
-7 10884585, Unrecognized Device Data Monitor
[} 5 10.88.45.86, 1768-EMBT/A, 1768-ENBT/A Driver Diagnostics
B ﬂ 10.88.45.89, 1756-EMN2T, 1756-EN2T/A
1B AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis EontighEliney
-3 Chassis, 1756-A7/A Upload EDS file from device
-+ USB
st Device Properties

La boite de dialogue Device Properties (propriétés du dispositif )
saffiche, indiquant le numéro de série.

AB_ETH-1110.88.44.220\Backplane\0 ‘ [ERE

Device Mame: |'| #B9-L35E 8 LOGI-5335

Yendor: |Allen-BradIe_l,l Compary

Product Type: |1 4
Product Code: |85
Le numéro de série

Revision: |18.1 hume
présenté dans cet

Serial NUITIb [ |DD1A25BE exemp'e estau
format hexadécimal.

Faults:

Minor Recoverable Fault

Cloze | Help
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Localisation du numéro de série de I'automate

Par l'intermédiaire du projet RSLogix 5000

Pour trouver le numéro de série de l'automate dans votre projet

RSLogix 5000 lorsque vous utilisez un diagramme de logique a relais ou
du texte structuré, utilisez I'instruction GSV (Get System Value — obtenir
une valeur systéme) pour obtenir la valeur d’attribut du numéro de série de
l'objet ControllerDevice.

Logique a relais

GSV.

— Get SystemValue —

Claszs Name ControllerDevice

Instance Name

Aftribute Mame  SerialNumber

Dest serialNumber
1713542 #

texte structuré.
=5V {ControllerDevice, , SeriglNumber, seriallurber) ;
La valeur peut étre montrée dans la surveillance des données du logiciel de

programmation RSLogix 5000. Lorsque le style est réglé sur « Hex », la
valeur affichée est la méme que celle qui est indiquée dans le logiciel RSLinx.

Il

=

A Prograrn Tags - MainProgram

Scope: EﬁMaianglam + Show AllTags *
M ame =a|% | Valu * | Force Maszk | Style Data Tupe Degcription
+- serialMumber ( 164001a_2584 Hex * | DIMNT

CONSEIL Si l'utilisateur veut accéder au numéro de série par programmation, une
logique supplémentaire est nécessaire pour obtenir la valeur du numéro
de série.

Par l'intermédiaire du logiciel de programmation RSLogix 5000

Pour trouver le numéro de série de lautomate dans un logiciel de
programmation RSLogix, suivez ces étapes.

1. Dans larborescence de 'automate, cliquez sur 'automate avec le
bouton droit de la souris et sélectionnez Properties (propriétés) dans la
liste déroulante.

La boite de dialogue Controller Properties (propriétés de 'automate)

saffiche.

2. Cliquez sur l'onglet Advanced (avancé) pour voir le numéro de série.
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Utilisation d’une carte Vous pouvez charger Iapplication utilisateur/le projet a partir de la mémoire
C ompa ctFlash pour char ger / non volatile/ CompactFlash sur la mémoire utilisateur de 'automate :

stocker une application
utilisateur

o 2 chaque mise sous tension ;
e en cas de corruption de la mémoire ;

e atout moment par l'intermédiaire du logiciel de programmation

RSLogix 5000.

I'automate ne correspondent pas. Ce sera par exemple le cas si le projet et
le firmware de I'automate que vous avez enregistrés sur la carte
CompactFlash correspondent a un automate 1769-L35E et que vous tentez
de charger ce programme et/ou ce firmware sur un automate 1769-L32E.

2 ATTENTION : des conditions de défaut peuvent apparaitre si les types de

IMPORTANT  Lapplication utilisateur et la version du firmware présentes sur la carte
CompactFlash sont chargées dans I'automate. Si les éléments contenus
dans la carte CompactFlash ont un numéro de révision différent de ceux
actuellement utilisés par I'automate, celui-ci sera mis a jour suivant la
version présente sur la carte CompactFlash.

effectue une opération de lecture ou d'écriture sur cette carte, comme
indiqué par le clignotement en vert du voyant d'état CF. Cela peut entrainer
une corruption des données de la carte ou de I'automate, ainsi que
corrompre le firmware le plus récent de I'automate.

2 ATTENTION : ne retirez pas la carte CompactFlash lorsque I'automate

IMPORTANT  La carte mémoire CompactFlash enregistre le contenu de la mémoire
utilisateur au moment ot vous enregistrez le projet.\

« Les modifications apportées aprés I'enregistrement du projet ne
seront pas prises en compte au niveau de la mémoire de la carte
CompactFlash.

«  Sivous modifiez le projet mais que vous ne sauvegardez pas ces
modifications, elles seront perdues lorsque vous rechargerez le projet a
partir de la carte CompactFlash. Dans ce cas, vous devrez passer en
ligne pour transférer ou recharger le projet.

« Sivous voulez que les modifications telles que celles apportées en
ligne, ou celles relatives aux valeurs des points ou a l'organisation du
réseau ControlNet soient prises en compte, pensez a sauvegarder a
nouveau le projet apres ces modifications.

Lorsque vous sauvegardez un projet sur une carte mémoire CompactFlash
industrielle 1784-CF128, l'automate formate cette carte lorsque cela est
nécessaire.
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Changement manuel du projet a charger

La carte CompactFlash peut stocker plusieurs projets. Par défaut, l'automate
charge le dernier projet sauvegardé, conformément aux options de
chargement de ce projet.

IMPORTANT  Ayez toujours a l'esprit que si vous chargez un projet différent, les versions
de firmware doivent étre identiques.

Pour définir un projet différent pour le chargement depuis la carte
CompactFlash, modifiez le fichier Load.xml présent sur cette carte.

EN F:'\Logix -0l x|
J File Edit “iew Favorites Tools  Help ﬁ
Folders x || Currentfpp

m Desktap ~ Lu:u.;:n:l.xml

@ My Docurnents |

EE My Compuker |
--Q CEL0WEK (T

@ Compack Disc (D) !

- CBLOW2K (E:) '

Lecteur CompactFlash =1-=) Remavable Disk (F:) |

' |

|

|

!

Dossier Logix SR Logix
L CurrentApp -

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
- <Currentapplication=
=ControlFile=YLogixy CurrentApp\Rev_12_Project_2.xml</ControlFile=
</Currentapplications

]

1. Pour changer le projet a charger depuis la carte, ouvrez le fichier
Load.xml. Utilisez un éditeur de texte pour cette opération.

2. Modifiez le nom du projet que vous souhaitez charger.
o Choisissez un nom de fichier XML dans le dossier CurrentApp.

o Les projets stockés dans le dossier CurrentApp sont constitués d'un
fichier XML et d’un fichier PSK.

Publication Rockwell Automation 1769-UMO011I-FR-P — Février 2013 125



Chapitre9  Utilisation d'une carte CompactFlash

Modification manuelle des paramétres de chargement

Lorsque vous sauvegardez un projet sur une carte CompactFlash, vous devez
définir :
o quand le projet sera chargé (2 la mise sous tension, en cas de corruption
de la mémoire, a l'initiative de 'utilisateur) ;
¢ le mode dans lequel passera lautomate (si I'interrupteur a clé est en
position REM et que le mode de chargement n'est pas défini sur User
Initiated [ I'initiative de l'utilisateur]).

IMPORTANT  Ayez toujours a I'esprit que si vous chargez un projet différent, les versions
de firmware doivent étre identiques.

Pour définir un projet différent & charger depuis la carte CompactFlash,
modifiez le fichier Load.xml présent sur cette carte.

EN F:'.Logix'CurrentApp =10 x|
J File Edit ‘“iew Favaorikes Toals  Help ﬁ
Folders ® | | Mame
:ﬂ Desktop “ Executive,bin
4143 My Documents | | [#]rev_12_Project_1.psk
El@ My Cornputer Rew_12_Project_2.pSk
(- CHIO0W2K () || [#]rev_12_Project_3.psk
--1@ Compact Disc (D) Rev 12 Project_1.xml
[+ CB10W2K (1) Rev_12_Project_2.xml 1.
Lecteur CompactFlash |_—__|15 Remaovable Disk (F:) Rew_12_Project_3.xml
=71 Logix
projets et firmware - ﬂ | _FI

1. Pour modifier les parametres de chargement d’'un projet, ouvrez le
fichier XML ayant le méme nom que ce projet. Utilisez un éditeur de

texte pour cette opération.

=7uml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
- <Controllers
- <ExecutiveloadOption=
<ExecFile=YLogixyCurrentApp\Executive.bin</ExecFile=
</ExecutiveLoadDption=
- <ProgramboadCptions

2. — <ProgramLoadmMode=CORRUPT_RAM</ProgramLoadtodes
zloadFile=\LogixyCurrentAppyRev_12_Project_2 pak</ oadFile
=/ProgramLoadOptions
- <ControllertModeCption
3. — <ControllerMode=RUN</Controllertodes

=/ControllerModeOption:
< /Controllers
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2. Modifiez l'option Load Image (charger 'image) du projet.

Si vous souhaitez définir l'option Load Image (charger | Alors saisissez
l'image) sur

Alamise sous tension ALWAYS

En cas de corruption de la mémoire CORRUPT_RAM

Al'initiative de I'utilisateur USER_INITIATED

3. Modifiez l'option Load Mode (mode de chargement) du projet (ne
sapplique pas si loption Load Image (charger 'image) est définie sur

USER_INITIATED [a linitiative de [utilisateur)).

Si vous souhaitez définir Load Mode (mode de Alors saisissez
chargement) sur

Programmation (a distance uniquement) PROGRAM

Exécution (a distance uniquement) RUN

Utilisation d’'une carte Vous pouvez également stocker des données sur la carte mémoire

CompactFlash pour CompactFlash.
enregistrer des données Par exemple -

e Les changements de valeurs de points d’'un terminal PanelView dans
un projet d’automate. Si 'alimentation de 'automate est interrompue
(et si automate n’a pas de pile de sauvegarde), le programme en cours
d’exécution dans 'automate, ainsi que toutes les valeurs qui ont été
modifiées par le terminal PanelView, seront perdus. Utilisez le systeme
de fichier et la logique CompactFlash dans le projet pour enregistrer
les valeurs de point & mesure quelles changent. Une fois le projet
rechargé a partir de la carte CompactFlash, il peut rechercher sur la
carte CompactFlash toutes les valeurs de point enregistrées et les
recharger dans le projet.

o Enregistrer un ensemble de recettes sur la carte CompactFlash.
Lorsque vous avez besoin de modifier une recette, programmez
automate pour qu'il lise les données de la nouvelle recette a partir
d’une carte CompactFlash.

e Programmer l'automate pour qu’il écrive des journaux de données a des
intervalles de temps spécifiques.

Lecture et écriture de Un cxemplle d; pro(jic.t d’au.ltjmate (}lnl lit.ct. élc(riit A partir d’un.c carte
données utilisateur sur la CompactFlash est disponible avec le logiciel de programmation

RSLogix 5000 Enterprise.
carte CompactFlash
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Notes :
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Chapitre 10

Entretien de la pile

Ce chapitre explique comment entretenir votre pile.

Rubrique Page
Manipulation de la pile 129
Contrdler sila pile est faible 130
Estimation de la durée de vie de la pile 1769-BA 130
Entreposer les piles au lithium 131
Retrait de la pile 132

Les automates CompactLogix prennent en charge la pile 1769-BA.

les automates CompactLogix. La pile 1747-BA n'est pas compatible avec les

2 ATTENTION : la pile 1769-BA est la seule pile que vous pouvez utiliser avec
automates CompactLogix et peut causer des problemes.

Manipu'ation dela pi|e Les piles au lithium sont des cellules (non rechargeables) principales qui

donnent un support mémoire étendu aux produits Rockwell Automation.

ATTENTION : ce produit contient une pile au lithium scellée qui peut
E\/ nécessiter d'étre remplacée au cours de la durée de vie du produit.

Alafin de sa vie, la pile utilisée doit étre collectée séparément de tous déchets
ménagers non triés.

La collecte et le recyclage des piles permettent de protéger I'environnement et
contribue a la conservation des ressources naturelles, car ils permettent la
récupération de matériaux précieux.
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Controler si la pile est faible

Le voyant de la pile (BAT) avertit que la pile est faible. Lorsque 'alimentation
de 'automate est interrompue, la pile conserve la mémoire de l'automate tant
que le voyant BAT reste allumé. En fonction de la température, le voyant BAT

reste allumé plus ou moins longtemps.

Figure 24 — Voyant d'état de la pile

Voyant d'état
de la pile

Tableau 31— Durée du voyant BAT

Température Durée
60 °C (140 °F) 8 jours
25°C(77 °F) 25jours

Estimation de la durée de vie Certaines situations affectent la durée de vie habituelle de la pile.

de la pile 1769-BA

Tableau 32 - Estimation de la durée de vie de la pile

Temps de marche/d’arrét A25°C(77°F) A40°C(104°F) A60°C(140 °F)
Toujours arrété 14 mois 12 mois 9 mois

Allumé 8 heures par jour 18 mois 15 mois 12 mois

5 jours par semaine

Allumé 16 heures par jour 26 mois 22 mois 16 mois

5 jours par semaine

Toujours allumé La pile ne se décharge quasiment pas lorsque 'automate est toujours allumé.
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Entreposer les piles au
lithium

Entreposez les piles dans un environnement frais et sec. Nous

2 ATTENTION : suivez ces regles générales pour entreposer vos piles.
recommandons une température de 25 °C (77 °F) avec une humidité

relative de 40 a 60 %.

Contrdlez régulierement la température et 'humidité de la zone
d’entreposage.

Utilisez un systéme « premier entré premier sorti » pour la manipulation
des piles entreposées.

Entreposez-les dans leur contenant d'origine, a I'abri des matériaux
inflammables.

Assurez un suivi des durées d'entreposage. Référencez la durée
d’entreposage par rapport a la date de fabrication.

N'entreposez pas de piles pendant plus de 10 ans.

N'entreposez pas les piles usagées pendant plus de 3 mois avant
de les détruire.

Indiquez clairement le contenu de la zone d'entreposage.

Placez un extincteur a poudre Lith-X ou classe D dans une zone facilement
accessible dans ou autour de la zone d'entreposage.

Aérez et protégez la zone d'entreposage contre les incendies. Vous devez
avoir un systéme qui détecte automatiquement et éteint les incendies, et
qui active automatiquement un signal d'alarme.

Ne fumez pas dans la zone d'entreposage.

Tableau 33 — Températures d’entreposage pour les piles au lithium 1769-BA

Température d'entreposage Perte de capacité

40°C (104 °F) pendant 5 ans Perd jusqu'a 4 % de sa capacité d'origine

60 °C (140 °F)

Perd 2,5 % de sa capacité chaque année

o Vous pouvez entreposer des piles pendant 30 jours maximum entre -45
et 85 °C (-49 4 185 °F) par exemple pendant le transport. Ne pas
entreposer & une température supérieure a 85 °C (185 °F).

o Pour éviter toute fuite ou tous autres risques, ne pas stocker les piles

plus de 60 °C pendant plus de 30 jours.

e Letauxde perte de capacité augmente a mesure que la température

d’entreposage augmente.
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Retrait de la pile

électrique peut se produire, susceptible de provoquer une explosion dans
des installations en environnement dangereux. Assurez-vous que

I'alimentation est coupée ou que I'environnement est classé non dangereux
avant de poursuivre.

c AVERTISSEMENT : lorsque vous branchez ou débranchez la pile, un arc

Documentations connexes Pour plus d’informations, reportez-vous a cette publication :

Documentation Description

« Guidelines for Handling Batteries », publication AG 5-4 Informations détaillées sur les procédures de manipulation de |a pile

au lithium 1769-BA.
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Annexe A

Voyants d’état de
I'automate 1769-L3xx

Voyants d'état

Cette annexe explique comment interpréter les voyants d'état des automates
CompactLogix.

Rubrique Page
Voyants d'état de I'automate 1769-L3xx 133
Voyants d'état du port série RS-232 135
Voyants ControlNet 135
Voyants EtherNet/IP 137

Voici les voyants d¢tat de 'automate CompactLogix 1769-L3xx.

Voyant Etat Interprétation
RUN Eteint L'automate est en mode de programmation ou de test.
Vert fixe L'automate est en mode d'exécution.
FORCE Eteint +Aucun point ne contient de valeurs de forcage des E/S.
« Pas de forcage d'E/S en cours (désactivé).
Orange fixe « Forcage d'E/S en cours (activé).
+ Desvaleurs de forcage d'E/S peuvent étre définies ou non.
Orange clignotant Une ou plusieurs adresses d'entrée ou de sortie ont été forcées en position ON ou OFF, mais leur forcage n'est
pas activé.
BAT Eteint La pile prend en charge la mémoire.
Rouge fixe « Lapile:
« nlestpasinstallée;;
« est déchargée a 95 % et doit étre remplacée.
1/0 Eteint + Aucun dispositif n'est présent dans la configuration d’E/S de I'automate.
« L'automate ne contient pas de projet.
Vert fixe L'automate communique normalement avec tous les dispositifs définis dans sa configuration d’E/S.

Vert clignotant

Un ou plusieurs dispositifs de la configuration d’E/S de I'automate ne répondent pas.

Rouge clignotant

« L'automate ne communique avec aucun dispositif.
« L'automate est en défaut.
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Voyant Etat Interprétation
0K Eteint Absence d'alimentation.
Rouge clignotant « L'automate a besoin d’'une mise a jour de son firmware.

+ Un défaut majeur récupérable sest produit dans I'automate. Pour acquitter le défaut, procédez de la fagon
suivante :
a. Déplacez le commutateur a clé de 'automate de PROG a RUN puis ramenez-le sur PROG.
b. Passez en ligne avec le logiciel de programmation RSLogix 5000.

+ Un défaut majeur irrécupérable sest produit dans 'automate. Dans ce cas, I'automate :
a. affiche d'abord un indicateur d'état rouge fixe ;

b. seréinitialise;

¢. effacele projet de sa mémoire ;

d. regle le voyant d*état sur rouge clignotant ;

e. géneére un défaut majeur récupérable ;

f. géneére un code de défaut dans le projet RSLogix 5000.

Le code de défaut affiché dans le logiciel de programmation RSLogix 5000 et la méthode de correction du
défaut qui en découle varient si vous avez installé ou non une carte CompactFlash dans I'automate.

Code Etat Méthode de correction du défaut
60 Pas de carte 1. Acquittez le défaut.
CompactFlash 2. Rechargez le projet.
installée. 3. Passez en mode Exécution a distance (REM) ou Exécution
(RUN).

Si le probleme persiste :

1. Avant de couper et de rétablir I'alimentation de I'automate,
notez I'état des voyants OK et RS232.
2. Contactez I'assistance Rockwell Automation. Voir la quatrieme

de couverture.
61 (arte 1. Acquittez le défaut.
CompactFlash 2. Rechargez le projet.
installée. 3. Passez en mode Exécution a distance (REM) ou Exécution
(RUN).

Si le probléme persiste, contactez I'assistance Rockwell

Rouge fixe L'automate a détecté un défaut majeur irrécupérable et a effacé en conséquence le projet de la mémoire.
Pour corriger un défaut majeur, effectuez la procédure suivante :

1. Coupez puis rétablissez 'alimentation du chassis.
2. Rechargez le projet.
3. Passez en mode Exécution (RUN).

Si lindicateur d'état OK reste allumé en rouge fixe, contactez votre représentant ou votre distributeur local
Rockwell Automation.

Vert fixe L'automate est opérationnel.

Vert clignotant L'automate est en train d'enregistrer ou de charger un projet dans ou depuis sa mémoire non volatile.
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Voyants d‘état

Voyant CompactFlash

Voyants d'état du port série

RS-232

Voyants ControlNet

Il sagit du voyant d*¢tat de la carte CompactFlash, présent sur tous les

automartes CompactLogiX.

A\

ATTENTION : ne retirez pas la carte CompactFlash lorsque I'automate
effectue une opération de lecture ou d'écriture sur cette carte, comme
indiqué par le clignotement en vert du voyant d'état CF. Cela peut entrainer
une corruption des données sur la carte ou dans I'automate, ainsi que du
firmware de l'automate.

Voyant

Etat

Interprétation

CF

Eteint

Aucune activité.

Vert dlignotant

L'automate lit le contenu de la carte CompactFlash ou y enregistre des
données.

Rouge clignotant

Le systeme de fichiers de la carte CompactFlash n'est pas valide.

Il sagit des voyants d’état du port série RS-232, présents sur tous les

automartes CompactLogiX.

Voyant Etat Interprétation

DCHO Eteint La configuration de la voie 0 différe de la configuration série par défaut.
Vert fixe La voie 0 utilise la configuration série par défaut.

(HO Eteint Aucune activité RS-232.
Vert clignotant Activité RS-232.

(CH1 Eteint Aucune activité RS-232.

(1769-L31

uniquement)

Vert clignotant

Activité RS-232.

Seuls les automates 1769-L32C et 1769-L35CR présentent des voyants
ControlNet.

Utilisez ces voyants pour déterminer comment votre automate
CompactLogix 1769-L32C ou 1769-L35CR fonctionne sur le réseau
ControlNet :

o Ftat du module

o FEtat du réseau
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Ces voyants fournissent des informations sur I'automate et sur le réseau
lorsque l'automate est connecté & ControlNet par le biais de connecteurs

BNC.

Tableau 34 — Aspect des voyants d'état du réseau ControlNet

Aspect du voyant d'état Interprétation

Fixe Le voyant est allumé en permanence et conserve I'aspect défini.

En alternance Regardés ensemble, les deux voyants alternent entre deux aspects définis ;
chaque voyant présente toujours I'aspect opposé a I'autre voyant, en décalage.

Clignotant Regardés indépendamment 'un de I'autre, un voyant alterne entre les deux
aspects définis ; si les deux voyants clignotent, ils clignotent ensemble, de
facon coordonnée.

IMPORTANT  Gardez a l'esprit que le voyant d'état du module refléte I'état du module
(par exemple auto-test, mise a jour de firmware, fonctionnement normal
mais aucune connexion établie). Les voyants d'état du réseau, A et B,
refletent I'état du réseau. N'oubliez pas que I'hdte est en mesure de
communiquer en local avec |a carte, méme hors réseau. Par conséquent, le
voyant d'état du module clignote en vert si I'hdte a démarré la carte avec
succes. Cependant, jusqu’a ce que I'hdte supprime la réinitialisation,
prenez garde a tous les voyants d'état des ports de communication.

Lorsque vous observez les voyants, observez d'abord le voyant d'état du
module, afin de déterminer 'état du port de communication. Cette
information peut vous aider a interpréter les voyants du réseau. De
maniére générale, observez systématiquement tous les indicateurs (état
du module et état du réseau) ensemble, afin de comprendre parfaitement
I'état de la carte auxiliaire.

Voyant d’état du module (MS)

Voici les voyants du module ControlNet.

Voyant Etat Action recommandée
Fteint L'automate n'est pas alimenté. Mettez I'automate sous tension.

L'automate est en défaut. Assurez-vous que l'automate est bien en place dans son emplacement.
Rouge fixe Un défaut majeur s'est produit dans I'automate. 1. Coupez, puis rétablissez 'alimentation.

2. Sile probleme persiste, remplacez I'automate.

Rouge clignotant

Un défaut mineur s'est produit parce qu’une mise a jour du firmware esten | Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.
cours.

Un changement s'est produit sur un commutateur d'adresse de station. Les | Ramenez les commutateurs d'adresse de station a leur réglage d'origine.

commutateurs d'adresse de station de I'automate ont peut-étre été Le module continuera de fonctionner correctement.
modifiés depuis la mise sous tension.
L'automate utilise un firmware non valide. Mettez le firmware a jour a l'aide de I'utilitaire de mise a jour ControlFlash.
L'adresse de station de I'automate est la méme que celle d’un autre 1. Coupez 'alimentation.
dispositif. 2. Modifiez I'adresse de la station afin qu'elle soit unique.
3. Rétablissez I'alimentation.
Vert fixe Les connexions sont établies. Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.
Vert clignotant Aucune connexion établie. Etablissez des connexions, si nécessaire.
Rouge/vert clignotant | L'automate diagnostique un probleme. Attendez un peu, pour voir si le probléme se corrige de lui-méme.

Sile probléme persiste, vérifiez I'hdte. Si la carte auxiliaire ne peut pas
communiquer avec I'hdte, la carte peut rester en mode d'auto-test.

136
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Voyants des voies du réseau

Il sagit des voyants des voies du réseau ControlNet.

Lavoie B est uniquement étiquetée sur I'automate 1769-L35CR.
L'automate 1769-L32C possede uniquement une voie A, mais il utilise le
second voyant pour indiquer certains types d’état, comme indiqué ci-dessous.

Voyant Etat Action recommandée
Eteint Une voie est désactivée. Programmez le réseau pour les supports redondants, si nécessaire.
Vert fixe Fonctionnement normal en cours. Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.

Vert clignotant/éteint

Des erreurs de réseau temporaires se sont produites.

1. Vérifiez les supports a la recherche de cables rompus, de
connecteurs desserrés et de terminaisons manquantes.

2. Sil'état persiste, reportez-vous a la publication 1786-6.2.1,
« ControlNet Planning and Installation Manual ».

La station n'est pas configurée pour passer en ligne.

Assurez-vous que le gardien (keeper) du réseau est présent et quiil
fonctionne, et que I'adresse choisie est inférieure ou égale a UMAX n,

Rouge clignotant/éteint

Une défaillance des supports sest produite.

1. Vérifiez les supports a la recherche de cables rompus, de
connecteurs desserrés et de terminaisons manquantes.

2. Sil'état persiste, reportez-vous a la publication 1786-6.2.1,
« ControlNet Planning and Installation Manual ».

Aucune autre station n'est présente sur le réseau.

Ajoutez d'autres stations au réseau.

Rouge/vert clignotant

Le réseau est configuré de maniére incorrecte.

Reconfigurez le réseau ControlNet de telle sorte que UMAX soit
supérieure ou égale a I'adresse de station de la carte.

Fteint

Vous devriez vérifier les voyants MS.

Vérifiez les voyants MS.

Rouge fixe

L'automate est en défaut.

1. Coupez, puis rétablissez I'alimentation.
2. Sile défaut persiste, contactez votre représentant ou votre
distributeur Rockwell Automation.

Rouge/vert en alternance

L'automate procéde a un auto-test.

Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.

Rouge/éteint en alternance | La station est configurée de maniére incorrecte.

Vérifiez I'adresse réseau de la carte et les autres paramétres de
configuration de ControlNet.

(1)  UMAX est I'adresse de station la plus élevée sur un réseau ControlNet capable de transmettre des données.

Voyants EtherNet/IP

EtherNet/IP.

Seuls les automates 1769-L32E et 1769-L35E possedent des voyants

Voyant d’état du module (MS)

Voici les voyants du module EtherNet/IP.

Voyant

Etat

Action recommandée

Eteint

L'automate n'est pas alimenté.

Vérifiez I'alimentation de I'automate.

Vert clignotant

Le port est en attente ; il n'a pas d'adresse IP et fonctionne en mode
BOOTP.

Vérifiez que le serveur BOOTP fonctionne.

Vert fixe

Le port fonctionne correctement.

Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.

Rouge fixe

L'automate maintient le port en réinitialisation ou I'automate est en
défaut.

1. Acquittez le défaut de I'automate.
2. Sile défaut persiste, remplacez I'automate.

Le port exécute son auto-test a la mise sous tension.

Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.

Un défaut irrécupérable s'est produit.

1. Coupez, puis rétablissez 'alimentation de I'automate.
2. Sile défaut persiste, remplacez I'automate.

Rouge clignotant

Le firmware du port est en cours de mise a jour.

Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.
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Voyant d’état du réseau (NS)

Voici les voyants du réseau EtherNet/IP.

Voyant

Etat

Action recommandée

Eteint

Le port n'est pas initialisé ; il ne posséde pas d'adresse IP et fonctionne en
mode BOOTP.

Vérifiez que le serveur BOOTP fonctionne.

Vert clignotant

Le port posséde une adresse IP, mais aucune connexion CIP n'est établie.

« Siaucune connexion n'est configurée, aucune action n'est nécessaire.
+ Sides connexions sont configurées, vérifiez l'origine de la connexion a
la recherche d'un code d'erreur de connexion.

Vert fixe Le port posséde une adresse IP et des connexions CIP (de classe Toude | Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.
classe 3) sont établies.
Rouge fixe Le port a détecté que I'adresse IP assignée est déja utilisée. Vérifiez que toutes les adresses IP sont uniques.

Rouge/vert clignotant

Le port exécute son auto-test a [a mise sous tension.

Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.

Voyant d’état de la liaison (LNK)

Voyant

Etat

Action recommandée

Eteint

Le port n'est pas connecté a un dispositif Ethernet sous tension. Par
conséquent, le port ne peut pas communiquer sur le réseau Ethernet.

1. Vérifiez que tous les cables Ethernet sont reliés.
2. Vérifiez que le switch Ethernet est sous tension.

Vert clignotant

Le port exécute son auto-test a la mise sous tension.

Le port communique sur le réseau Ethernet.

Vert fixe

Le port est relié a un dispositif Ethernet sous tension. Par conséquent, le
port peut communiquer sur le réseau Ethernet.

Fonctionnement normal - aucune action nécessaire.
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Annexe B

Allocation dynamique de mémoire dans les
automates CompactLogix

Cette annexe explique I'allocation dynamique de mémoire dans les automates

CompactLogix.
Rubrique Page
Messages 140
Optimisation des points par RSLinx 140
Tendances 140
Sujets DDE/OPC 141

Certaines opérations provoquent l'allocation dynamique et le retrait par

lautomate de mémoire disponible pour l'utilisateur, ce qui affecte 'espace
disponible pour la logique du programme. Lorsque ces fonctions deviennent
actives, la mémoire est allouées. La mémoire est ensuite retirée lorsque ces

fonctions sont désactivées.

Les opérations qui attribuent dynamiquement de la mémoire sont :

les messages ;

les connexions aux processeurs avec le logiciel de programmation

RSLogix 5000 ;
optimisation des points par RSLinx ;
les tendances ;

les sujets DDE/OPC.
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Messages Les messages entrent et sortent de lautomate via le réseau Ethernet, le réseau
ControlNet et les ports série, entrainant une allocation de mémoire. Les
allocations de mémoire pour les messages destinés aux E/S sont comptabilisées
dans ces allocations. Pour empécher les instructions du message d’utiliser trop de
mémoire, nenvoyez pas de messages simultanément.

Tableau 35 — Types de message

Chemin Connexion établie? Mémoire allouée
du message
Port ControlNet Entrant Oui - le message est connecté. 1200 octets
Non — c’est un message sans connexion. 1200 octets
Sortant Tous les messages sortants, connectés ounon | 1200 octets
Port Ethernet Entrant Oui - le message est connecté. 1200 octets
Non — c’est un message sans connexion. 1200 octets
Sortant Tous les messages sortants, connectés ounon | 1200 octets
Port série Entrant Tous les messages entrants, connectés ounon | 1200 octets
Sortant Tous les messages sortants, connectés ounon | 1200 octets
0ptimisation des points Avec loptimisation des points, les objets de tendance, des drivers de tendance

par RSLinx

Tableau 36 — Fonctions des points

et des connexions allouent de la mémoire.

Elément Description

Mémoire allouée

Objet de tendance | Lobjet est créé dans I'automate pour regrouper les 80 octets

environ 100 points.

points requis. Un seul objet de tendance peut traiter

Driver de tendance | Un driver est créé pour communiquer avec l'objet de | 36 octets

tendance.
Connexion Une connexion est créée entre I'automate et le logiciel | 1200 octets
RSLinx.
EXEMPLE Pour surveiller 100 points :

100 points x 36 octets = 3 600 octets (driver de tendance)

3600 (driver de tendance) + 80 (objet de tendance) + 1200
(connexion) = environ 4 000 octets

Nous estimons qu’un point consomme environ 40 octets de mémoire.

Tendances Chaque tendance créée dans un automate crée un objet de tendance et alloue

un tampon pour l'archivage.

Tableau 37 — Tendances de 'automate

Elément Mémoire allouée
Objet de tendance 80 octets
Tampon pour l'archivage 4000 octets
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Sujets DDE /0 PC Un sujet DDE/OPC utilise des connexions en fonction des variables

suivantes :

o Nombre maximum de connexions de messagerie par automate PLC
configuré dans le logiciel RSLinx.

o Nombre de connexions nécessaires pour optimiser le débit.

o Configuration du logiciel RSLinx afin d'utiliser des connexions pour
écrire sur un processeur ControlLogix

IMPORTANT  Ces variables sentendent pour chaque chemin. Par exemple, si vous
configurez deux sujets DDE/OPC différents, avec des chemins différents au
méme automate, les variables limitent les connexions pour chaque
chemin. Par conséquent, si vous avez une limite de 5 connexions, il est
possible d'avoir 10 connexions, soit 5 sur chaque chemin.

Spécification des connexions par automate PLC

Pour spécifier le nombre maximum de connexions de messagerie par
automate PLC, effectuez la procédure suivante :

1. Dans le logiciel de programmation RSLinx, dans la liste déroulante
Communication, choisissez Configure CIP Option (configurer les
options CIP).

Communications RS0l g alel=f el
Rswho

Configure Drivers, ..
Zonfigure Shaortcuts, .
Configure Client Applications. ..

Configure |
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La boite de dialogue Configure CIP Options (configurer les options
CIP) s’affiche.

Configure CIP Options ﬂ
PCCC Encapsulation in CIP Connections for ControlLogix processar l

Read Connections

tdaw. Meszaging Connechions per PLC 4

Meszaging Connection Parameters:

|2.DD zec. ety interval, 32.00 zec. imeout j

[v Usze Connections for ‘Writes bo ControlLogix processar

[ Optimize User Defined Data Types

Rezet | Defaults |

Ok | Cancel | ‘ Help ‘

2. Dans le champ Max. Messaging Connections per PLC (nombre maxi.
de connexions de messagerie par PLC), entrez le nombre maximum de
connexions en lecture que vous souhaitez qu'une station de travail
établisse avec un automate ControlLogix.

3. Cliquez sur OK.

Spécifier le nombre de connexions nécessaires pour optimiser le débit

Pour spécifier le nombre de connexions nécessaires pour optimiser le débit,
effectuez la procédure suivante :

1. Répétez [étape 1 de la procédure précédente.

2. Dans la boite de dialogue Configure CIP Options (configurer les
options CIP), cochez la case Use Connections for Writes to
ControlLogix processor (Utiliser des connexions pour écrire sur un
processeur ControlLogix).

IMPORTANT  Sivous sélectionnez cette fonctionnalité, vous ne pouvez plus limiter le
nombre de connexions établies.
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Nombre de connexions nécessaires pour optimiser le débit

Le logiciel RSLinx ouvre uniquement le nombre de connexions nécessaire
pour optimiser le débit. Par exemple, si vous avez un point en cours de
scrutation, mais vous avez configuré le logiciel RSLinx pour autoriser au
maximum cinq connexions, le logiciel RSLinx ouvre seulement une
connexion pour le point. A I'inverse, si vous avez des milliers de points en
cours de scrutation et si vous limitez le nombre maximum de connexions CIP
a cing, le logiciel RSLinx ne peut pas établir plus de cinq connexions pour
l'automate CompactLogix. Le logiciel RSLinx fait alors passer tous les points
par ces cinq connexions disponibles.

Affichage du nombre de connexions ouvertes

Pour afficher le nombre de connexions ouvertes entre votre station de travail
et lautomate CompactLogix, effectuez la procédure suivante :

1. Dans le logiciel de programmation RSLinx, dans la liste déroulante
Communication, choisissez CIP Diagnostics (diagnostics CIP).

Communications el s siais=a

REwhio

Configure Drivers. ..

Configure Shorkcuts, ..
Configure Client Applications. ..
Configure CIP Options. ..
Configure Gateway. ..

Driver Diagnoskics. ..
La boite de dialogue CIP Diagnostics (diagnostics CIP) saffiche.
CIP Diagnostics |E| |

Dispatching] Messaging Connections l

Originated connections: |
Bridged comnections: [ 0
Accepted connections:
Connection open attempts: [ 0 |
Open attempts rejected: [—

Connection cloze attempts:
Close attempts rejected:
Connections established: [ 0 |

Connections closed: [ 0
Connections timed out sending:

Connections imed out receiving: [ 0 |
Connections dropped:

Packet zend attempts: [ 0

Packetswritters [ 0 |

Packets ovenwritten:

[=1{=1i{—]

[=1 =]

QQQQOQQ

[=1 =]

Packets sent:
Packets rezent:

Packets received:
Invalid receipts:
Duplicate receipts:

Qcac

[=Ji[—]

2. Cliquez sur l'onglet Connections (connexions).

Ici, vous voyez une liste détaillée des connexions ouvertes.
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3. Cliquez sur l'onglet Dispatching (répartition).

CIP Diagnostics E |E| |

Dizpatching ] Me&&aging] Eonnectinns]

"Fast" PCCL requests via Messaging: |
"Slow' PCCC requests via Meszsaging:

I
"Fast" PCCC requests via DHRIO:
"Slow' PCCC requests wia DHRIO:
Fequests canceled:
Requests not zent:
Requests zent unconnected:
Fequests sent connected:
Requests timed out unconnected:

Fequests timed out on connection:
Requests falled with connection:
CIP responzes received:
PCCC responses received:
Connections open:
Connections attemnpted:
Connections established:
Connections rejected:
Connections clozed:
Connections imed out:
Connections dropped:

(=1 —=111—1 [ =T i1 =] {{—1 f =] {f—]

|

(=1 =1i=1l{—] =] (=1 § =] {f—1 ] —]

Dans la boite Connections Established (connexions établies), vous
voyez le nombre total de connexions ouvertes avec
'automate CompactLogix.
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Assistance Rockwell Automation

Rockwell Automation fournit des informations techniques sur Internet pour vous aider 4 utiliser ses produits.

Sur le site http://www.rockwellautomation.com/support, vous trouverez des manuels et des notes techniques, des
profils d'application, des exemples de code et des liens vers des mises & jour de logiciels (service pack). Vous y trouverez
également la rubrique « MySupport », que vous pouvez personnaliser pour utiliser au mieux ces outils. Rendez-vous
également dans notre base de connaissances http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase pour les foires aux
questions, les informations techniques, le service d’assistance en ligne et les forums, les mises 4 jour de logiciels, ainsi que
pour vous inscrire pour recevoir les notifications de mise  jour de produit.

Si vous souhaitez une assistance technique supplémentaire par téléphone pour l'installation, la configuration et le dépannage de
vos produits, nous proposons les programmes d'assistance TechConnect™. Pour de plus amples informations, contactez votre

distributeur ou représentant Rockwell Automation, ou allez sur le site http://www.rockwellautomation.com/support/.

Aide a l'installation

En cas de probleme dans les 24 heures suivant 'installation, consultez les informations données dans le présent manuel.
Vous pouvez également appeler Assistance Rockwell Automation & un numéro spécial, afin d'obtenir de l'aide pour la
mise en service de votre produit.

Pour les Etats-Unis ou le Canada | 1-440-646-3434

Pour les autres pays Utilisez la rubrique Worldwide Locator sur le site http://www.rockwellautomation.com/support/americas/phone_en.html, ou contactez
votre représentant Rockwell Automation.

Procédure de retour d’'un nouveau produit

Rockwell Automation teste tous ses produits pour en garantir le parfait fonctionnement a leur sortie d’usine.
Cependant, si votre produit ne fonctionne pas et doit faire 'objet d'un retour :

Pour les Etats-Unis Contactez votre distributeur. Vous devrez lui fournir un numéro de dossier que le Centre d'assistance vous aura communiqué (voir le
numéro de téléphone ci-dessus), afin de procéder au retour.

Pour les autres pays Contactez votre représentant Rockwell Automation pour savoir comment procéder.

Commentaires

Vos commentaires nous aident & mieux vous servir. Si vous avez des suggestions sur la fagon daméliorer ce document, remplissez

le formulaire de la publication RA-DU002, disponible sur le site http://www.rockwellautomation.com/literature/.

www.rockwellautomation.com
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